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- 1 - PRESENTATION DU MODULE
Bac de hauteur 4 U rendant possible I'adaptation de 4, 8, 12 ou 16 lignes V 24 {émission
données - réception données) a différentes interfaces.
Il comporte une alimentation pour 4 lignes pouvant alimenter les interfaces spéciales.

Interfaces disponibles a raison de 2 par module d'adaptation :

— C.Bus ADC 02
— Simpie courant 0 - 20 mA ADS 02
—V 24 ADV 02

Les sorties se font sur deux connecteurs CANNQON 9 broches situés a I'avant des modules
d'adaptation.

Les interfaces ADS et ADV peuvent exister simultanément et dans n'importe queiles
proportions.

Pour I'utilisation simultanée avec les modules ADC se reporter au § 2-5
Exemple de configuration :

Lignes 0 a 3 adaptéesen V 24 non isolé
Lignes 4 a 7 adaptées en simple courant
Lignes 8 a 11 adaptées en C 16.courant

Lignes 12 a 13 adaptées en V 24 non isolé
Lignes 14 a 15 adaptées en simple courant

Liste des medules :

* 1 module ADP 16 n® 1 159 521 01

* 3 modules ADV 02 n© 1 159 523 01

* 3 modules ADS 02 n® 1 159 523 03

* 2 modules ADC 02 n® 1 159 523 05 01:220V 50 HZ
* 3 modules ADP 04 -01 n® 1 159 524 _.Coz 1110 V 60 HZ
* 1 module ADP 04 -00n° 1 159 524 04

1-1 CONSTITUTION DES MODULES ADP 16
1-1-1 Module ADP 16 - 0 (adaptation pour 1 3 4 lignes)
Ce module est constitué par :

*1bac4 Un®1 15104501

* ] fond de bacn®1 150011 01 Alimentation

* 1 branchement de 4 lignes n® 1 159 524 0l 220V 50 HZ
02 110V 60 HZ
04 Sans

* 1 cordon d’alimentation n® 1 153 012
* 2 éléments de face avant 2 U n® 1 131 07301
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. 1-1-2 Module ADP 16 - 1 {adaptation pour 1 a 8 lignes)

Ce module est constitué par :

*1 bac4 Un® 115104501
* 2 fonds de bac n® 1 150 011 01

* 2 branchements de 4 lignes n® 1 159 524 01 220 V 50 HZ
02 110V 60 HZ
04 Sans

* 1 cordon d'alimentation n® 1 153 012

* 2 éléments de face avant 2 U n® 1 131 073 01
1-1-3
Ce moduie est constitué par

*1bac4 Un® 1151 04501
* 3 fonds de bac n® 1 150 011 Q1

* 3 branchemnents de 4 lignes n® 1 159 524 01 220V 50 HZ
02 110V 60 HZ
04 Sans

* | cordon d'alimentation n® 1 153 012
* 2 gléments de face avant 2 U n® 1 131 073 01

1-1-4 Moduie ADP 16 - 3
Ce module est constitue par :

* 1 bacd Un® 115104501

Alimentation

Module ADP 16 - 2 (adaptation pour 1 a 12 lignes)

Alimentation

(adaptation pour 1 4 16 lignes)

* 4 fonds de bac n® 1 150 011 01 Alimentation

* 4 branchements de 4 lignes n® 1 159 524 01 220 V 50 HZ
02 110 v 60 HZ
04 Sans

* ] cordon d'alimentation n® 1 153012
* 2 éléments de face avant 2 U n® 1 131 073 01

Nota : Les versions ADP 16 -0 -1 - 2 - 3 ne sont plus au catalogue, et non fabriquées depuis avril

1981.

1-1-5 Nouvelle version ADP 16 A -0

* ] bac 4 Un® 1151 045 01
* 1 fond de bac n® 1 150 011 02 pour 1 & 16 lignes

(adaptation 1 i 16 lignes)

* 1 cordon d"alimentation n® 1 153 012 (pour baie 36 A}
n® 1 153 048 (pour baie basse)
* 2 éléments face avant 2 U n® 1 131 073 01.
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1-1-68 Version ADP 16 T-0 (adpatation 1 3 16 lignes conforme a la norme CEl 435)

1 bac 4U N© 20 167 786

* ] fond de bac N® 20 167 769 pour 1 a 16 lignes
1 cordon d'alimentation N° 20 167 785 -

* 2 éléments de face avant 2U N® 1 131 073 01

*

1-2 CONTRAINTES DE CONFIGURATION

Les bacs 1 151 045 01 et 20 167 786 sont au standard 19", leur hauteur est de 6U.

"Le fond de bac N® 1 150 011 O1* comprend un emplacement débanalisé ol il est obligatoire

de placer la carte de branchement de 4 lignes N® 1 159 524 voir schéma ci-apres.

* Ce fond de bac n'est utilisé que pour ADP16-0-1-2-3 (modules ne figurant plus au
catalogue 1980).

Fond de bac n®1 150 011 01

T =

?
L] L ] L]
6 o0 ol :
0 O O
— 1 T ' i —
I : J : " emplacement réservé
o 2 la carte de branche-
voies 2et 3 voigsOet 1 ment de 4 lignes

N

emplacements des cartes
d'adaptation

* |es modules d’adaptation se montent aux deux emplacements réservés (voir figure ci-dessus)
L'adaptation est obligatoirement identique pour deux lignes consécutives.

* Le répartiteur peut recevoir les modules d'adaptation 1 153 523 01, 03, 05

1-3
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Fonds de bacs pour ADP 16 A-O et ADP 16T -0

remplac.ant les 4 versions ADP 16 -0 -1-2- 3.

18 16 lignes
~ —\
1 & 12 lignes
e
1 8 8 lignes \
/_1édlignes \] \
[t .
J1J2 J3 Ja  J5 J6 1 4748 Jg b J1o Ji1 Ji2
m — — Ty - — .
t |
J13
E.r\‘_:-_rg
— . —

* Remarque : "'Les fonds de bacs ADP 16 A-Q et ADP 16T -0 sont différenciés par la nature
de la prise J13 et par la réalisation du raccordement secteur"'.

J3-J6-J9-J12 : emplacement réservés aux cartes de branchement dle 4 lignes.

J1-42
j‘; :jg emplacement des cartes d’adaptation

J10-J11

1-3 CONTRAINTES D'UTILISATION
1-3-1 Environnement

Le fonctionnement du répartiteur est garanti dans une ambiance 0 - 40°C, mais pour éviter un
vieillissement prématuré, il est souhaitable de I'utiliser dans une ambiance de 18 a 25°C.

L'humidité relative doit &tre inférieure ou égale a 90% sans condensation.
Sa consommation est de N x 6,5 W, N étant le nombre de modules de branchement de 4 lignes

avec alimentation.

1-3- Raccordements

Le module répartiteur se connecte obligatoirement sur un module MXR ij par I'intermédiaire des
éléments de raccordement. -

D'autre part, le cible de raccordement faisant partie du module périphérique se connecte directe-
ment sur les prises CANNON 9 broches des cartes d'adaptation.

. -4
Pour le raccordement de périphériques hors catalogue, I'utilisateur devra utiliser un connecteur
CANNON 9 broches maéles, ci-dessous référence, pour la connexion de sa ligne a un adaptateur.

— 1 connecteur 9 broches males : DE 9 P,
— 1 capot : DE 44994,
— 2 verrouillages males : D 20418 - 16.

L.e module répartiteur se branche sur le secteur par un cable n® 1 153 012 00.
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C2-1 V 24 NON ISOLE
2-1-1 Généralités

Numero du module 1 159 523 01
Format de la carte 1/8

Ce module transmet, sans aucune transformation, les signaux «émission de donnéesy et
«réception de donnéesny émis ou recus par le module de connexion MXRIj.

Ces signaux relatifs a 2 lignes du module MXRij sont disponibles sur 2 connecteurs CANNON
9 broches montés sur la carte (cfé 2-1-5).

La longueur du cable de liaison est limitée 3 10 m.

2.1-2  Caractéristiques des signaux V 24

* Caractéristiques des signaux en entrée ;
Etat travail :  + 3 volts <7 \/ <225 volts
Etat repos : = 25 volts < V <=3 volts

* Caractéristiques des signaux en sortie ;
Etat travail : + 9 volts
Etat repos; — 9 volits

L'impédance de charge de la ligne doit étre compriseentre 3k .. et 7 k o\

vwtte] LSS LSS SIS SLLL LSS LSS LS, 25
Etat travail
s 3V
Zone a
interdite l _3v
) Etat repos Etat repos
- 25V
e N TTT 7777 7777777777777 =
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Les signaux émis en série sur la ligne sont fabriqués & partir de signaux TTL par des circuits
intégrés de type SN 75150 P - Ces signaux sont conformes & ["Avis V24 du C.C.I.T.T.

5v
+
Vin ___OV |
+3 Vv
AT+ 17) SIS Qv
=9V

Les signaux regus en série sont transformés en signaux compatibles TTL par des circuits
intégrés de type SN 75 154,

Vin ————————— Vout
<+25V

ViNeacea ool cca a2 QV

»=25V

S5V

vout OV |

2.2
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2-1-3 Performances

La vitesse d’échange avec ce type d'adaptation ne peut excéder 20 Q00 bits par seconde. Cette
limitation est donnée par l'avis V24 du C.C.I.T.T.

2-1-4 Consommation
Ce module ne nécessite aucun module de paiarisation.

2-1-5 Brochage sur la prise CANNON 9 broches femelies
Se reporteren 1 - 3 - 2 pour le raccordement

i
l
1o ™y
: 60 !
! 2 o——tea RDV 24 réception de donnees
1 s . ;.
AV eripheriqgue-mcoupleur

: 76 : Q perip q P
: 3o i
! 80+ﬁ ov .
ll 4 Ol EDV 24 Emission de données _
! 9, : COUPIeUr . périphérique
I

O r'd
! ’
' 2
’

2.2 ADAPTATION SIMPLE COURANT 0 - 20 mA

a 2-2-1  Généralités

v Numeéro du module 1 155 523 03
; Format de la carte 1/8

L'adaptation simple courant 0 - 20 mA transforme les signaux V24 Emission de données

et Réception de données issus du module MXRij en signaux simple-courant 0 - 20 mA.

Par cette adaptation, le potentiel de la ligne connectée est flottant par rapport aux .
potentiels du module MXR ij

L'isolement est garanti pour une tension & 500 V.

2.2-2  Caractéristiques des signaux et lignes en simple eourant

Le module d'adaptation transforme les signaux V:24 du module MXRij comme suit :

2.3
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* Emission sur 13 ligne
}
Signal V24 O __:
sérig issu Adaptation Adaptation
du mqqule ED simple Vers émission
MXR.if V24 /V courant série sur la
- ligne
c; —q
Isolement
+9V
o o 0 ¥
-9V
*1’ logique — . 20mA
*20mA .., .
| O mA 0 logique e O MA
* Réception sur la ligne
+ 20mA * 14 logique 20 mA
OmA , )
| o logique _____ 0 mA
—*oV
RD =mamer e e eeaa ov
9V
i
foSamui o)

. - . Signal V24
branché Adaptation . Adaptation _ séfie desting
sur la ;;Trzl:t }/I/% va2a RD » ala réception
réceptio du modute
ligne o—1 . MXR ij

Isolement
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Les signaux émis ou regus en série sur la ligne ont des niveaux en courant de 0 mA pour
représenter un “ 0% logique et de 20 mA +35 % pour représenter un "' 1 " logique,

c'est-a-dire 15< 1< 27 mA -25%

Le potentiel de |a ligne est flottant par rapport 4 tout potentiel du module MXR ij sur
lequel elle est connectée.

Le courant de ia boucle est obtenu par une résistance dynamique. L.a valeur de la résistance
dynamique varie en fonction de la charge que représente |a iigne et le récepteur. Voir
schéma ci-dessous :

R.DYN

La valeur minimale de |a résistance dynamigue est 330 . Nous sommes donc limités,
pour une tension V d'alimentation donnée, par la résistance RL max :

RL max : V_—=R.DYN min
[

Dans le cas ol I'alimentation de la ligne est celle du module d'adaptation c'est-a-dire
V = 24V 110 %, la résistance max de 13 tigne + le récepteur = RL max sera :

RL max = 470N

Il est possible d'alimenter la boucle de courant par une alimentation extérieure. L.a tension
de I'alimentation sera limitée A 48 volts au maximum. Dans ce cas, la charge maximale -
représentée par une ligne 4 le récepteur, est fonction de cette tension comme indigque
ci-apres '
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RL max ( A )

#

2400

2200 &

TR e emem o m am mm em  m e em em m o e e e em .

2000

1800

1600

1400

1200 |

1000

800

600

tension max d'alimentation de

la boucle de courant

400

V (Voits)

<
s
(@]
N
o
(73]
o
B
o
o
oo

Note : pour que les signaux aient des niveaux corrects en série sur la ligne, il faut que la
résistance de la ligne + le récepteur (RL) soit inférieure a la valeur donnée par la courbe
Au dela des limites fixées par la courbe le bon fonctionnement n'est ptus garanti; il

ne sera plus garanti 20 mA 250/ pour un niveau logique ""1”
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Tabieau de la résistance des cables en fonction de leur longueur :

2 mm Smm2 Résistance du fil (/100 m) Résistance du cible (/100 m)
0,10 0,007% - 228,00 456,00
0,25 0.0491 36,30 72,60
0,40 0,126 14,20 28,40
0.50 0,196 9,08 18,16
0,60 0,283 6,32 12,64
0.70 0,385 4,62 9.24
0,90 0,636 2,80 2,60
1,00 0,785 2,27 4,54
1,20 1,131 1,58 3,16
2-2-3 Performances

Nous venons de voir I'effet de [a résistance du cible sur les caractéristiques des signaux simple
courant Cet effet n'intervient que sur la valeur du courant représentant ies niveaux iogigues.
Cependant, |a longueur du cdble intervient dans la distorsion en durée des signaux et nous
sommes obligés de limiter cette longueur pour ne pas dépasser un taux de distorsion donné
lorsque la vitesse d’'échange est fixée.

Page suivante, nous produisons une courbe qui, pour une distorsion de 10 %, donne la longueur
de ligne a ne pas dépasser pour une vitesse donnée, ceci pour un cibie de 0,6 mm de diamétre.
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Longueur des cables en fonction de la vitesse :

longueur
km

10T
9]

8] AN
7

6

A, - Tension d’alimentation de boucle 24 Volts =
Limitation par 12 loi d'"Chm

53

4 ¢

14
0,84
0,84 Adaptation Simple Courant
0,71

0.6]

04.

0.3

0,2¢

K Bahds

i ] L | 1 1 1 1 1 L] L

0.1 0,2 03 04 0506 08 1 2 3 4 5 6 7 8 I(

1
|
|
}
l
i
I
1
l
l
]
1
|
l

0,51 t
|
1
I
|
1
]
l
1
i
]
1
1
I
1
I
]

|
1
1
|
1
1

G.1

Ce diagramme donne, pour une vitesse, la distance maximale & laquelle-peut s'effectuer correctement
la transmission ; il est fait pour une distorsion de durée de 10 % maximum.
Les liaisons sont faites par des paires torsadées de 0,6 mm de diamétre.

Remarque : En régle générale les terminaux acceptent des signaux ayant 30 % de distorsion,
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2-2-4 Consommation

Ce module nécessite le module ADP 04 avec alimentation pouvant fournir 6,5 W. Chaque
ADS 02 consomme 2,4 W,

2-2-5 Liaisons avec la prise CANNON 9 broches femelles

Se reporter en 1 - 3 - 2 pour le raccordement

* Brochage de la prise

10— +24 Viso
601
20— ROTTY Réception de donneées
7 Ol OVRD Périphérique —s Coupleur

1

1

]

]

i

]

I

3

|

|

! 30— - EDT
X 8 ol  OVISO
1
|
1
1
]
{
]
]
1

1o L EDTTY Emission de données .
9 ot + 24 Viso Coupleur ——wPériphérique
1
50 ;.
Fd
r'd
rd

* Liaison avec un terminal actif :

Un «terminal actif » est un terminal qui posséde une source de tensian interne pouvant
alimenter [a boucle de courant.

Voir page suivante le synoptique de connexion.
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4 EDTTY i

R.DYN - - o—
K Broches de la prise CANNON
8 f ovVISO de I'interface
Emission de I'interface Ligne Reception du périphérique
2 RDTTY LI =
R.DYN f——o—— - @_J:
Broches de la prise CANNON - :
de I'interface v K
OVRD
7 T
Réception de l'interface Lig;le Emission du périphérique
K ouvert —a | = 0 mA
K fermé — | = 20 MA

* Liaison avec un terminal passif :

Dans ce cas 'alimentation de boucle est fournie par le module adaptation. La tension est de
24 volts £ 10 %. ’ .

|

1

i ) Ci-dessous, synoptique de connexion :

‘ 1 ou |

i 9 —

[} +24vIsO -
Q—IR. Vi |
M + 2 Broches de la prise CANNON
* K de I'interface
4 EDTTY

Emission de {'interface Ligne Réception du périphérigue

I
[ rar~wres| IR o

R ROTTY P!
+ 1 ' Broches de la prise CANNON
vV

de l'interface K

| Y +24VIS0
1ou9

Réception de I'interface Ligne Emission du périphérique

Kouvert =g | = 0 mA

Kfermé —ppm | 20 mA

- Note : En émission nous avens la possibilité de court-circuiter la résistance dynamique en nous
branchant sur la broche 3 au lieu de la broche 4 de la prise CANNON 9 broches de ['interface.

2~ 10
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2-3 ADAPTATION C.Bus
2-3-1 Généralités

Numeéro du module 1 159 523 05
Format de la carte 1/8

L'adaptation C.Bus transforme les signaux V 24 émission de données et réception de données
issus du module MXRij en signaux C.Bus 0 - 20 mA. Par cette adaptation, e potentiel de la
ligne connectée est flottant par rapport aux potentiels du module MXRij. L'émission et |a ré-
ception se font a I"alternat sur deux fils.

Une ligne émission peut émettre sur plusieurs terminaux {(voir paragraphe 2 - 5 - 3).

L'isolement est garanti pour une tension < 500 V.
2-3-2 Caractéristiques des signaux et des lignes pour le C. BUS

Le module d’adaptation transforme les signaux V24 du module MXRij comme suit :

* Emission sur la ligne

i
. ﬂ B . - a
Signai V24 Adaptation Adaptation vers émission
série issu ED /l/ série sur la
du module Vv 24 C.Bus ligne
MXR.A]”
o ———0
e pr—
isolement
L9V
EDccceed e ov
_9V
n x 20 mA "0" logique ——m 20 MA
I 0 mA "1" logique ———m= O mA

Le courant de la boucle 3 I'émission est fonction du nombre de terminaux branchés. Si
nous avons n terminaux (n < 6) le courant sera n fois 20 mA

2-11
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* Réception sur la ligne
[
o 'S :
branché sur Adaptation Adaptation Signal V24
la réception série destinée
. ) // RD a la réception
de la ligne du module
C.Bus V24 MXRii
o—1 Lo i
20m - ) :
- 0" logique ——e—m—ps ' 20 mA
I _O0mA "1" logique ——m= 0 mA
L9V
=Y o Y . oV
_9V |
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Note : la réception se fail sur les mémcs fils que I'émission.

Les signaux regus en série sur la ligne ont des niveaux en courant de 20 mA pour représenter
- . LS/ . » -

un “0%logique et de 0 mA pour représenter un = 1~ logique. La tolérance sur les niveaux

en courant est de 20 %.

Le potentiel de la ligne est flotiant par rapporta tout potentief du module MXR ij sur lequel
elle est connectée. :

Le courant de la réception est obtenu par une résistance dynamique qui varie en fonction
de la charge que représente la ligne et le récepteur.

La valeur minimale de la résistance dynamique est de 330, La longueur de la ligne sera
donc limitée a cause de la résistance qu'elle présente a I'émetteur. La tension d'alimentation
de boucle étant égale a 24 volits, seul le nombre de terminaux conneciés déterminera la
résistance maximale de ligne.

La resistance maximaie de ligne sera déterminée comme expliqué ci-aprés :

47 ~ I=n x 20 mA
o— Wi —o —0
- . I
24 V1
Emetteur

T

7

Le potentiel min. aux bornes des n récepteurs est égal 4 6,6 V enviran. La résistance de
478 est une résistance de limitation au court-circuit et sa valeur sera déduite de la valeur
maximale de la résistance de ligne RL.

d'ou RL max=24 V=66V _ 47,
n x 20 mA

Note : la chute de tension aux bornes des récepteurs,éqgale a 6,6 V,correspond a 20 mA
dans une charge de 330 (valeur maximale-de la résistance dynamique d'un récepteur).

2-13

r n récepteurs
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Tableau de la résistance RL max en fonction du nombre de récepteurs :

Nbre de récepteurs RL max N

820
385
240
170
125
100

[+A 0N & I - SIS I

Note : Pour que les signaux aient des niveaux corrects ensérie sur la ligne, il faut que la
résistance de la ligne soit inférieure aux valeurs dennées par le tableau.

Tableau de la resistance des cables en fonction de leur longueur
@ mm S mm2 Resistance du fil .(a/100 m) Reésistance du cible {(n/100 m)
0,10 0,0079 228,00 456,00
0,25 0,0491 36,30 72,60
0,40 0,126 14,20 28,40
0,50 0,196 9,08 18,16
0,60 0,283 6,32 - 12,64
0,70 0,385 462 - ‘9.24
0,90 0,636 2,80 5,60
1,00 0,785 2,27 4,54
1,20 1,131 . 1,58 3,16
2-3-2 Performances

Nous venons de voir l'effet de la résistance du cdble sur les caractéristiques des signaux
simple courant. Cet effet n'intervient que sur la valeur du courant représentant les
niveaux logiques.

Cependant, la longueur du cabie intervient dans la distorsion en durée des signaux et nous
sommes obligés de limiter cette longueur pour ne pas dépasser un taux de distorsion donné
lorsque la vitesse d'échange est fixée.

Page suivante, nous produisons une courbe qui, pour une distorsion de 10 %, donne la
longueur de ligne 3 ne pas dépasser pour une vitesse donnée.

2 - 14
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Longucur des cables en fonction de la vitesun

longueur

km

A

0,5

04l

0,34

0.2+

0.1

[$) BN vl w

0.t
0.84{
0,7
0.6]

A, Tension d'alimentation de boucle 24 Volts =
Limitation par la loi d’'Ohm

il R I e e T T i —

Adaptation C.Bus

K Bauds

1 1 1 b 1 'l 1 l 1 Lo ] 1 L L

0.1

0,2 03 04 0506 08 1 2 3 4 5 6 7 8 10

Ce diagramme donne, pour une vitesse, 1a distance maximale & laquelle peut s'effectuer correctermnent
la transmission ; il ast Tail pour une distorsion de durée de 10 % maximum.,
Les liaisons sont faites par des paires torsadées de 0,6 mm de diamélre.

Remarque : En régie générale les terminaux acceptent des signaux ayant 30 % de distorsion.
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2-3-4 Consomma_tion

Ce module nécessite e module de branchement de 4 lignes avec son alimentation qui peut fournir
6,5 W pour 4 lignes.

Chaque ADC 02 consomme 1 W +'0,5 W par terminal connecte.

2-3-5 Liaisons avec ia prise CANNON 9 broches femelles

Se reporteren 1 - 3 - 2 pour le raccordement.

Il est possible d’utiliser le cdble 1.153.008 dans le cas de liaison avec terminal sans alimentation
extérieure,

* Brochage de !a prise

Coupleur —s=Terminal

i

re— == ~
1 AN
I \
b lo h 24 V EXT
i 60_:____. OV EXT
E 20 : - OVRD Réception de données
: 70_:____ RDISO Terminal —=Coupleur
1 3o '
: 8ot OV 1Sso
: 4q ! EDI SO Emission de données
1
E 54 L e 26 VEXT Coupleur ~wTerminal
rd
l s~
! __
. Nota ; OVRD : = potentiel de référence de réception
OV IS0 . = potentiel de référence de "émission
24 WV EXT : = broches de i'alimentation extérieure, la référence étant une
OV EXT broche OV EXT. Positionner les cavaliers.

* Liaisons avec un terminal, sans alimentation extérieure de la ligne
Dans tous les cas, ¢'est le circuit émission branché sur la ligne qui fournit le courant a la ligne.

Voir synoptique de connexion page suivante.
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7 - 33077
R.DYN o <
/1/ \ N‘ 24 vT
2 i _
~ < ligne .
L >~ [
Réception Broches de la prise
CANNON de l'interface
s
— 9 2 Terminal C16
Emission - Réception
ooy
O
3,
Emission
Q
Terminal C 16
Od
* Liaisons avec un terminal, avec alimentatian extérieure de la ligne :
7 3303 L
R. DYN o — -2
W ,\/ 24 VT
N ligne R
— |
Réception Broches de la prise
i N CANNON de I'interface
' :\ - Terminal Cl16
Emission - Réception
Tl
Alimentation externe
—_ é
9-6.
124 v Terminal C 16
O
— )
Emission 15
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Positionnement des cavaiiers dans le cas d’alimentation de la ligne par I'ADP 16 :

. ligne O D“-\
"Module ’ .

AbC o2 I Prises CANNON

g o .

&> o ] ligne 0 tigne 1 D.._,

go o )

> o ] ligne 1

Positionnement des cavaliers dans le cas d'alimentation de la ligne extérieurement ;
ligne O D_\

Module

ADC 02 7 o &b ] igne 0 = Prises CANNON
o g0 .
o &b . ligne 1 D._
o o"‘b] ligne 1

2-3.6 MNombra de terminaux pouvant étre connectés

Nous avons vu précédemment que le nombre de terminaux & connecter ne peut dépasser 6 sur .
chaque ligne.

Nous sommes en outre limités par 'alimentation du moduie ADP 04 gqui ne fournit que 6,5 W
pour les 4 lignes distribuées. :
La moduiarité étant de deux pour adapter les lignes, trois ca s de figure se présentent :

lar Cas : Trois ou quatre lignes utilisent I'ADC 02, L'alimentation du module ADP 04 alimen-
tera donc 2 modules ADC 02 qui utilisent 2 W. Restent donc 4,5 W pour des terminaux, soit.au total
9 terminaux répartis sur les 3 ou 4 lignes,

Note : Seuis les terminaux qui utilisent I'alimentation de I'ADP 04 interviennent dans ce total.
Pour toutes lignes alimentées extérieurement, ne respecter que la contrainte de 6 terminaux
connectés (cf, § 235).

2éme Cas : Une ou deux lignes utilisent I'’ADC 02 et une ou deux lignes utilisent I'ADS 02.
Sans terminaux le module ADC 02 consomme 1 W et le moduie ADS 02 consomme 2,4 W. ||
reste donc 3,1 W pour des terminaux, soit au total 6 terminaux répartis sur les 1 ou 2 lignes.

Note : idem ci-dessus.

3eme Cas : Une ou deux lignes utilisent I'ADC 02 et une ou deux lignes utilisent I'ADV 02.

- Le module ADV 02 n’utilisant pas "alimentation du module ADP 04, il reste, aprés avoir ali-
menté I'ADC 02, 5,5 W pour les terminaux, soit au total 11 terminaux répartis sur les 1 ou 2
lignes,

2-18
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Définition de la distorsion de durée : .

La distorsion, mesurée a la reception est définie comme suit :

Dans le cas de la transmission de deux états complémentaires 13 distorsion de durée J est
égale a :

1 T2=-T1 |
T2+ T1

o=
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- 3 — CHOIX DE L'INTERFACE

Le choix de I'interface est fait en fonction des contraintes suivantes :

— distance entre terminaux et calculateur
— environnement
— vitesse de transmission

La transmission jusqu’a 20 000 bits par seconde nécessitera I'adaptation V24 non isolé pour des
distances inférieures ou égales 3 10 metres, :

Pour des distances supérieures, nous devons utiliser 'adaptation simpie courant. Dans ce cas la
vitesse de transmission décroit trés rapidement en fonction de la longueur de !a ligne.

Pour ces deux adaptations V24 ou simpie courant, les échanges peuvent se faire en full-duplex
et nécessitent donc des liaisons 4 fils.

L'adaptation C.Bus au point de vue caractéristiques et performances est semblable a I'adapta-
tion simple courant. La différence réside dans le fait que la transmission se fait sur deux fils a
I'alternat. De plus, plusieurs terminaux peuvent étre connectés a la ligne.

Dans tous les cas se reporter au § 2 de caractéristiques des adaptations pour respecter les contrain-
tes garantissant le fonctionnement des transmissions.
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4 . CARACTERISTIQUES dES CABLES OU LIGNES DE LIAISONS

La ligne est constituée par un cable atype téléphones (série NthG0) aux caractéristiques
“suivantes ; . )

4.1 ‘CONSTITUTION

Céble comprenant (du centre vers 'extérieur)

* Ame de cuivre rouge (6/10 ou 9/10) ; section choisie en fonction des pertes de ligne
admissibles (voir paragraphes2-3-2,2-4-2,2-5-2).

* {solement PCV
* Eléments pairés (fils torsadés deux a deux au pas de 10 3 20 cm)
* Paires assemblées entre elles {1 & 12 paires maximum}
* Blindage par ruban d'aluminium avec fii de continuité en cuivre étamé.
* Gaine de protection en PCV
* |e cable devra comporter une protection mécanique supplémentaire s'il est soumis a des
contraintes mécaniques particulieres :
- matelas de papier
- gaine PCV
- feuillard d'acier {dans ce cas le feuillard d'acier sera raccordé a la méme terre que le
blindage).
4.2 CARACTERISTIQUES ELECTRIQUES

* Reésistance linéique : 60 a 68.n./km pour un conducteur diameétre 6/10
) 27,5 a 30N /km pour un conducteur diameétre 9/10

* Reésistance d'isolement :
. Entre conducteurs d'une méme paire torsadée
. Entre conducteurs de 2 paires torsadées différentes
. Entre conducteurs et blindage ou écran
R isolement = 500 MEGOHMS/km
* Rigidite diélectrique :
800 V entre conducteurs
500 V entre conducteurs et écran

* D'une maniére générale, les caractéristiques de |a ligne devront étre vérifides et mesurées.

MNota : Les valeurs ci-dessus peuvent varier sefon e constructeur.
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5 - MISE EN OEUVRE

5-1 PRECAUTIONS D'UTILISATION

_ Toutes les opérations de mise en place des cartes de changement de plan ou d'adaptation de-

vront se faire lorsque le module répartiteur ADP 16 est hors tension.

Il en sera de méme pour toutes les connexions de cdbles.

5.2 INSTALLATION ET RACCORDEMENT

— Mettre le caiculateur hors tension

— Mettre le moduile répﬁrt iteur hors tension

— Mettre en piace les modules ADP 04 {comme indigué au paragraphe 1} -2)

— Disposer les cartes d’adaptation (comme indiqué au paragraphe .1 -2)

— Connecter {es périphériques et terminaux aprés s'étre assuré de leur bonne marche en local
— Mettre le calculateur et le module répartiteur sou‘s tension

— Passer les programmes de test des modules connectés.

5-3 CONSIGNES D'INTERVENTION SUR DEFAUT

Vérifier la présence des tensions d'alimentation des cartes d'adaptation sur le fond de Bac du
moduie répartiteur.

Si le secteur est présent et qu'il n'y a pas de 24 Volts, vérifier le fusible de I'ADP 04.






