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1 PRESENTATI ON

| OCS16 (I nput Qutput Control System) est le noniteur d entrées-sorties des
unités centrales 16-35, 16-70 et 16-90 de |a gamme SOLARLG.

Il assure le déroulenent et |le contrdle des entrées-sorties sur
périphériques conventionnels (lecteur de cartes, de ruban, télétype etc...)
et sur périphériques industriels (chaines de nmesures, entrées-sorties tout
ou rien etc...).

Sa conception modulaire lui pernet de s’adapter facilenment a une
installation par

- I'intégration de nodules gérant |es échanges spécifiques sur |es
périphériques de |’installation et ne sélectionnant que ceux-ci

- |I'intégration de fonctions spéciales, au niveau du noniteur, propres a
| *application.

| OCS16 est destiné aux calculateurs conportant |’option "schédul eur
mi croprogrammé MIS16".
Ses principales caractéristiques sont

la. gestion des canaux LDC, MDC, HDC

la gestion du DRPS

- I"horloge tenps réel

la gestion des | OP standards ou rapides (3 |IOP pouvant étre
i mpl ant és dans |l e bac 0)

le type de retour EMOD, | MOD, | BMOD)

configurable par Q3 016.

Gestion des demandes :

Les demandes d’' échange sont nmises en file d attente au niveau des unités
physi ques suivant la priorité des- taches appel antes.

- chaque unité physique est considérée conme une ressource non
partageabl e gérée par un sémaphore d’ exclusion a un acces.

- toute tache en attente de ressource est suspendue jusqu' a |la
libération de cette ressource.

- la synchronisation des taches sur les fins d échange est gérée
par un sémaphore privé non paramétré réalisé sur le mot 4 de
|1 QOCB.

-1.1-
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2 DESCRI PTI ON GENERALE D'l 0OCS16

2.1 INTEGRATION A UN SYSTEME

| OCS16 utilisé avec |les systemes d’' exploitation SOLARL6 peut constituer |’un
des éléments d un systenme d' exploitation réalisé pour une application
particuliére.

2.2 | NDEPENDANCE DES PROGRAMMES ET DES OPERATI ONS D ENTREE- SCRTI ES

L'interface unique entre le systeme d entrées-sorties et |'utilisateur quel
que soit le systéme d' exploitation permet une standardisation des séquences
d’ appel pour une opération d E/S.

De plus la forme des requétes est indépendante des configurations
périphériques sur lesquelles les opérations sont effectivement réalisées.

| OCS16 recoit des demandes portant sur des unités synboliques (SU ou des
unités fonctionnelles (FU et adressées a des unités physiques (PU).

Unité Physique : une unité. physique désigne un périphérique donné
Exenple : Tél étype
Déroul eur de bande magnétique

Unité Fonctionnelle : une unité fonctionnelle désigne un sous-ensenble d un
périphérique donné
Exenple C avier télétype

Lecteur télétype

Portion de disque

Les liaisons unités fonctionnelles/unité physiques sont définies a la
génération de |'1OCS16 concernant cette installation.

A chaque unité fonctionnelle est de plus associé un not de commande qui sera
envoyé au périphérique avant chaque échange de données. Plusieurs unités
fonctionnell es peuvent étre associ ées a une méne unité physique.

Unité Synbolique : une unité synbolique désigne une unité d' échange
caractéristique des programes et non pas de la configuration de
périphériques sur laquelle |les opérations d entrées-sorties sont
ef fectivement réalisées.
Exenpl e Comrande au supervi seur

Entrée synbolique

Aux unités synboliques on associe par programe des unités fonctionnelles.

-2.1-
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Ces l|iaisons sont dynamni ques, elles peuvent étre nodifiées on-line
(notamment par |es dialogues des systéenes d exploitation) sans avoir recours
a une phase de définition de configuration systéne. Ces unités synboliques
assurent pour de nonbreux programmes une indépendance conpléte entre ces
programmes et |es opérations d'E/S qu'ils doivent réaliser.

| |
l |
su1 l |
| I
l
| |
l o FUL |
su2 } fonction associée }
l I
| l
| |
Su3 |
PUL
| I
| |
s I
su4 T FU2 T
l fonction associée l
} l
|
| |
SUS Tl FU3 |+ PU2
| |
| l
| |

2. 3 CARACTERI STI QUES GENERALES

- Le programme | OCS16 est réentrant.
- Il se déroule sous le niveau de priorité de la tache appelante. Celle-c

devra obligatoirement étre une tache software.

- L"appel a 10CS16 produit la destruction du registre X
- 10CS16 utilise comme zone de travail la zone pointée par le registre K de

| " appel ant .

- L'utilisateur devra prévoir pour |QOCS16 une zone de travail d au moins 20

nots.

-2.2-
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3 LES FONCTIONS D'l O0OCS16

On distingue deux types principaux de fonctions :

- les fonctions d' échange effectif, c'est-a-dire de transfert de données
entre la ménoire et un périphérique

- les fonctions spéciales qui ne s’acconpagnent pas d' un transfert de
données. Celles-ci peuvent étre subdivisées en deux catégories

. Les fonctions d’intérét général exécutées par |le noniteur
(FONCTI ON  MONI TEUR)

. Les fonctions de positionnement particuliéres a un périphérique
exécut ées par le “driver” associé a ce périphérique (FONCTION DE
POSI TI ONNEMENT) .

Séquence d’ appel en assenbl eur
Quelle que soit la fonction demandée |a séquence d appel est la suivante :

oCB
oCs

LAD
SvC

|OCB est la table des parametres
| OCS est |e numéro du sous-programme superviseur.

-3.1-
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5.1 DEMANDE D ECHANGE EFFECTIF

3.1.1 Forne de L'1CCB

A) Echange
réalisé-

Les adresses de L'IOCB, de la table a transférer

Ext ensi on

Ext ensi on

(Cctet de fonction N° unité d échange

Adresse de la table a transférer

Conpte d' octets a transmettre ou adresse

de la table des codes d arrét

Conpt e-rendu d’ échange

Evénerment fin d échange

Information conpl énentaire

Opti onne

Opti onne

avec buffer situé dans la zone de |’ appelant. C est |’ appe
par un progranme quel que soit son node pour son propre conpte.

Cctet de fonction N° unité d' échange

Adresse de la table a transférer

Conpte d’ octets a transmettre ou
adresse de la table des codes d arrét

Conpt e-rendu d’ échange

Evénement fin d' échange

Information conpl énentaire

Opti onne

et de la table des codes

d arrét sont des adresses absolues (nbde naitre) ou des adresses relatives

(rmodes esclave et privilégié].

de |’ appelant.

B) Echange

avec buffer en CDA ou ZDR

Dans ce cas elles sont situées dans |a zone

| OCS16 offre la possibilité de gérer des buffers dans la CDA (COVON DATA
cette option est disponible ou dans |a ZDR (Zone des Données

AREA) si

Rési dent es) .
conti ennent

-3.2-
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-1 "Cctet de Fonction N° unité d’ échange
A —>0 ' FFFF
1 Adresse de la table & transférer
2 Conpte d' octets a transnettre ou

adresse de la table des codes d’ arrét

3 Conpt e-rendu d’ échange
4 Evénerment fin d’ échange
5 Information conpl énmentaire Opt i onne
Les adresses de |'IOCB et de la table des codes d' arrét sont des adresses

absol ues (appelant en node naitre) ou des adresses relatives (appelant en
mode esclave ou privilégié).

Dans ce cas elles sont situées dans la zone de |’ appel ant.

L’ adresse de la table & transférer est une adresse relative quel que soit le
node de | ‘appelant. Elle indique un déplacenent dans la CDA ou |la ZDR dont
| " adresse début est contenue dans |a ménoire débanalisée ‘18

C Echange Systeéne
C est |"appel réalisé par le systene (node nmaitre) pour le conpte d' un
utilisateur. Exenple : chargement d une téache non résidente

Mt -2 Adresse début de la partition

-1 Cctet de Fonction | N° unité d' échange
A —>0 ' FFFF
1 Adresse de la table & transférer
2 Conpte d' octet a transnettre ou
adresse de la table des codes d arrét

3 Conpte-rendu d’ échange
4 Evénerment fin d' échange
5 Information conpl émentaire Optionne

L' adresse de la partition est une adresse de format SLO (16 bits de poids
forts d une adresse absolue 20 bits).

Les adresses de |'I1OCB et de |la table des codes d arrét sont des adresses
absol ues.
L’ adresse de la table a transférer est une adresse relative dans |a
partition.
Attention

Dans |le cas d' 1 OCB étendu ou de SVC I CCS située dans une autre SVC et dont
|'"10CB contient une autre adresse que |’'adresse buffer, les nots référencés
doi vent se trouver dans la néne partition (néme SLO.

-3.3-
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2 Description de |’'10CB

A) Numéro d unité d' échange
Il indique |'unité sur laquelle porte |’'échange. Cette unité peut étre une
unité synbolique (bit 8 = 1) ou une unité fonctionnelle (bit 8 = 0). Il y a
au maxi num 128 unités synboliques et 128 unités fonctionnelles. Les numéros
d unités fonctionnelles sont général ement banalisés et peuvent étre affectés
d’ une nani ére quel conque a la génération.
3 dentre elles sont interprétées de facon particuliére :

- les unités fonctionnelles '00 (ZE), '7F (ME) et '7E (Horl oge
tenps réel) sont débanalisées ; elles ne pointent sur aucune
uni té, physique

- toute denmande portant sur |’'unité fonctionnelle “ZE" est
i neffective.

Exenpl e d’ application :

L' assenbl eur ASM génére une liste du programme assenblé sur |'unité
synbolique LO (Liste Qutput). Si |'utilisateur ne désire pas obtenir une
liste il lui suffira de faire pointer |'unité synbolique “LO sur |'unité
fonctionnelle “ZF

- les seules denmandes autorisées portant sur |'unité fonctionnelle
'"7E (Horloge tenps réel) sont les fonctions spéciales de
posi ti onnenent

Lancenent horl oge
Arrét horl oge

- pour toute demande portant sur |’unité fonctionnelle “M,
| OCS16 ne fait aucun traitement, il fait sinplenent appel a un
sous-progranme dont e point d entrée se trouve dans une némoire
interne au moniteur.

Celle-ci est initialisée par |'utilisateur au noyen d' une SVC (SVC EMAD).
Le sous-programe en question trouvera dans le registre A |’ adresse de
L' I OCB associ é a |a demande.

L'utilisateur pourra en écrivant |le sous-progranme de son choix réaliser un
traitenent particulier a I'unité fonctionnelle “M".

Exenpl e d application :

Rangement en némire

B) Cctet de fonction

bitO bitl bit2 bit3 bit4 bit5 bit6 bit7

‘EF CA| 10| BF| CS

Caract éristiques de Type de Retour
| * échange

* Caractéristiques de |’ échange

EF = 1 demande d’ échange effectif

EF =0 fonction spéciale nmoniteur ou de positionnenent
CA=1 demande avec arrét sur code

CA=0 échange sur conpte d' octets

I0=1 demande de sortie (écriture)

I0=0 demande d’entrée (lecture)

BF =0 | ecture en avant

BF =1 lecture en arriére

-3.4-
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Remar ques

- BF n"a de sens que si |’'échange est une lecture et que le
périphérique concerné pernet un choix entre la lecture avant et
la lecture arrieére

- CS na pas de signification générale, il est ignoré d' |QCS16.

Ces deux bits peuvent cependant étre utilisés par un driver qui |les
interprétera come une “condition spéciale” du transfert.

Exenpl e CS
CS

0 les “null”, “perfo-on”, “Perfo-off” sont ignorés
1 les “null”, “Perfo-on”, “Perfo-off” sont pris en conpte.

* Types de retour
RETOUR EN FIN D ECHANGE (EMOD) : Fonction codée '0000

- le contrdle est rendu a |’ appelant lorsque |’'échange est effectivenent
termné. Le not (4) de |'I1OCB est utilisé pour positionner un événenent
fin d échange.

Cet événenent est testé par | OCS16, provoquant alors |la suspension du
programe appelant jusqu'a la fin de |’échange

- un conpte-rendu du déroul ement de |'échange est fourni dans le mot (3) de
[ 1QCB.

RETOUR APRES | NI TI ALI SATION (I MOD) : Fonction codée '0100.

- le contréle est rendu a |’utilisateur dés que son échange a pu étre
effectivement initialisé

- il positionne dans le mot (3) de |'IOCB un conpte-rendu du déroul ement de
| " échange.

- il positionne un événenent fin d échange en utilisant le not (4) de
"1 QCB.

Cet événenent pourra étre testé par la tache demandant |’ échange (ou une
autre tache) grace a une requéte spéciale au superviseur et provoquer |a
suspension de cette tache jusqu a ce que |’ échange soit termné

RETOUR APRES | NI TI ALI SATI ON AVEC UTI LI SATION DU POOL BUFFER (| BMOD)

Fonction Codée ‘0200

- ce node de retour n’est utilisable que pour une sortie.

- les utilisateurs disposent d un certain nonbre de buffers (Pool). Le
nonbre de buffers disponibles et la taille de chacun d eux sont définis a
| a génération

- dans un tel échange 10CS16 transfere |1'IOCB et le buffer de |’utilisateur
dans un buffer du pool qu'il s'est au préalable réservé. Ce buffer sera
libéré a la fin de |’ échange.

- 10CS16 rendra la main a |'utilisateur dés que |’ échange aura pu étre
effectivement initialisé ; celui-ci pourra utiliser sa zone de données pour
de nouveaux travaux, |'échange se poursuivant entre le buffer alloué et le
périphérique.

- Ce node de retour est inconpatible avec

* Une demande d' échange avec buffer situé en CDA
* Une demande d’ échange systeéne.

Remar ques

- il ny a pas positionnenent d un conpte-rendu lors d une telle demande.
Il n'y a pas non plus positionnement d un événenent fin d’ échange. Les
mots (3) et (4) ne sont pas utilisés.

- lataille de la zone ménoire disponible pour |Ies données (taille d un
buf fer du pool, |1COCB exclu) est contenue dans la ménoire LBUFP. Elle est
fixée a la configuration (macro %°P00L). Le conpte d octets a échanger ne
devra pas dépasser 2 x (LBUFP).

- le “pool” buffers étant une ressource, s'il n'y a pas de buffer disponible
au nonment de |la demande, |a tache appelante est suspendue jusqu'a la
libération d un buffer.

-3.5-
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RETOUR SPECI AL : Fonction codée '0400

- ce mode de retour n’ est pas utilisable pour une application en node
escl ave.

- il permet de réveiller une application qui est en attente sur un sénaphore
paranétré. A la fin de |’ échange 10CS16 fait un ACT sur |e sénmphore
paranmétré avec conme paranetre le numéro de la FU ou |’ échange s’ est
termné (vair instruction ACT).

- pour |'application qui a lancé |’ échange tout se passe come pour un
échange avec retour inmmgdiat.

- description de |’10CB

C|l |B|C
1 100 | N unité d échange mot 0
A|OIF|S
Adresse de la table a transférer mot 1
Conpte d'octets a transnettre not 2
Conpte rendu d’ échange mt 3
Adresse du sémaphore privé paramétré nmot 4

C Adresse de la table a transférer
Elle se trouve dans le mot (1) de I'1OCB. Cest |"adresse du not contenant
le premer octet a transférer. Le premier octet échangé sera toujours
| "octet gauche du not.

D) Echange avec arrét sur conpte d octets nul

Lorsque le bit CA de |’ octet de fonction est a 0, le not (2) de |'10OCB
indique le conpte d octets que |’'utilisateur veut échanger avec le
péri phéri que.

Ce nonbre est généralenent linté a 16 K - 1 octets, cependant il peut étre
inférieur a cette valeur pour certains périphériques (voir utilisation des
drivers].

E) Echange avec arrét sur code (STOPCD)
* Foncti onnenent
- lorsque le bit CA de |'octet de fonction est a 1 le critére d arrét de
| " échange est |a concordance entre un code échangé et |'un des codes d’ une
table. La table de codes d' arrét contient un ensenble de codes qui sont
tous conparés a tous |les caractéres échangés ; |a concordance de deux
caracteéres provoquera alors la fin de |’ échange.
- le mot (2) de |'10OCB contient dans ce cas |’ adresse d une. table des codes
d arrét.
- un conpte d' octets nmaxinmum est nécessaire pour linmter |'échange en cas de
non reconnai ssance des codes d arrét. Ce conpte d octets peut étre :
- fixé lors de la génération a |'aide de |la macro % NPMAX (cf.
M .U 1 OCS16) (val eur par défaut : 80). Dans ce cas la table
"TABCOD' ne contient que les codes d arrét a raison d un par
octet. Cette table est limtée par un octet nul (0).
- fourni par |'utilisateur par extension de la table des codes
d arrét "TABCOD' (ménes regles que pour le conpte d octets a
transmettre)

-3.6-
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(1) Compte d’ octets naxi - soit ‘FF (cas standard)
- soit nonbre de caract.
(2) CAl CA2 de la table |orsque
| " échange concerne
| | \ DRVASY
CA = Code d’ arrét
(n) CAn 0 0 = butée

L'utilisation d échanges de ce type est trés fréquente sur |es périphériques
a enregistrenent de longueur variable tels que télétypes, lecteurs rapides,
elle pernet la réalisation de programmes de type dial ogue opérateur systeéne.
Remar ques

On doit donc dans la rédaction des progranmes penser a toujours s’ assurer
qu' une entrée sur code d arrét est effectivenent term née par lecture du
conpte-rendu. Le conpte-rendu pernet de connaitre le dernier caractere
échangé.

* Constitution de |la table des codes d arrét

Exenpl e avec conpte d' octets fixé a la génération (% NPMAX = 256)
TABCOD : BYTE “A’, “B", '0

Exenpl e avec conpte d' octets fixé lors de |la demande d' échange (130
octets)
TABCOD : WORD ‘ FFFF
WORD * 82
BYTE “A", “B", '0

dans les 2 cas, les codes d arrét sont |les caractéres A et B.

F) Conpte-rendu d' échange

Il est donné en retour du sous-programme superviseur |0CS16, d' une part dans
le registre accunulateur et d autre part dans le nmot 3 de |’ 1 CQCB.

A = 6000, le mot 3 est sans signification.

L' adresse de la table des paranetres (1 OCB) est en dehors de la zone
escl ave.

A=0s"il s'agit d une fonction spéciale celle-ci a été acceptée. Dans le
cas d'un échange effectif avec conpte-rendu (fonction '00 ou '01) le not 3 a
la signification suivante

Il est mis a '8000 lors de la prise en conpte de |a demande d’ échange par
| OCS16, il sera nmodifié en fin d échange
La conposition de ce not est alors la suivante :

bit 0 = 1, échange en cours, le reste est sans signification

bit 0 = 0, échange termné

bit 1 =1, échange terniné anornal enent

bit 1 =0, échange ternminé nornmalenent. Les bits 2 a 15 indiquent
alors le conpte d' octets effectivenent échangé

bit 2 =1, i ndi que que la demande d’' échange était incorrecte

bit 2 =0, indique que |’échange s’est term né anornmal enent pour

une cause physi que.
Les bits 3 a 15 donnent un code de défaut propre a chaque périphérique

| orsque |'échange s’'est term né anornal ement pour une cause physique
Dou les 4 types de conpte-rendu possibles
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ECHANGE EN COURS

bitO 1 2 3

‘ 1 0 0

L L’ échange est en cours, le reste du not sans signification
ECHANGE TERM NE NORMALEMENT

\ 0 \ 0 \ Conpte d' octets effectivement échangés

|

Nor mal enent

Echange terniné

Dans |le cas des entrées avec arrét sur code, le conpte d octets
ef fecti venment échangé pernet de savoir sur quel code |’ échange s’ est
termné.

PABAMETBES DE L' 1 OCB | NCORRECTS

bitO 1 2 3

0 1] 1 Sens signification

L Parametres transms dans |1 OCB incorrects

Fin anormaal e

Echange term né

Les cas de refus pour paranetres incorrects sont |es suivants :

- échange inconpatible avec |'unité fonctionnelle (exenple : sortie sur
| ecteur)

- unité fonctionnelle/synbolique n existe pas ou n'est pas gérée

- demande de sortie avec utilisation du pool buffer telle que le conpte
d' octets a échanger dépasse la taille des buffers du pool

- demande de sortie avec utilisation du pool buffers alors que celui-ci n en
conporte aucun.

- conpte d' octets supérieur a la valeur naxinmum fixée par |le driver.

- tables de données ou de code d'arrét dépassant les limtes de |la zone
esclave (cas d' une demande provenant d'une tache esclave) ou les limtes
de la ménoire
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bitO 1 2 3

‘ 0 1 0 Mot d état de |’ unité physique

L Fin pour une raison physique

Fin anornmal e

Echange terniné

L'interprétation du not d état de |’unité physique dépend du périphérique
sur lequel s’ est déroul é |’ échange (voir MEMOLG).

G Evénenent fin d échange
Lors d’ une demande d' échange avec retour aprés initialisation (fonction '01)
ou en fin d échange (fonction '00), 10CS16 utilise le mot (4) de |'1QOCB pour
positionner un événenent fin d échange. Ce not est un sémaphore privé non
paramétré (ou de synchronisation).

Dans |e cas d une demande avec retour en fin d échange, |0CS16 se nmet en
attente de |’ événenent fin d échange avant de rendre le contrdle au
programme appelant en s’appropriant ce sémaphore pour le conpte de la tache
appel ante.

Lorsque |’ échange denmandé sera ternminé, |a tache suspendue sera rendue

active.

Dans le cas du retour aprés initialisation ['utilisateur pourra s’'il le veut
se nettre en attente de la fin d échange gréace a la fonction WEIO du
superviseur (voir chapitre 5). Il peut aussi ne jamais se nettre en attente
de |’ événenment fin d échange concernant cet |OCB. Le mot (4) devra
cependant étre présent car il est utilisé par |QOCS16.

H Information conpl émentaire
Le mot (5) de |'IOCB est ignoré d I10OCS16 nmais il peut contenir une

information conpl émentaire du driver

Exenple :

Cest le cas d une demande d échange portant sur une unité fonctionnelle
di sque a accés al éatoire. Le mot (5) fournira au driver |’adresse physique
sur le disque.
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3.2 FONCTI ONS SPECI ALES

Ce sont toutes les fonctions qui ne s’ acconpagnent pas d' un transfert de
données. Il existe deux types de fonctions spéciales :

- les fonctions spéciales “noniteur”
- Les fonctions spéciales de “positionnenment”.

3.2.1 Forme de |'1CCB

Il conmporte un seul not qui se présente sous |la forme suivante :

Cctet de Fonction Ne Unité d échange

3.2.2 Description de |'10OCB

A) Numéro d unité d' échange

Il s’agit commre pour une demande d’' échange effectif d un nunéro d unité
symbol i que ou d unité fonctionnelle.

B) Cctet de fonction

bitO bitl bit2 bit3 bit4 bit5 bit6 bit7

EF| FP

N°  de fonction

L Type de fonction

EF = 0 Caractérise une fonction spéciale
FP = 1 Caractérise une fonction spéciale de positionnenent
FP = 0 Caractérise une fonction spéciale noniteur.

* Fonctions spéciales de positionnenent

Ell es concernent les fonctions particuliéres a un périphérique donné qui ne
sont pas associ ées a un échange de données et sont réalisées au niveau du
driver.

Chaque driver dispose d une entrée spéciale pour les fonctions de
positionnenent. Le nunéro de la fonction demandée est interprété d une
facon particuliére pour chaque driver.

(Se reporter aux manuels d exploitation particuliers & chaque périphérique).
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Exenple :
Sur | e déroul eur de bande, |es fonctions de positionnenent sont |es
sui vant es
Val eur associ ée Code Fonction
a la fonction meénoni que
' 4900 VEOF Ecriture EOF
' 4A00 WGAP Création d un GAP
' 4B0O BSRCD Saut arriére de 1 bloc
"4C00 FSRCD Saut avant de 1 bloc
' 4D00 BSFI LE Saut arriere de 1 fichier
" 4E00 FSFI LE Saut avant de 1 fichier
' 4800 RWD Rebobi nage
" 4700 RWDU Rebobi nage et passage en |oca
Remar que :

Le retour a |l'utilisateur se fait toujours aprés initialisation de la
fonction de positionnenent

["utilisateur n’a pas de contrdle sur |le déroulenent d une fonction de
positionnement (pas de conpte-rendu) en particulier il n est pas averti de
la fin d exécution de cette fonction.

cependant |’unité physique concernée par la fonction reste “occupée
| ogi quenent” jusqu'a la fin d exécution de la fonction. Toute denande
portant sur cette unité physique (demande d’ échange effectif ou de
fonction spéciale) sera donc nmise en attente pendant |le déroulenent de la
fonction
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* Fonctions spéciales adressées au noniteur

- elles concernent les fonctions d intérét général, c' est-a-dire, celles qui
ne sont pas caractéristiques d un périphérique.

- elles ne sont janmmis associ ées a un échange d’information et sont
exécut ées au niveau du noniteur.

- elles sont exécutées imediatement : il n'y a pas d occupation |ogique
d" unité physique.

Un certain nonbre de ces fonctions sont standard nmais un utilisateur peut
créer tres facilement de nouvelles fonctions. En effet, chacune de ces
fonctions peut étre exécutée par un nodule dont |OCS16 trouve |e point
d entrée dans une table (TBFSM qu'il gere. Ces nouvelles fonctions peuvent
trés facilement étre introduites au nmonent de |la génération d' |1 OCS16 (voir
la macro %SMON dans |e manuel d'utilisation |QOCS16).

Les fonctions “standard” sont |es suivantes :

Val eur associ ée Code Fonction

a la fonction meénoni que
0000 CLEAR Réinitialisation du systeme
' 0100 PUSI Lecture not d' état de |'unité

physi que (PU)

' 0200 PUA Attachement de la PU au
ni veau Soft demandeur

' 0300 PUD Dét achenent de la PU au
ni veau Soft demandeur

' 0600 KI'LL Mettre fin a un échange

Initialiser une PU

' 0800 FDMONT Dénont age d’ un vol une
(cf. 8§ 7.3.1)
' 0900 FMONT Mont age d’ un vol ume
(cf 8 7.3.2)
' 0A0O FREAD Lecture de la structure d’ un

volume (cf. § 7.3.3)

Remar ques

1) les fonctions concernent général ement une unité physique. Cependant, la

demande a | OCS16 portera toujours sur une unité synbolique ou une unité
fonctionnelle liée a |’unité physique en question, elles seront ignorées
si elles portent sur ['unité fonctionnelle ZE (val eur '0000)

les fonctions d attachenent, détachenent annul ation de demande d’ échange
et dinitialisation d unité physique n'existent que dans la version |QOCS16
di sponi bl e sur machine avec gestion des tables et ressources par schedul er
et sémaphores mi croprogranmmes.
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FONCTI ON DE REI NI TI ALI SATI ON DU SYSTEME (CLEAR)

Cette fonction est toujours acceptée et exécutée inmmédiatement ; elle a le
role suivant :

- elle libére toutes les ressources du systéme (unités physiques, buffers du

pool , canaux) _ ]
- elle annule toutes les fonctions d attachenent ou d’ échange

- elle initialise les PST des niveaux d'entrées-sorties

- elle initialise les ménobires débanalisées (relais des boites a lettres et
ni cr o- canaux)

- elle initialise les némoires internes a |OCS16

- elle initialise le masque des interruptions (IM en fonction des
périphériques gérés.

FONCTI ON DE LECTURE DU MOT D ETAT D UNE UNI TE PHYSI QUE (PUSI)

Cette fonction est toujours acceptée et exécutée immeédiatement. Elle a pour

role de fournir a |’utilisateur les informations relatives a |'unité

physi que pointée par |’'unité fonctionnelle (ou synbolique) sur laquelle

porte |a demande

- dans le registre A le not d état de |’unité physique (cf MEMOLG)

- dans le registre X, le nmot O (STATUS) de la table d unité physique (voir
manuel d’utilisation).

Dans Le cas ou |la denande porte sur une unité physique inconnue, le registre

A est rendu égal a '6000.

FONCTI ONS D ATTACHEMENT ET DE DETACHEMENT D UNE UNI TE PHYSI QUE (PUA et PUD)
On rappell e que | es demandes a |1 OCS16, bien que s’ adressant a une unité
synbol i que ou fonctionnelle sont gérées au niveau des unités physiques, une
unité physi que donnée étant général ement attribuée au demandeur pour |a
durée d' un échange (ou d une fonction de positionnement).

Par la fonction d attachenent, une tache a la possibilité de s’ approprier
une unité physique non plus pour |a durée d un échange, nais tant qu'elle
jugera nécessaire.

En effet si un utilisateur s’ est “attaché” une unité physique donnée, toutes
| es demandes en provenance d une autre tache, adressées a cette unité
physi que, seront mises en attente tant qu' il n’aura pas décidé de |la
détacher par une fonction de détachement.

Exenple d' utilisation de ces fonctions :

Soi ent deux taches Tl et T2 ayant a fournir sur des unités synboliques qu

peuvent étre différentes deux journaux J1 et J2.

La configuration du systéne d entrées-sorties peut étre telle que ces deux
unités synbol i ques soient associées a la néne unité physique, une inprimnte
par exenple.

Pour la clarté de |'inpression des journaux, il serait souhaitable que des
échanges denandés par T2 et destinés au journal J2 ne viennent pas
s'intercaler entre deux échanges denandés par Tl et destinés au journal J2
(et réciproquenent). Les deux taches résoudront ce probl éme en demandant

avant de commencer |’inpression de leur journal, L attachenent de |'unité
physi que associ ée a |’ unité synbolique sur laquelle |eur journal est
i mpri mé.
Une fois leur journal inpriné, elles devront évidement détacher |’unité
physi que.

Regl es général es de fonctionnement.

1) Lorsqu’ une tache demande |’attachement d’une unité physique, sa demande ne
sera satisfaite que si |'unité physique en question est disponible. S
celle-ci ne |'est pas, soit parce que |'unité physique est en cours
d’ échange, soit parce qu elle a déja été attachée a une autre tache, le
programme appel ant est suspendu jusqu'a ce que |’unité physique qu' il veut
s'attacher soit disponible.
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Reprenons |’ exenpl e précédent
Les taches Tl et T2 ont |es séquences de programme suivantes :

T1 T2
Demande d’ attachenent Demande d' attachenent
portant sur SUL portant sur SU2
Echanges pour inpression Echanges pour inpression
de J1 de J2
Dét achement de SUl Dét achenent de SW2

Supposons que |les unités synboliques SUL et SU2 concernées par |es
journaux J1 et J2 soient associées a la méme unité physique.

Supposons d’ autre part que pour une cause quel conque Tl soit rendue active
apres la demande d' attachenment faite par Tl. La denande d' attachement de
T2 provoquera sa suspension jusqu' a ce que T1 détache |’ unité physique

2) lorsqu'un programme demande |e détachement d’ une unité physique qui |ui
est attachée, 10CS16 n’'exécute |la demande que lorsque |’'unité physique
n'est plus en cours d échange
Sinon, le progranme qui a demandé |e détachenent est suspendu jusqu’ a la
fin de |’ échange en cours.

Remar ques

Le retour a |'utilisateur se fera avec :

A =0 dans le cas ou la fonction a pu étre exécut ée normal enent.

A = '4000 dans les cas suivants :
Denmande d’ attachenent a une unité physique déja attachée au
demandeur .
Demande de détachenent d’une unité physique qui n’est pas
attachée au demandeur.

A = '6000 si |'unité d échange n'est pas gérée par | QOCS16.

FONCTI ON ARRET D UN ECHANGE (KILL)

Cette fonction permet dinterronpre un échange et de libérer les ressources

qui avaient été allouées pour cet échange :

- |I"unité physique ou périphérique sur lequel portait |’'échange

- la tache qui avait demandé |’ échange (uniquenment dans le cas de retour en
EMOD) sera "réveill ée".

Remar que : o
Le retour a |'utilisateur se fera avec :
A =0 dans le cas ou la fonction a pu étre exécut ée normal enent

A= '6000 dans le cas ou I'unité d échange n'est pas gérée par |COCSl6

FONCTI ON CLEAR SELECTI F ( SCLEAR)

Cette fonction a le r6le suivant :

Elle annule toutes |es demandes d’ échange toutes |les fonctions d attachenent
sur |'unité d échange précisée dans |’ CCB.

Remar que

Le retour a |'utilisateur se fera avec :

A =0 dans le cas ou la fonction a pu étre exécutée nornal enent

A = '6000 dans le cas ou |'unité d échange n’est pas gérée par |QCS16.
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4 ECRI TURE SYMBOLI QUE DE

Pour faciliter

" écriture synbolique des denandes a | OCS16,

L’ 1 OCB

on recommande

["utilisation d un certain nonbre de codes nunériques décrivant |les

demandes.

4.1 DEMANDE D ECHANGE EFFECTIF

4.1.1 Mot de fonction

4.1.2 Type de retour

Code Code Fonction Réalisée
Héxadéci nal Mhénoni que

4000 CA Echange sur code d'arrét. Par défaut
| " échange sera un conpte d’ octets

' 2000 ouT Sortie (OQUTPUT)

' 0000 I'N Entrée (I NPUT)

1000 | NBCK Lecture arriére (BACKWARD)

0800 NSN Pas de suppression des NULL en
|l ecture (NOSUPRESS NULL)

' 0800 NVERI F Pas de vérification ni de réessai
en lecture ou écriture disque

a |'utilisateur

Code Code Fonction réalisée
Héxadéci nal Mhénoni que
8000 EMOD Retour en fin d' échange
8100 | MOD Retour immeédiat aprés initialisation
* 8200 | BMOD Retour imrédiat et utilisation du
* 8400 | RMOD Ret our Spéci al
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Code Code Fonction réalisée
Héxadéci mal Mhénoni que
' 0000 CLEAR Réinitialisation du systene
(uni quenent en node maitre)
0100 PUSI Lecture du nmot d'état [physical unit
status input)
' 0200 PUA Attachement d'une unité physique
(physical unit attach)
' 0300 PUD Dét achenent d'une unité physique
(physical unit detach)
' 0600 KI'LL Mettre fin a un échange
' 0700 SCLEAR Réinitialisation d une unité physique
' 0800 FDMONT Dénontage d'un vol une
0900 FMONT Mont age d'un vol ume
" 0A00 FREAD Lecture de la structure d' un vol ume

4.3 FONCTI ONS SPECI ALES DE PCSI TI ONNEMVENT

Gérées par les drivers leur description se trouve dans |es manuels
d' exploitation des périphériques.
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5 LA FONCTI ON ATTENTE DE FI'N

D’ OPERATI ON D’ ENTREE- SORTI E WEI O

Cette fonction du superviseur qui est liée au noniteur d entrées-sorties
| OCS16 pernet a une tache software de se nettre en attente d une fin
d’ opération d entrée-sortie effective.

Elle utilise le nmot (4) de la table de contréle de |a denmande
d' entrée-sortie.

Si le transfert n'est pas termné lors de la demande, |a téache se trouve
al ors suspendue jusqu a ce que |’'événenent fin d échange du transfert
consi déré arrive.

Cet événenent réactivera la tache qui retrouvera le contrdle en séquence, et
nettra a jour le conpte-rendu dans |’'1CCB.

Si le transfert est terminé lors de la demande, l|le nmoniteur rend
i medi atement |le contr6le en séquence a la tache appel ante.

Remar que

Une seule téache peut se mettre en attente de fin d opération d entrée-sortie
mais celle-ci nest pas obligatoirenent celle qui a denandé |’ échange.

Séquence d’ appel

LAD | OCB1
SVvVC WEI O
- o0 IOCBL est |'adresse de la table de contréle de |’ opération

d entrée-sortie d une demande d’' échange effectif préalable qui avait été
faite avec retour apres initialisation (IMD).

- VEI O désigne e sous-programme noniteur qui traite cette fonction.

- le sous-programe VElIO est réentrant

- il se déroule sous niveau de priorité de la tache appelante et utilise la
zone K de |’ utilisateur

- il utilise le not (4) de la table de contrdle associ ée a |’ échange dont on
veut attendre la fin.
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6 ACTI VATI ON DE LA TACHE ALARME

| OCS16 active |a TACHE ALARME (tache hardware systéne de priorité 0) au
nonent de |’instruction ACTD (Activate Debug) dans |les cas, et avec |es
parametres suivants :

1 = Interruption inattendue (niveau ou sous-niveau hardware non
geré).

3 = Défaut dans le fonctionnenent du canal (non réponse a une
instruction IPl dinitialisation ou libération du canal).

4 = Appel opérateur recu 4 fois consécutives.
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7 GESTION DU MONTAGE DE VOLUME

7.1 GENERALI TES

Le logiciel de gestion du nontage de volume se présente sous la forme de
trois fonctions spéciales noniteur intégrées

L'utilisation de ce logiciel sous |les superviseurs permet une neilleure

gestion des disques par un accroissenent de la sécurité et une utilisation

plus souple de ces supports. L augnentation de ces performances est obtenue

par :

- la configuration dynami que des tables de gestion du disque a partir de la
structure définie sur le support disque

- la gestion des espaces disques (espace ouvert a un instant donné,
accessible en lecture et écriture) d ot un renforcenent de la fiabilité,

- la prise en conpte automatique, des cylindres en défaut,

- la portabilité des supports anovibles d une installation a | autre,

- la portabilité des programes,

- une plus grande soupl esse de génération.

L’ ensenbl e de ces services est directement accessible au moyen de conmandes

opérateur sinples offertes par les différents systemes d' exploitation. |

comprend deux niveaux de service :

- LA GESTION DES SUPPORTS : gestion des labels et des cylindres en défaut,

- LA CESTION D ESPACES structuration des supports disque et
reconfiguration dynam que des tables d'IQOCS16.

Attention : Lorsqu’ un systeme possede |'option de gestion d' espace toutes
I es unités physiques fonctionnent avec ce service et tous |les supports
di sques correspondants doivent étre structurés en espaces (conmande SDEF de
FUP4) .

La commande |DEF de FUP4 permet de rendre exploitables |es supports disques
traités auparavant sans gestion d espace, sans étre obligé de les
reformater.
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7.2.1 Définitions

On appelle :

Unité physique : un périphérique électro-mécanique (exenple : unité de
di sque raccordée a la voie 2 d un coupleur).

Support : une ménoire nagnétique (bande, disque etc...).

Support fixe : un support fixé physiquenent a une unité physique par
construction.

Support amovible : un support qui peut étre nonté et dénonté sur une unité
physi que.

Vol ure : un support identifié par un |abel

Espace : une partie d un support définie par son adresse physique et sa
I ongueur. Il est identifié par son numéro (de zéro a 27)

FU ouverte : une unité fonctionnelle disque est dite ouverte lorsqu il |ui
correspond dans les tables d 1 0CS16 un couple (adresse, |ongueur)
défini ssant un espace disque. Dans |le cas contraire une FU est dite
fermée

7.2.2 Principes de reconfiguration dynam que des tables de gestion du disque

A)

La table d espaces d un support

La structure d' un support est décrite dans sa table d’ espaces. La table
d’' espaces du support est située sur le secteur 4 du cylindre zéro du
disque. Elle est initialisée par le progranme de formatage et mise a jour
a la création des espaces.

Le premier espace décrit sur la table d espaces est appel € ESPACE I NI TIAL.
Il est défini par le formatage. Il débute sur le cylindre O du support.
Sa | ongueur est non nulle, nornal enent égale au nonbre de cylindres
format és.

Les espaces suivants sont créés par |la commande SDEF de FUP4.

La commande |DEF de FUP4 pernet de créer |'espace initial et dinitialiser
la table des espaces pour rendre exploitables |es supports disques traités
auparavant sans gestion d’ espace. sans étre obligé de les reformater.

Les tables de gestion du disque

Les tables de gestion du disque sont décrites dans |les tables d'|QOCS16.
Elles nménorisent |e découpage d une unité physique en unités
fonctionnelles.

Ce découpage est défini a la génération du systéne par |les
macro-instructions de G 016.

Une unité physique est identifiée par une unité fonctionnelle particuliére
appel ée FU I NI TI ALE.
Cette unité fonctionnelle présente les caractéristiques suivantes

elle est la prem ére décrite sur |'unité physique lors de |la génération
(macro-instruction de d016),

el le est toujours accessible en lecture,

elle appartient a |a plage des FU ménoniques D1 a DF, El1 a EF (sauf EC)

Les unités fonctionnelles suivantes peuvent étre des FU ménoni ques QU des
FU nungri ques sans nom (de 58 a 125).
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La reconfiguration dynam que des tables d' |1 0OCS16 consiste a charger les

tables de gestion du disque avec les valeurs inscrites sur |le support dans
la table d’ espaces.

Cette opération affecte a chaque unité fonctionnelle disque un espace
disque et lui attribue la valeur des paranetres (adresse, |longueur) écrits
sur le support en respectant la regle d affectation par rang

\ espacel ‘ ‘ espacel‘ \espacez
] |
FUO Di
FUL 445;7
FU2 Dk
Table d’1QOCS16 Support disque - Table d espaces

Les unités fonctionnelles Di, Dj, Dk sont générées sur la méne
uni t é physi que.

La reconfiguration dynam que des tables d' | OCS16 se fait suivant la réegle
suivante :

LE leme ESPACE D UN SUPPORT EST ACCESSIBLE PAR LA |ene

UNI TE FONCTI ONNELLE DE L' UNI TE PHYSI QUE

L'ordre d affectation des unités fonctionnelles sur |’'unité physique est
défini par |'ordre de génération. Cet ordre ne suit pas |’ordre croissant
des nunéros des unités fonctionnelles mais |'ordre de description des unités
fonctionnelles disque au fur et a nesure de |eur génération.

La reconfiguration dynam que est exécutée par |es commandes de nontage de

volume (ex. : MONT de BOS16) ou automatiquenent a |'initialisation des
systeénes (ex : TSML6).
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Bull ’M@'3 CGestion d espace standard

Elle nécessite |'utilisation de disque structuré en espaces et la
reconfiguration dynam que.

Programation portable sur SU

Afin de satisfaire au critere de portabilité des programes et des supports
la gestion d espace standard favorise la programmtion sur unités
synboliques (SU). En effet les associations SVC E/S --> SU et SU --> N ene
espace di sque sont indépendantes des nons de FU définis a la génération du
systéme d’exploitation.

L' association SVC E/S --> SU se fait par programe et |’association SU -->
Ni éme espace disque par conmande.

Exenpl e :

La génération des tables d'IOCS16 se fait par |la néthode dite GENERATI ON
DYNAM QUE STANDARD d’ une unité physique.

Dans ce type de génération |’adresse et la taille de ces unités
fonctionnelles définies a la génération du systene sont quel conques
puisqu' el les seront mses a jour au fur et a mesure de la reconfiguration
dynam que sauf pour la FU initiale qui doit étre générée ouverte : adresse =
0. et longueur * 0 afin de pouvoir accéder au cylindre 0.

Il est recommandé de générer la FU initiale avec |les parametres définissant

| "espace initial : adresse = 0 et longueur = nonbre de cylindres du support,

et de générer fernées les FU suivantes : adresse = 0 et longueur = 0 afin
den interdire |'acces avant d avoir effectué |les opérations de nontage de
vol ume.

Soit une unité physique sur laquelle ont été générées, dans cet ordre, les
unités fonctionnelles disques suivantes :

400) FU initiale
0)
0).

- D9 (adresse
- D3 (adresse
- D6 (adresse

0, longueur
0, longueur
0, longueur

Soit un support structuré en 2 espaces disques dont |es caractéristiques
sont |es suivantes :

- ESPACE 0 (adresse
- ESPACE 1 (adresse

0, longueur = 400) ESPACE | N TI AL
1, longueur = 399)

La RECONFI GURATI ON DYNAM QUE des tables d' 1 OCS16 réalise les affectations

sui vant es
- D9 <--> ESPACE 0 (@= 0, L = 400)
- D3 <--> ESPACE1 (@= 1, L = 399)

- D6 FU fernée

Pour un autre support disque structuré en 3 espaces disque avec |les
caract éristiques suivantes :

- ESPACE 0 (adresse = 0, |ongueur = 400)
- ESPACE 1 [adresse = 1, longueur = 300)
- ESPACE 2 (adresse = 301, |ongueur = 99).

La reconfiguration dynanmi que des tables d' IOCS16 réalise les affectations

sui vant es

- D9 <--> ESPACE 0 (@= 0, L = 400)

- D3 <--> ESPACE 1 (@= 1, L = 300)

- D6 <--> ESPACE 2 (@= 301, L = 99).
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Programmation figée sur FU

La programmation sur FU fige par convention |a correspondance SV E/S --> FU

--> (adresse, |ongueur).

Il existe une possibilité de récupérer |la progranmati on des supports
désignés par FU Il suffit de fabriquer les tables d espaces des supports
de facon a s’'adapter au systéme généré : cela est possible en décrivant des
“trous” dans la table d espaces afin de définir toutes |es correspondandes
FU <--> (adresse, |ongueur).

Exenple :
Soit un systene conportant une unité physique sur laquelle ont été générées

les unités fonctionnelles D9, D3, D5, D6, El, E2 par la néthode de la
“génération dynami que standard”.

- D9 (adresse = 0, longueur = 400) FU initiale
- D3 (adresse = 0, |ongueur = 0)

- D5 (adresse = 0, |ongueur = 0)

- D6 (adresse = 0, |ongueur = 0)

- E1 (adresse = 0, longueur = 0)

- E2 (adresse = 0, longueur = 0).

A) Supposons que |’on veuille reconfigurer les tables d' I 0OCS16 de fagon a ce
que les unités fonctionnelles E1l et E2 soient accessibles lors de la prise
en conpte du support par |0OCS16, il faut décrire les espaces 1, 2, 3 comme
des espaces vi des.

ESPACE 0 (adresse = 0, longueur = 400) Espace initia
ESPACE 1 (adresse = 0, |ongueur = 0) Espace vide
ESPACE 2 (adresse = 0, |ongueur = 0) Espace vide
ESPACE 3 (adresse = 0, |ongueur = 0) Espace vide
ESPACE 4 (adresse = 1, |ongueur = 2).

ESPACE 5 [adresse = 3, |ongueur = 397).

La reconfiguration dynam que des tables d' 1 0OCS16 réalise les affectations
sui vant es

M<—— >ESPACEO0 (@= 0, L = 400)

D3 FU fermée ESPACE 1 (@= 0, L = 0)

D5 FU fermée ESPACE 2 (@= 0, L = 0)

D6 FU fermée ESPACE 3 (@= 0, L = 0)

El <—— >ESPACE4(@=1, L =2

B2<—— >ESPACES (@= 3, L = 397).

B) Supposons que |’'on se propose a présent de gérer les unités
fonctionnelles D5 et D6 a partir de ce ménme systénme. || faut décrire les

espaces 1, 4, 5 comme des espaces vides. Aprés la reconfiguration
dynami que des tables d' 1 OCS16 on obtient les affectations suivantes :

D9 < >ESPACE 0 (@= 0, L = 400)
D3 FU fermée ESPACE 1 (@= 0, L = 0)
D5 < > ESPACE 2 (@= 1, L = 300)
D6 < >ESPACE 3 (@= 301, L = 99)
El FU fermée ESPACE 4 (@= 0, L = 0)
E2 FU fermée ESPACE 5 (@= 0, L = 0)

7.2.4 Gestion statique des disques

Dans ce type de gestion des disques |es FU définies sont directenent
expl oi tabl es sans reconfiguration dynam que. L adresse et la taille des
unités fonctionnelles doivent étre générées en fonction de la structure des
supports disques correspondants.
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Ce type de gestion doit étre utilisé pour

A) les disques sans gestion d' espaces.

Dans ce cas |les supports disques ne sont que formatés et |’ association FU
<--> (adresse, longueur) est figée a la génération

B) |es disques avec gestion d espace mais sans reconfiguration (ex : le

di sque systéme sous BOS16)

Ce type de génération est nécessaire quand les FU doivent étre
initialisées ouvertes et opérationnelles.

Exenpl e de génération :

D1 (adresse 0, longueur = 40) FU initiale
D2 (adresse 40, |ongueur = 242)

D3 (adresse 282, |ongueur = 118)

Pour que les FUP fonctionnent |e support doit étre structuré en accord avec
la génération par |'intermédiaire de |a commande SDEF de FUP4 ou la FU

initiale est la FU D1

ESPACE 0 (adresse
ESPACE 1 (adresse
ESPACE 2 (adresse

0, longueur = 40)
40, |ongueur = 242)
282, |ongueur = 118)

Espace initia

7.2.5 Gestion d'espace préinitialisée

Ce type de gestion est utilisé pour |es disques avec gestion d’ espace et
sans reconfiguration dynam que qui nécessite que les FU soient initialisées
ouvertes et opérationnelles. Elle pernet d avoir des macros de génération
conpatibles entre différents systénes.

Exenpl e de génération :

0, longueur 400) FU initiale
0, longueur 40)

40, |ongueur = 242)

282, |ongueur = 110)
0, longueur = 0)

- D7 (adresse
- D1 (adresse
- D2 (adresse
- D4 (adresse
- D8 (adresse

D1, D2, D4 sont définis en statique car ils sont utilisés sous BOS16

D8 est défini en dynam que standard car il est utilisé sous TSML6.

Pour que les FUP fonctionnent |e support doit étre structuré en accord avec
la génération pour |es espaces gérés par BOS16.

Exenpl e :

- ESPACE 0 (adresse
- ESPACE 1 (adresse
- ESPACE 2 (adresse
- ESPACE 3 (adresse
- ESPACE 4 (adresse

0, longueur 00) Espace initial
0, longueur 0)

40, |ongueur = 242)

282, | ongueur 110)

392, | ongueur 81

NN

Schéma de la reconfiguration dynam que :

L'affectation FU <--> (adresse, longueur) est figée a la génération sous
BOS16 et reconfigurable sous TSML6.

- D7 <> ESPACE 0 (@ = 0, L=400)

- DL < > ESPACE 1 (@= 0, L = 40)

- D2 < > ESPACE 2 (@= 40, L = 242)
- D4 <> ESPACE 3 (@= 282, L = 110)

- D8 FU fermée
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7.3 DESCRI PTI ON

Les fonctions spécial es noniteur
sont |es suivantes :

assurant la gestion du nontage des vol unes

Val eur associ ée Commande Fonction

a la fonction mMménoni que
' 8000 FDMONT Dénont age du vol une (requéte systene)
* 0900 FMONT Montage d' un vol une (requéte systeéne)
0A00 FREAD Lecture de la structure d' un vol une

(requéte wutilisateur)

7.3.1 Requéte de dénontage

FDMONT

Cette requéte est réservée aux systenes d' exploitation.

A) Séquence d' appel

en assenbl eur

LAD 10CB
svCc  10CS

Cette requéte est INTERDITE en node ESCLAVE

B) Forne de |'1QOCB

Mot O N> FONCTI ON N> UNI TE D ECHANGE
1 RESERVE
2 RESERVE
3 COVPTE- RENDU
4 RESERVE
5 RESERVE

* Numéro de Fonction : '08

* Nunéro d'unité d' échange :
FU il s'agit de |'une des FU générées sur |'unité physique (en principe
il s'agit de la FUinitiale).

Numéro de SU FU. Dans |le cas d' un nunéro de

-7.7-



Réseaux

et systémes
d'information

* Conpte-rendu : il est donné en retour du sous-progranmme d'une part dans |e
registre accunul ateur et d autre part dans le not 3 de |'I1QCB

A ="6000 : le mot 3 est sans signification
. Fonction spéciale noniteur absente (n’'est pas générée, au niveau
G 016
. Unité d' échange non gérée
. Appel ant en node escl ave.
A=1:. le not 3 peut prendre alors les valeurs suivantes :

"6001 : il n'y a pas de gestion de volune sur ce disque.
0 . la requéte s'est term née normal enent

Remarque : la requéte est ineffective si le volune est déja dénonté.

C) Fonctions réalisées :

Contrdle de la validité des paramétres de |I'1QOCB : fonction et
unité d’ échange gérées.

. Ferme |'ensenble des unités fonctionnelles appartenant a |'unité
physi que. Toute demande d' échange ultérieure sur |'une d elles

provoquera |’ erreur : o _
"4080 = “zone adressée inexistante”

. Contrdle la nature de |’ appelant (refus de la requéte en node
escl ave).

7.3.2 Requéte de nontage

FMONT

Cette requéte est réservée aux systémes d exploitation.

A) Séquence d'appel en assenbleur :

LAD |1 OCB
svCc 10CS

Cette requéte est INTERDI TE en nmode ESCLAVE.

B) Forme de |’'10CB

Mot O N FONCTI ON N° UNITE D ECHANGE
1 ADRESSE BUFFER
2 RESERVE
3 COVPTE- RENDU
4 RESERVE
5 RESERVE

* Numéro de Fonction : '09

-7. 8-



Réseaux
et systémes
d'information

* Nungéro d' unité d échange : Numéro de SUFU. Dans le cas d un numéro de
FU, il s'agit de |'une des FU générées sur |’ unité physique (en principe
il s"agit de la FU initiale).

* Adresse buffer : adresse d un buffer de |longueur égale a 128 nots. 1|
contient au nonent de |a demande le |abel du disque a nonter.

— LABEL —

| I NDI FFERENTS
127 T_

Le |l abel se conpose de n caractéres (1 £n £7) le n + liene caractere étant
un CR (code ASCII = '8D).

Dans le cas ou n < 7 les caractéres non présents sont conpl étés par des
Z€ros.

* Conpte-rendu : il est donné en retour du sous-programe d'une part dans le
registre accumul ateur et d autre part dans le nmot 3 de |’1QCB
A= "6000 : le not 3 est sans signification
. Fonction spéciale noniteur absente (n’est pas générée au niveau
G 016)

Unit é d’ échange non gérée
Appel ant en node escl ave.

A=1: le not 3 peut prendre alors les significations suivantes

'6001 : il nNy a pas de gestion de volune sur |’'unité
physi que ou sur |le support a nonter.

'6002 : | es espaces du support précédent ne sont pas
ferms.

'6003 : le label n’est pas celui en cours sur |e support.

'6004 : le systeme généré n'est pas conforme (ne dispose
pas d unité fonctionnelle initiale).

' 6005 : il y a plus d espaces décrits sur |e support

qu' 1 OCS16 ne peut en gérer. Dans ce cas |les
premers sont pris en conpte

' 6006 : le volume n'est pas structuré (secteur 3 ou 4 non
conforne).

' 6007 : il nNny a pas de cylindre valide parm |es huit
prem ers du support.

"AXXX i ndi que que |’ échange s’est term né anornal enent
pour une cause physique.

0 : la requéte s’ est termnée nornmalenent, le contenu

du buffer est alors |e suivant

A=1et mt 3 =0
Le buffer contient la table d espace du support ms a jour par
des informations
Cf : conpte-rendu de la requéte FREAD quand RA = 1 et not 3 = 0.
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C) Fonctions réalisées :

. Contré6le de la validité des paramétres de I'lOCB : fonction et

unité d'échange gérées.
Controle de la nature de l'appelant (refus de la requéte en mode
esclave).

. Vérifie I'identité de label entre celui communiqué par la

requéte et celui du support en cours.

. Contréle de la validité de la table des espaces.

Mise & jour de la liste des cylindres en défaut de l'unité

physique a partir du support.
. Mise a jour des tables de gestion du disque relatives a l'unité

physique : ouverture des unités fonctionnelles.

7.3.3 Requéte d’identification d'un support :

FREAD

L'appel de cette requéte est possible aux processeurs systeme et programmes

utilisateur.

A) Séquence d'appel en assembleur :

LAD
SvC

10CB
I0CS

Cette requéte est ACCESSIBLE quel que soit le mode de l'appelant.
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B) Forme de |’'1QCB
Mt O N°  FONCTI ON N° UNI TE D ECHANGE
1 ADRESSE BUFFER
2 RESERVE
3 COMPTE- RENDU
4 RESERVE
5 RESERVE
* Numéro de Fonction : 'A

Nurméro d' unité d échange : Numéro de SU/ FU. Dans le cas d' un nunéro de
FU, il s'agit de |’'une des FU générées sur |’unité physique (en principe
il s'agit de la FU initiale].

Adresse buffer : adresse d un buffer de longueur égale a 128 nots.

Conpte-rendu : il est donné en retour du sous-programme d'une part dans le
registre accumul ateur et d autre part dans le nmot 3 de I'IlQCB.
A= '6000 : le not 3 est sans signification
. Fonction spéciale noniteur absente (n'est pas générée, au niveau
G 016) .

Unité d’ échange non gérée
Adresse | OCB est en dehors de |a zone escl ave.

A=1:le mt 3 peut prendre alors les significations suivantes :

' 6000 : le buffer est situé hors de la zone esclave.

'6001 : il nNny a pas de gestion de volume sur |'unité
physique ou sur le support a identifier.

' 6002 : il ny a pas de volunme nonté sur cette unité
physique. Le buffer contient alors le secteur 3 et
le mot 4 de |'IOCB le nunéro de FU initialise (voir
erreur '6006).

' 6004 : le systeme généré n'est pas confornme (ne dispose
pas d unité fonctionnelle initiale).

' 6006 : vol ume non structuré. Le buffer contient alors le
secteur 3 et le not 4 de |'IOCB le nunéro de FU
initiale

0 89 15

FEEEEEEErrrrrrn Nunéro de FU
FHEEEEETEEnr i initiale

Description du buffer dans le cas ou le not 3 de I OCB prend une des
valeurs : '6002, '6004, '6006.

contient le secteur 3 du support. (Voir page suivante).
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10

11

12

13

14

15

16

17

18

37

38

39

127

CODE

TABLE DES

CYLI NDRES

EN DEFAUT T

' 89AB

LABEL —

CODE STRUCTURE

NOM DU FI CH ER —

DU SYSTEME 0O

NOM DU FI CH ER -

DU SYSTEME 7 —

TYPE CARTOUCHE

STRUCTURE =

0
1
2
3
4
5
6
7
8

vol une
di sque

di sque
di sque
di sque
di sque

non structuré
CDB10
DPB50

CDB20 partie fixe
" " nobi | e
soupl e double face, double densité
a interface S\D
W NCHESTER
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Bul (& RA =1et MOT 3 =0 : la requéte FREAD s'est term née nornal enent. Le
U buffer contient la table d espace disque du support ms a jour par des

informations de la génération. (= secteur 4 du support).

0| -
1 — J—
LABEL
2 .
3
4 CODE  SUPPORT
5 TAI LLE SECTEUR
6 TAI LLE CYLI NDRE
7 NBESP NBFU*
8 NBFMS
CR ]
10 | LI BRES -
11
12 FU* I NDI C
13 LTAG ESPACE 0
(espace initial)
14 ADRESSE DI SQUE
15 LONGUEUR
120 FU* I NDI C
121 LTAG ESPACE 27
122 ADRESSE DI SQUE
123 LONGUEUR
124 | o
125 | .
126 | SANS S| GNI FI CATI ON ]
127

* o ms ajour a partir des tables d'IOCS16 générées. Le reste des
informations provient de la table d' espace disque.
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Signification des différentes valeurs

1) - Paranmetres conmuns a |’'ensenble des espaces

LABEL : de 1 a 7 caractéres ASCIl, plus RC
CODE SUPPORT 1 ® disque CDB10
2 ® disque DPB50
4 ® disque CDB20 partie fixe
5 ® disque CDB20 partie nobile
6 ® disque souple double face double densité
7 ® disque a interface SVMD
8 ® di sque W NCHESTER
TAI LLE SECTEUR: 128 £TS £2048 nots de plus TS = 2**11
TAILLE CYLI NDRE : 1 £TC £2**15 - 1 secteurs
NBESP nonbre d’ espaces valides décrits sur le support
NBFU : nonbre d' unités fonctionnelles configurées par
G 016 pour |'unité physique (1 NBFU 27).
NBFNVS: nonbre d’ espaces disque gérés par FM5 (cf notice
FMS16) .

2) - Parangtres relatifs a un espace

FU numéro d' unité fonctionnelle affecté par 10CS16 a
| "espace disque : la niene FU est affectée au niéne
espace .

INDIC :

8 9 10 11 12 13 14 15

10 OFU

L Type d’ organisation (cf FM516)

1 = Espace disque accessible en |ecture seul enent
>
0 = Espace disque accessible en lecture/écriture
LTAG : Longueur de la Taille d Allocation de Ganule. Si
LTAG = 0 |’ espace disque n'est pas géré par FMS16.
ADRESSE DI SQUE : Adresse physique, exprinmée en cylindres, de
| " espace.
LONGUEUR : Taille de |'espace disque exprimée en cylindres

C Fonctions réalisées :

Cette requéte n'a aucune action sur le systéne.
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8 DISPOSITIF "CH EN DE GARDE | OCS16"

8.1 GENERALI TES :

Le dispositif "CH EN DE GARDE | OCS16" consiste a associer a chacune des FU
d’ une application un chien de garde linmtant ainsi chaque échange a une
durée maxi num au dela de laquelle |'échange est abandonné.

Ce dispositif vise essentiellenent la résolution des cas de bl ocage
consécutifs aux probl énes de connexion des Coupl eurs (absence de coupl eur
déconnexi on de bac extension etc...).

En aucun cas il ne peut se substituer au chien de garde dont sont pourvus
| es coupleurs. Sans étre exceptionnelle son utilisation doit étre limtée
pour les raisons suivantes :

précision réduite du systéme (environ 40 nilli-secondes)
introduction d un overhead suppl énentaire

val eur du chien de garde fixe (génération)

pour un périphérique fonctionnant en node caractére, le chien de
garde n'est pas réarnmgé a chaque transfert.

Ce dispositif est optionnel et n affecte que |es échanges dont |les FU sont
décl arées “surveillées”.

Remar que
Sil est utilisé, il occupe un point d entrée, dans le driver horloge
(Fonction Spéciale de Positionnement n° '43).

8.2 PRI NCI PE DE FONCTI ONNEMVENT

8.2.1 Déclaration des FU surveillées :

S effectue lors de la génération a |'aide de macro-instructions de G016. A
|"issue de celle-ci, trois tables sont créées :

- FUSURV : table des FU surveillées
- DOGA N : table des valeurs des chiens de garde
- DOGCOM : table des conptages

Voir description dans MU IOCS16 § 1.3

8.2.2 Initialisation de |la surveillance :

Lors du "CLEAR |1 0OCS16" et a condition qu une FU au noins ait été déclarée
surveillée, s'effectuent

- la comunication de |’ adresse de |a séquence "décl enchenent
TIME-QUT" au driver horloge tenps réel
["initialisation du sablier en fonction du réglage de |’'horloge
tenps réel.
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Lors de |'initialisation d un échange sur une FU déclarée surveillée, le

Bull & chien de garde est armg.

Si la fin d échange n'intervient pas avant |a durée fixée, |10OCS16 tue
| " échange concerné fournissant ainsi un conpte-rendu d' erreur a
["utilisateur.

-8.2-



Réseaux
et systémes

~information =
Bull
VOS REMARQUES SUR CE DOCUVENT Sems

Tl TRE

| OCS16
N> DE REFERENCE DATE
Bull-Senms : 1 164 213 01 036 02 MAI 1985

ERREURS DETECTEES

AVMELI ORATI ONS  SUGGEREES

* ® Vos remarques et suggestions seront attentivement exam nées.
si vous désirez une réponse écrite, veuillez indiquer ci-aprés
votre adresse postale conpléte.

* ® Remettez cet inprinmé a un responsable Bull-Senms ou envoyez le
directement a

Bul | - Sers

Mét hodes G 1.

Rue de Provence

38 130 - ECH ROLLES



