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1 DESCRI PTI ON D | OCS16

1.1 DESCRI PTI ON SOMVAI RE DU FONCTI ONNEMENT

Du point de vue fonctionnel, |0OCS16 conporte deux types de nodul es
a) Un nmodul e se déroul ant sous niveau software de |a tache appel ante
Ce nodul e est activé par |e superviseur chaque fois qu' une tache fait une

Son role est |e suivant

- il analyse la demande en vérifiant |'1QCB

attribue au demandeur les ressources nécessaires a |'échange

- il
(unité physique, buffer du “pool”)

il active le module du driver chargé dinitialiser |es échanges

sur |le périphérique concerné

il analyse le conpte-rendu du driver aprés qu'il ait initialisé
| es échanges

- suivant le type de demande rend le contrble a |’ appelant ou le

met en attente d' événement fin d' échange.

b] Des taches hardware de niveaux déterminés a la configuration du systeéne.
Ces taches prennent en conpte les interruptions en provenance des
éri phériques.

eur role est e suivant :

- reconnaitre |'origine de |"interruption (le périphérique qui a

provoqué |'interruption]

- reconnaitre la nature de |'interruption (normale ou exception)

activer le nodule du driver chargé d analyser la nature de
["interruption

- en fin d échange libérer les ressources qui ont été attribuées

lors de |'initialisation de |'échange

- positionner |’ événenent “fin d échange”.

- 1.1 -
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a) Ressource unité physique

Chaque unité physique est considérée conme une ressource gérée par un
sémaphore d’ exclusion. A chaque unité physique est affecté un sémaphore
d acces a cette ressource (SEMGEN sémaphore a un seul accés). Une ressource
unité physique est attribuée a une tache :

- soit pour le déroulenment d un échange. Dans ce cas |'accés a la
ressource unité physique est |ibéré en fin d échange

- soit parce que celle-ci a demandé |’ attachement (fonction PUA).
Dans ce cas |la ressource sera |libérée sur la fonction
détachement (PUD) si |'unité physique était attachée

b) Ressource “pool buffer”

L' accés au pool est géré par un sémaphore d’' exclusion (SEMBUF) dont Ile
nonbre d'acces est égal au nonbre de buffers du pool

Lorsqu’ une téache fait une demande d’' échange avec utilisation du “poo
buffer”, on lui attribue un acces a cette ressource. Cet acceés sera |ibéré
en fin d' échange.

c) Ressource “contexte canal”

Les canaux HDC peuvent gérer 8 échanges sinultanés pour les UT 16-70 et
16-90. Pour les IOP 16-M ils sont linmtés & 2 et dans ce cas |’ acces a un
tel canal est filtré par un sémaphore d’ exclusion a deux acces. L'UT 16-35
ne dispose que d un seul canal HDC. L'attribution de la ressource “contexte
canal” n'est faite que si le périphérique est connecté a un canal du type
HDC.

d) “Fin d' échange”
A chaque demande d’ échange (exceptées |es demandes avec utilisation du pool
buffer), 1 0CS16 associe un semaphore privé réalisé dans le mot 4 de |'1OCB
correspondant a cet échange. A l'initialisation de |’'échange, le conpteur
d accés a ce sémaphore est nul. L' accés a ce sémmphore est fourni par la
fin d échange (évenenent fin d échange). Lors d' une demande avec retour en
fin d échange, 10CS16 demande |’ acces a ce sémaphore avant de rendre le
contrdle a |'utilisateur. Si la fin d échange n'est pas encore arrivée la
tache est suspendue et réactivée par |’'événenent fin d’ échange. Il en est
de néne lorsqu une tache se net en attente de fin d échange sur une SVC
VEEI O

- on associe en outre a chaque unité physigue un sémaphore privé
utilisé pour synchroniser |les demandes d' échange et les fins
d' échange portant sur cette unité physique lorsque celle-ci est
attachée a une tache (sémaphore SEMATT).

- 1.3 -
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1.3 LES TABLES SYSTEME

Pour communi quer entre eux, les différents nodules d' 10CS16 et les drivers
utilisent des tables [Tables Systémes). Ces tables sont décrites dans le
présent paragraphe.

1.3.1 Tables d'unités symboliques : TBS

Cette table est organisée en octets. Elle est pointée par |es nunméros
d' unités synboliques. Elle fait correspondre a chaque numéro d unité
synbol i que un numéro d' unité fonctionnelle.

Elle peut étre nodifiée par le progranmme superviseur (BOS16 par exenple)
lors des affectations d unités fonctionnelles aux unités synboliques.

TBS N> FU associ ée N> FU associ ée
alasuo alasuil

N> FU associ ée
alaSu?

| No FU associ ée |
falaSUi

La taille de cette table (nonbre d octets) est contenue dans |a nénoire
NUSMAX.
Les unités symboliques sont numérotées a partir de O.

- 1.4 -



Réseaux

et systémes
d'information

;1B . 3.2 Table d unités fonctionnelles : TBF

Cette table et organisée en nots. Elle est pointée par |es numéros d' unités
fonctionnelles et fait correspondre a chaque nunéro d unité fonctionnelle
|"adresse de la table unité physique sur laquelle elle pointe (voir 1.3.5).

TBF Adresse TUP correspondant & la FUL

Adresse TUP correspondant a la FU2

Adresse TUP correspondant a la FU

La taille de cette table est contenue dans la nénpire NUFMAX. Les unités
fonctionnelles sont numérotées a partir de 1.
Cette table est initialisée a la génération.

1.3.3 Table des niveaux dinterruption des unités fonctionnelles : TBNFU

Cette table est organisée en octets. Elle est pointée par |es numéros

d unités fonctionnelles et fait correspondre a chaque numéro d'unité
fonctionnelle le nunéro d interruption correspondant.

TBNFU No IT correspondant No IT correspondant
alaFU=00 alaFu=01

No IT correspondant
alaFUu=04

La taille de cette table (en not) est égale a (NUFMAX + 1) /2. Elle est
initialisée a la génération.

- 1.5 -
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VY ) 3 4 Table des mots de conmande : TBAOOM

Cette table est organisée en nots. Elle est pointée par |es numéros
d unités fonctionnelles et fait correspondre a chaque numéro d unité
fonctionnelle d une part un not de commande d' autre part un certain nonbre
d"indicateurs caractérisant cette unité fonctionnelle.

TBMCOM Mt de commande associé a la FUL

Mt de commande associé a la FU2

Mt de conmande associé a |a FU

Forne d’un élénent de la table :

|
|
| : »---> Mot de commande
|

Signification des indicateurs :

INP (bit 2) : 0 les entrées sont autorisées sur |'unité
fonctionnelle
1 les entrées sont refusées sur |'unité
fonctionnelle

Qut (bit 1) 0 les sorties sont autorisées sur |'unité
fonctionnelle
1 les sorties sont refusées sur |'unité
fonctionnelle

Ces deux indicateurs pernettent a | OCS16 de s’ assurer que |e sens de
| " échange est possible sur e périphérique concerné

FINDIC (bit 0) : I ndi cateur servant éventuel | ement au driver pour
di stinguer une unité fonctionnelle particuliére
lorsqu' il est utilisé par plusieurs unités
fonctionnelles. Il s'agit d une convention avec le
driver. Par exenple ce bit sera a 1 £our " unité
fonctionnelle TP, ce qui pernettra au driver "bande
papier" de savoir qu'il doit envoyer |les codes
"perfo on" et "perfo off" en début et fin
d’" échange.

La taille de cette table (nonbre de nots) est contenue dans |la nénoire
NUFMAX. La table est initialisée a la configuration.

- 1.6 -
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A chaque unité physique est associée une table d'unité physique TUP xxx qui
contient toutes les informations (statiques et dynani ques] propres a une
uni t é physique pour un échange donné. Cest la que |le driver trouvera
toutes |es données propres a un échange.

Mt (0 STATUS
Mt (1) MODEFO
Mot (2) FUVOI E
Mot (3) | NDRI V/
ot (4) ECHDRV
Mot (5) BASEL
Mot (6) VALSLO
Mot (7) VALSLE
Mot (8) ADI OCB
Mot (9) FONC
Mot (10) CONTEX
Mot (11) ADVEM
Mt (12) CONTOC
Mot (13) ADPERI
Wot (14) TABCOD
Mot (15) TYPECH
Mot (16) RESERVE
Mot (17) SEMATT
Mot (18) SEMGEN
Mot (19) FI LSEM

- 1.7 -
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Bull & ittt bttt e e

particuliére pour
chaque driver

|

|

[

[ |

|| +---= [tilisés de fagon
I

I

I

| +---- SINDIC

|

sm-eoe- » CNL

-------- - BITDEF

------------- ~ BITENC

| ooemmmmmm e + SPOOL

| emmmmeee- —mmemmoe- ~ SPEC

| tmmmmmommmm e > ATTCH

L bbb bbb =+ non utilisé

Signification des différents indicateurs lorsqu'ils sont a 1

ATTCH

SPEC

SPOCL

BI TENC
Bl TDEF

CNL

SINDI C

L'unité physique est attachée (bit nodifié par une
fonction spécial e adressée au noniteur).

Ce bit est réservé pour une fonction spéciale non
standard que |’ utilisateur voudrait inclure & son
syst éne.

L' échange demandé utilise le pool de buffers. Ce
bit est positionné & 1 ou 0 & chaque demande a
| OCS16.

Un échange est en cours sur |"unité physique

Un défaut a eu lieu en cours d' échange, obligeant a
abandonner |’ échange. Ce bit est positionné a 1
par |e module d" anal yse des défauts du driver.

L'unite physique fonctionne en node canal (bit
positionne a la configuration).

I ndi cateur caractérisant |’unité fonctionnelle en
échange sur |’ unité physique

Cest en fait le BIT FINDIC qui est recopi é par
| OCS16 a chaque demande d’ échange ou de
positionnenent.

Par exenple : le driver "bande papier" trouvera ce
bit & 1 lorsqu' il travaillera pour |’'unité
fonctionnelle TP ce qui lui permettra de savoir
qu' il doit envoyer |les codes "perfo on" et "perfo
of f* en début et fin d échange. Chaque driver
pourra |'utiliser de facon personnelle.

L' octet de droite est utilisé de fagon particuliére
par chaque driver pour ménoriser des informations.

Les bits 8 a 15 sont utilisés de facon particuliére par chaque driver.
Cependant, ceux des périphériques gérant |'appel opérateur utilisent |es
bits 13, 14, 15 pour conptabiliser le nonbre d appels. Lors de la prise en
| es sous-progranmes superviseurs (TAPS, RMDEF) doivent
mettre a zéro ces trois hits.

conpte d' un appel

- 1.8 -
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| OCS16 range les nots d' état des unités physiques que lui fournissent |es
modul es d' anal yse des défauts des drivers. Ces nots sont scrutés par |es
différents moniteurs (BOS16 par exenple) qui peuvent alors signaler par un
message d'erreur |es défauts périphériques qui se sont produits.

Mt (2) : FWOE

Cctet de gauche : numéro de FU qui est en cours d’ échange
Cctet de droite : nunéro de voie (pour |es périphériques nultiplexés
uni quenent).

Mt (3) : INDRIV
Adresse du driver (chargée a la configuration).
Mt (4) : ECHDRV

Adresse a lancer a la prochaine interruption du périphérique (adresse
d entretien d' échange).

Mt (5) : BASEL

Il s’agit de |'adresse sur laquelle pointe la base L dans le local du
driver. Cette adresse est chargée dans le not (5) a la géneration.

La base L est chargée par cette valeur chaque fois qu'il fait appel a un
modul e du driver. Les modules des drivers n’auront donc pas a se préoccuper
de charger |es bases.

Mt (6) : VALSLO

Valeur du registre SLO de |'appelant qui a initialisé |'échange.

Mt (7) : VALSLE

Valeur du registre SLE de |'appelant qui a initialisé |’ échange.

Mt (8) : ADIOCB

Adresse de |'10CB pour |'échange consi déré.

- 1.9 -



Réseaux
et systéemes
d'information

Bull & Mt (9) : FONC

0 1 2 3 4 5.6 7 8 910111213 1415

0 Ce hit est toujours a 0

o1 Mbde DEBUG (Positionné par G 016)

CR: 1 La fonction demandée au canal est un conpte-rendu
-0 La fonction demandée au canal est une

initialisation d échange

SP: 1 M cro- programmtion spécifique

SP: 0 M cro-programation standard

DK : 1 Le périphérique est un disque a tétes nobiles

DK: 0 Le périphérique n est pas un disque

B: O Canal & mots

B: 1 Canal a octets ou fausse lecture disque (si DK = 1)

TP . type processeur = 1 s'il s’agit d un périphérique
en nmode canal géré par UT 16-70, 16-90 ou | OP16-R

NO : Nunéro de processeur d' entrées-sorties qui geére
| ' échange

MAE : Extension d’ adresse buffer (poids forts)

Mot (10) : CONTEX
01234567889 101112 13 14 15

00 : le canal est de type LDC
11 : le canal est de type MDC
10 : le canal est de type HDC

888

Niveau d'interruption normale

3 3
gz..

Type de connexion du périphérique

0000 coupl eur standard

0001 coupl eur asynchrone 1 voie

0010 coupl eur nultiplexé 4 voies

0011 coupl eur nultiplexé 16 voies

0100 coupl eur nultiplexé 8 voies

0101 coupl eur CWF

0110 coupl eur nul tiplexé 4 voies MIX4-U

CCN: Numéro de contexte hardware

Mt (11) : ADMEM
Adresse mémoire du buffer d' entrées-sorties (poids faibles)

Mot (12) : CONTOC
Conpte de nots ou d'octets (suivant le coupleur) a échanger

Mot (13) : ADPERI
Adresse du périphérique

Mt (14) : TABCOB
Adresse ménoire de |a table des codes d arrét ou adresse disque (si DK = 1)

- 1.10 -
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e

+ »---> ERFUSU

I
|
b
(.
| b emmemeeeeeees » Inutilisés
I
| emmmmmmmmmmmmmoooooes ~ APPRIV

|

| oo mmmmmen s ~ FSP

| tmmmmmmmmmm e emmemmeeee e - INDIC

| tmmmmm e ~ TSVCS

| emmmmmm e ~ VERCDA

| emommmm oo e - TCARRY

o e e e + CDAS4

o oo ~+ SPOOL1

I EEREEEEEEELEE, DA

e e ~ PLUS64

Signification des différents indicateurs lorsqu' ils sont & 1 :

PLUS64 Echange avec interface systéme

CDA Echange avec buffer en CDA

SPOCL1 Echange avec utilisation du pool buffer

CDAG4 Echange avec interface systéme ou buffer en CDA

TCARRY Appel ant en node maitre

VERCDA Vérification d une adresse en CDA

TSVCS Valeur du bit SVCS du registre STATUS a
["initialisation

[ NDI C Type d’ adressage

= 0 : adressage d un |1 COCB
= 1 : adressage d' un buffer

FSP L' échange en cours est une fonction spéciale
APPRI V Appel ant en node privil égié
ERFUSU Unlte d’ échange non gérée par |QCS16
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Mot (16): Réservé Usage Futur.

Mot (17) : SEMATT
Sémaphore privé d' attachenent.

Mt (18) : SEMGEN
Sémaphore d’ exclusion gérant |a ressource unité physique.

Mt (19) : FILSEM

Début de la file du sémaphore d exclusion. Le nonbre de nots réservés a la
file du sémaphore d' exclusion dépend du nonbre des téches du systéne auquel
il sera inséré (maximum 8 nmots c'est-a-dire 128 téaches).

Remar que :
La table unité physique que |’ on vient de décrire est la forne la plus

simpl e.
Certains drivers ont besoin d une zone de travail supplémentaire, la table

unité physique la plus générale aura |a forme suivante :

Zone de travail

TUPX

Zone précédemrent
décrite
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ST ) 3- 6 Table des adresses de tables unités physiques : TBP

L"acces aux tables d'unités physiques est fait en deux étapes :

A) En fonction du niveau d'interruption traité on recherche, dans la TBP
| "adresse de la table des unités physiques de ce niveau.

B) En fonction du sous-niveau appelant on a |’ adresse de la table d unité

physi que.
TBP Niveau 5 ’,’
' TUP
1
2 . 7
Table Unité
5 7 physi que de
NIVEAU 5 et de
1 SQUS- NI VEAU 7
10
N§
15
Niveau 10
0 Table Unité
TBPMAX . physi que de
) - t NIVEAU 5 et de
2 ! 8 SOUS- NI VEAU 11
5 N8 I
N10LC TUP
\\
10 TN1G T s Table Unité
physi que de
NI VEAU 10 et
18 [ de SOUS-
Nl VEAU 8

L’ octet gauche de la table TBPMAX indique Ie rang maxi mum du sous-niveau
géré dans chacun des niveaux gérés par |QCSL6. .
Dans le cas o0 |'on a plusieurs périphériques multiplexés sur le néne

coupl eur,
quel le.
En effet,

| " organi sation précédemment décrite ne peut plus s’ appliquer telle

dans ce cas, il faut faire correspondre a un numéro de niveau et

de sous-niveau plusieurs tables unités physiques associ ées aux différents
périphériques multiplexés sur [e ménme coupl eur.
Pour résoudre ce probléme on adoptera |'organisation suivante :

- on associera a ce coupleur nultiplexé une table "unité physique
fictive" ou "coupleur” dont |’'enplacenent est détermine par |a
mét hode ci - dessus.

- on associera a chaque "voie" dun coupleur multiplexé une table

unité physique. Cette table est gérée par le driver en
entretien d échange. Une table unité physique "coupleur"
n'étant jamais directenent associ ée a un échange, on peut |ui

donner une forme sinplifiée.
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Forme d'une table "unité physique fictive" :
Mt (0) STATUS
Mot (1) MODEFO
Mot (2) FUVO E
Mot (3) | NDRI V
Mot (4) ECHDRV
Mot (5) BASEL
Not (6) VALSLO
Not (7) VALSLE
Mot (8) RELAI
Mot (9) FONC
Mot (10) CONTEX
Mot (11) ADVEM
Mot (12) CONTOC
Mot (13) ADPERI

Les nots (1), (2), (6), (7), (9), (10), (11), (12) sont sans signification
pour une telle organisation.

Le mot (8) contient |’adresse d' une table indiquant |es adresses des unités
physi ques pour chacune des voi es.

Cette organisation pernmet de faire le lien entre une unité physique coupleur
et les tables unités physiques associ ées aux différentes voies du coupl eur
mul tipl exé.
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TBP
1
Sous-
Niveau i
Niveau
| table S.N.
K
15
n
TBPMAX
1
Nb de cou&leurs
Ni gérés d IVEAU
iveal 7#
SZ
Nb oe PU
15 muitiplexées

TUP Coupleur

'—_--_—-_-

—

e -
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Bull mm'1.3.7 Tabl e de description des niveaux hardware d' entrées-sorties (TBPMAX)

- cette table est organisée en nots
- elle est pointée par les priorités des taches hardware
- elle contient pour chaque niveau géré :
Le rang maxi num du sous-ni veau géré
Le nonmbre de périphériques multiplexés dans | e niveau

I

|

b e - NOMBRE DE PERIPHERIQUES
| MULTIPLEXES

I

e GGGEEEEEEE SRS ~ RANG MAXIMUM DE SOUS-
NIVEAU GERE

1.3.8 Table des fonctions spéciales noniteur - TBFSM

Cette table est organisée en nots. Elle contient |es adresses des
sous- programes exécutant |es fonctions spécial es adressées au moniteur.
Ell e est pointée par |es numéros des fonctions spéciales (bits 2 a 7 de
| "octet de fonction).

En standard celui-ci gére un certain nonbre de fonctions spécial es.
L'utilisateur pourra intégrer a la configuration du systéme |les fonctions

qu'il jugera utiles.
Aux fonctions non existantes correspondront des adresses de progranmes
nul | es.

La taille de la table est contenue dans |a ménoire NFSMAX

TBFSM Adresse du nodul e exécutant la fonction 0

Adresse du nmodul e exécutant la fonction 1

Adresse du nodule exécutant la fonction i
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.9 Tabl KST! ach har r

Les taches hardware gérées par |0OCS16 ont |eurs zones de travail

par le registre K dans les tables d' |1 0OCS16

KSTORE

Not a

Adresse

KSTORE Niveau 1

Adresse

KSTORE Niveau 2

r__._.._.____.__._..__._..

/

KSTORE Niveau 15

ZONE DE

TRAVAI L PO NTEE
PAR K POUR

LA TACHE HARD-
WARE DE PRI O
RTE 1

ZONE DE

TRAVAI L PO NTEE
PAR K POUR

LA TACHE HARD-
WARE DE PRI O
RITE 2

ZONE DE

TRAVAI L PO NTEE
PAR K POUR

LA TACHE HARD-
WARE DE PRI O
RITE 15

poi nt ées

Pour un niveau non géré par |10CS16, |a zone de travail n’est
as reservee dans les tables et la position correspondante dans
a table KSTORE vaut O.
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Bull i}
1.4 LES TABLES DE GESTION DU DI SQUE

On rappelle qu' un disque peut étre partagé en plusieurs. unités
fonctionnelles qui sont en fait des portions de disque (Voir Mnuel de
Réf érence).

Pour gérer une unité fonctionnelle disque, 10CS16 a besoin de connaitre
outre |es paranetres qui caractérisent une unité fonctionnelle quel conque,
| es paranetres suivants

- | "adresse disque du début de la zone affectée a |’ unité
fonctionnelle.
- le nonbre de secteurs de cette zone.
Ces informations sont contenues dans des tables propres a la gestion du
di sque. Pour accéder a ces derniéres on associe a chaque unité
fonctionnelle disque un numéro de "disque" (les numéros allant de 0 a n - 1
si n est le nonbre d unités fonctionnelles disque)

1.4.1 Nunéro de disque

Pour les unités fonctionnelles autres que les unités fonctionnelles disque

on trouve dans |la table TBMCOM un not de commande qui est envoyé avant
chaque échange par le driver

Les échanges disque ne nécessitant pas |'envoi d un not de conmande, on
trouvera pour |les unités fonctionnelles disque non pas un not de commande
mai s un numéro de disque

L' él énent de la table TBMCOM correspondant a une unité fonctionnelle disque
a le profil suivant :

01 2 3 4 586 7 8 15

__________________________________________________

—— Nungéro disque

1 : Support fixe
—— 0 : Support anovible

1. Support non nonté sur |'unité physique
0: Support nonté

00: Pas de gestion du nontage de vol une
01: Disque CDB10 (10M octets)

10: Disque DPB50 ou & interface SMD

11: Disque CDB20 ou disque souple

| NP
ouT

} Signification habituelle
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NI .2 Table des adresses disque TBADK

- cette table est organisée en nots

- elle est pointée par |les numéros de "disque"
elle contient |'adresse sur le disque "réel" du début de la zone affectée
a l'unité fonctionnelle disque
sa taille est contenue dans |a mémpire NDKMAX (nonbre maxinmum d' unités
fonctionnelles disque).

TBADK Adresse du ler Secteur du "disque" 0

Adresse du ler Secteur du "disque" 1

Adresse du ler Secteur du "disque"

1.4.3 Table des |ongueurs de disque TBLDK

- cette table est pointée par les nunméros de "disque"
- elle contient le nombre de secteurs affecté a chaque unité physique
- sa taille est contenue dans |a nménoire NDKMAK.

TBLDK Nonbre de secteurs du "disque" 0

Nonbre de secteurs du "disque"” 1

Nonbre de secteurs du "disque"

1.4.4 Oganisation des tables TBADK et TBLDK pour une organisation "grand di sque"

Une organisation est dite "grand disque" lorsque 2 nots sont nécessaires
pour en contenir |’ adresse ou la taille.

g@tte organi sation est utilisée dés qu' un disque de noyenne capacité a été
écrit.

Les tables TBADK et TBLDK sont découpées en 2 sous-tables :

- la lére contenant les adresses ou |les |ongueurs poids faibles
- la 2éme contenant |es adresses ou |es |ongueurs poids forts.
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1.4.5 Table des mots de conmande suppl énentaire TBCMD

- cette table est organisée en nots

- elle est pointée par les numéros de disque

- elle est créée pour chaque FU “disque”

- elle contient un mot de commande suppl émentaire

- elle se trouve devant la table TBADK et elle a la ménme |ongueur (NDKMAX).

---------------- -+ disque O -

l I
| l
| |
| | NDKMAX (=n+1) mots
I [
I I
J

|

|

[

| TBCMD

|

|

| |--= disque n
|- |- - - -
| |--= disque O
| |

| |

! TBADK |

| |

! f

| |
-------------- +--+ disque n

- on accede a la table TMCMD par |e contenu des ménoires TBADK et NDKMAX
pour le "disque"
TBCVD (i) = @ TBADK - NDKMAX + i

- dans le cas des disques souples gérés par le driver DRVFDD les bits 14 et
15 de TBCMD contiennent |le nunéro de voie (de 0 a 3).

1.5 LES TABLES DU DI SPCSI TIF “CH EN DE GARDE | OCS16”

Trois tables sont nécessaires au fonctionnement du dispositif "CH EN DE
GARDE | OCS16".

1.5.1 Table FUSURV :

Tabl e de bytes contenant |es nunéros des FU déclarées surveillées (dans
| "ordre de déclaration).
1.5.2 Table DOGN :
Table de bytes contenant les valeurs initiales des chiens de garde associés
aux FU. Les valeurs sont codées sur 7 bits.
Le bit de poids fort indique s'il s'agit de mnutes (=1) ou de secondes
1.5.3 Table DOGCOM :

Table de nots contenant |es conpteurs chargés a chaque échange par |a val eur
initiale du chien de garde convertie en secondes.
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2 COMMENT ECRIRE UN DRI VER

Ce chapitre a pour but dindiquer la procédure a suivre pour la réalisation
d un driver.

2.1 DESCR PTION GENERALE D UN DRI VER

En régle générale on peut distinguer sept nodul es dans un driver :

- lecture not d'état unité physique

- initialisation d un échange effectif

- initialisation d une fonction spéciale de positionnenent
- entretien d' un échange effectif

- anal yse des défauts

- initialisation de |'unité physique

- "tuer" un échange

Les nodul es "entretien d un échange" et "anal yse des défauts" sont appel és

par les taches hardware qui gérent |es niveaux E/S. Tous les autres nodul es
se déroul ent sous |le niveau software de |’ appel ant.

2.2 LES MODULES D UN DRI VER

Un nodul e de driver a une structure de sous-progranme. Général ement ces
modul es sont réentrants.
Tout driver doit disposer de deux points d entrée

2.2.1 Entrée dite "IN TIALI SATI ON'

Ce point d entrée est commun a plusieurs modules il est paranétré par le
registre d'index.

- lecture not d'état périphérique (PUSI) X =0

- initialisation d un échange (INT) X =1

- initialisation d une fonction spéciale de positionnement (FSP) X = 2
- traitement des défauts (DEF) X = 3

- initialisation de I'unité physique (SCLEAR) X = 4

- tuer un échange (KILL) X =5

2.2.2 Entrée dite “ENTRETIEN

Cest le point d entrée dans un driver, sous niveau hardware, pour un

periphérique fonctionnant en progranmé prioritaire. Il est a noter que
pour un peripheérique fonctionnant en node canal, cette séquence ne sera
jamai s activée
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2.3.1 Lecture not d'état

Le but de cette fonction est de transmettre a |’ appelant le mot d' état unité
physi que.

2.3.2 Initialisation d un échange

Ce modul e doit réaliser les fonctions suivantes

tester |’ occupation du coupleur de fagon a savoir s'il doit ou non
poursuivre |’ échange. Dans |le cas ou |le périphérique est occupé a
["initialisation, le driver utilisera généralenment |a prochaine
interruption pour relancer |'échange.

en fonction des nodalités de |’ échange, il met a jour |’ adresse du
périphérique dans |le mot ADPERI de la table d unité physique.

pour |es Périphériques fonctionnant en progranmé prioritaire, il net a
jour dans le not ECHDRV de la TUP |’ adresse du nmodule qui sera activé lors
de la prochaine interruption pour |'entretien de |’ échange.

- pour les périphériques fonctionnant en canal, il réserve un contexte canal

(cette fonction est réalisée par |e sous-programe d’' | OCS16 SPCCN) s'ils
sont gérés par UT 16-35 ou | OP 16-M

dans |l e cas ou |l e périphérique fonctionne en node canal, e nmodule
initialise les registres du canal en vue de |'échange (cette fonction est
réalisée par |le sous-programme d' | OCS16 |PIN).

il envoie le mt de commande associé a la FU qui pointe sur |'unité
physi que concernée (ce not de conmande peut étre nodifié par le nodule, en
fonction des paranetres de |’ échange).

2.3.3 Entretien d un échange

Ce nmodule est active pour |es périphériques fonctionnant en programme
prioritaire. Il doit assurer les fonctions suivantes :

réaliser les opérations d entrées-sorties proprement dites

mettre a jour |es données de |’ échange dans la TUP (conpte d’ octets,
adresse du prochain mot & transférer).

détermner le nodule & activer lors de la prochaine interruption et
charger |'adresse de ce nodule dans |le not ECHDRV de |a table d unité
physi que.

2.3.4 Initialisation d' une fonction spéciale de positionnenent

Ce nodul e se déroule sous niveau software, il doit interpréter et
initialiser la fonction requise de la fagon suivante :

- tester |'occupation du périphérique

I ancer |a commande correspondant a |a fonction denmandée
charger dans ECHDRV |’ adresse du nodul e qui sera lancé a la prochaine
interruption
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;NI ¥ 3.5 Traitenent des défauts

1) Périphérique fonctionnant en programmé prioritaire.
Ce nodule devra lire le not d état périphérique et éventuellenent le
renettre en forme pour en faire un not d' état "unité physique" et le
transmettre a | 0CS16. Ce not d' état doit étre analysé de la facon la plus
conpl éte. En effet c’est a ce nodul e de décider si |'échange doit ou non
étre interronpu. Si un défaut fatal est détecté le nmodul e positionnera
BITDEF & 1 dans | e STATUS de la TUP.

2) Périphérique fonctionnant en nmode canal :
Aprés demande de conpte-rendu canal (sous-programme SPLIB d'1QCS16), le

driver détermine |'origine de |'interruption.

- fin d '"échange : le conpte d octets restant a transnettre est
nul. Il ne s'agit pas, alors, d un défaut bien que délivré par
une interruption exception

- défaut : le conpte d octets restant a transmettre n’est pas nul
Cest alors au driver de décider si |'échange est, ou non
fatal.

En fin d échange le contexte canal doit étre |ibéré (sous-progranme LIBCCN
d’ 1 OCS16) .

2.3.6 Initialisation

Ce nodule doit initialiser les sémaphores de la TUP

- sémaphore d’attachement (SEMATT) par la valeur 1
- sémaphore d' exclusion (SEMEN) par la valeur 1 et nmise a 0 de la
file d attente.
Ces fonctions sont réalisées par |le sous-programme INITP d' | OCS16

2.3.7 “Tuer” un échange

Cette fonction intervient lorsque |’'on désire nettre fin a un échange
Suivant le type de périphérique, le driver prend |'initiative du traitenent

a effectuer.
Dans le cas ou le périphérique dispose du mot de conmande “RESET COUPLEUR’,

le driver |’envoie au coupleur. Dans |e cas contraire, ou s'il n'est pas
recommandé de |’ envoyer (bande magnétique par exenple), le driver devra
récupérer et acquitter les interruptions ultérieures intervenant hors

échange
Dans tous les cas avant le retour, le driver devra effectuer les traitenents

suivants :

- libération des ressources (retour a |I0OCS16 avec X = 2)
- réveil de la tache qui était en attente de fin d échange

Remarque : |'envoi de |a commande “RESET COUPLEUR' inhibe les interruptions
ultérieures sur celui-ci
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2.4 | NTERFACE | CCSl 6- DRI VER

2.4.1 Initialisation :

C = Valeur de |a base C d' I OCS16

L = Valeur de la base L du driver

W= adresse de la table d unité physique
X = fonction & activer

PUSI X = 0: glecture not d' état)

INT X =1: (initialisation d un échange effectif)

FSP X=2: (initialisation d une fonction spéciale de positionnenent)
DEF X =3: (traitement des défauts sous-niveau hardware)

CLEARS X = 4 : (initialisation d une table d unité physique)

KILL X = 5 : ("Tuer" un échange).

Autres parangetres

a) Appelant en node neitre et SVCS = 0
SLO=0

SLE = 'FFFF (0 si pas de DRPS)

Y = adresse absolue de |'1QCB
b) Appelant en node maitre et SVCS = 1

SLO appel ant
SLE "
Y = adresse absolue de |'|CCB

c) Appelant en node esclave
SLO appel ant
SLE "

Y = adresse absolue de |'1OCB si |'échange est en IBMOD (utilisation du
pool buffer)
Y = adresse relative de |'1CCB sinon.

Autres fonctions réalisées

Les informations suivantes, contenues dans |a table d unité physique, sont
mses a jour par le noyau avant |'activation du driver :

- adresse de |1 OCB (ADIQCB) : méne valeur que le registre Y
- adresse de |a table d’ échange (ADMEM : cette adresse est
absolue s

L' appel ant est en nmode maitre et SVCS = 0

L' échange a lieu en | BMOD
Le périphérique fonctionne en node-canal
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Elle est relative dans |es autres cas.

- adresse de la table des codes d arrét : il s'agit d une adresse
absol ue si | "appel ant est en node naitre et d’ une adresse
relative s'il est en node esclave ou privil égié.

- numéro de FU (octet gauche de FUVO E) sur |equel porte

| " échange.
conpte d' octets (CONTOQ)
- bit 0 =0 lecture
= 1 écriture
- hit 1 = 0 échange nornal
= 1 échange nulti C A étendu
- bits 2 a 15 = conpte d octets maxi mum ou LBUFI
- valeur du registre SLO de |’ appelant (VALSLO) : il a la valeur 0
pour un appelant en nmode maitre (avec SVCS = 0), il a la valeur

du registre SLO de |’ appel ant sinon.

- valeur du registre SLE de |’ appel ant (VALSLE) :
il ala valeur - 1 ('FFFF) pour un aneI ant en node nmaitre avec
SVCS =0, il a la valeur de SLE de |’ appel ant dans les autres
cas.
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NIBR_1 - 2 Entretien

= valeur de la base C d’' | OCS16
= valeur de |a base L du driver
= adresse de la table d' unité physique
O SLE = valeurs prises dans la table d unité physique et décrites au
par agr aphe précédent.

c
L
W
SL

Nota : Dans le cas de périphériques multiplexés |a base Wne contient
pas |'adresse de la table d' unité physique mais |'adresse de la
table d unité physique du coupleur (ou TUP coupleur). Il en est
de méme pour les registres SLO et SLE qui doivent étre
initialisés avec les valeurs contenues dans VALSLO et VALSLE de
la table d unité physique de la voie. Tous les registres non
sauvegar dés par contexte, |e sont systématiquenent en début de
la tache hardware d’ | OCS16.

2.5 | NTERFACE DRI VER | OCS16

- le nmodule rend Ie contrdle & I OCS16 par une instruction RSR
- il peut restituer |'ensenble des registres dans un état quel conque
exceptés :

C: qui doit rester inchangé

W: qui doit contenir |'adresse de |a table unité physique

X : qui contient un conpte-rendu (voir tableau de |a page
précédent )
En fin d échange, le driver doit transnettre a | OCSI 6, dans
CONTQC, le conpte d'octets restant a transnettre (Le bit 0 doit
toujours étre a 0).

2.6 | NTEGRATION D UN DRI VER A | CCS16

Un driver doit étre structuré come un segment conportant

un |loca
- une section progranme
- éventuel | enent une section table.

Il sera assenbl & isol ément puis relié a I0CS16 par edition de |iens. '
Il pourra utiliser le commun d'1CCS16 et devra alors déclarer cette section

en DUMW ou DSEC.
Régl es a observer :

- le prenier not inplanté est le prenier mot du local du driver

- ce premer not contient |’ adresse de lancement initial du driver
- les nots suppl énentaires sont toujours au-dessus de la TUP.

- les synboles a définir en ENTRY sont :

DRVX X x pour le point d entrée du driver initialisation

LOCxxx pour |’ adresse sur laquelle pointera |a base L

ECHxxx pour le point dentrée du driver en traitement
d interruption (uniquement pour |es périphériques
nul tipl exés)

XXX est le type de périphérique.
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Bull @ Exenple : Driver disque (VM
ENT DRVWM
ENT LOCVM
DSEC COM
COVMMIN EQU $+128

Description du COMON d’ | OCS16

DSEC TUP *

STATUS : WORD O
MODEFO : WORD O
Description d une table unité physique

LOCAL

LOCWM : EQU $+128 —
WORD DRVWM
WORD XX

LOCAL du driver

PROG
USE C, COWUN
USE L, LOCVM
USE W STATUS

DRVWM : < PONT D ENTREE DU DRI VER

- 2.8 -
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3 COMMENT ECRIRE UN MODULE DE FONCTI ON
SPECI ALE MONI TEUR

Certaines fonctions spéciales noniteur sont traitées en “standard” (voir
manuel de référence | QOCS16).

Cependant, un utilisateur peut tres sinplenent intégrer une nouvel le
fonction speéciale.

3.1 INTERFACE | OCS16 - FONCTION MONI TEUR ET FONCTI ON MONI TEUR - | OCS16

3.1.1 Appel dun nodule fonction spéciale

La table des adresses de programe de fonctions spécial es moniteur (TBFSM
permet a | 0CS16 d'associer a chaque numéro de fonction spéciale une adresse

de progranre,

Cette table est chargée a la configuration. | 0OCS16 donne le contrdle a un
modul e de fonction spéciale par une instruction BSR

Il Tui fournit a I'entrée les registres suivants :

C: pointe sur |e COVMWON

Y . pointe sur |'10OCB correspondant & |a demande

W: pointe sur la table unité physique correspondant a |la demande

Renar que :

Dans le cas ou un nodul e de fonction spéciale a besoin d une section LOCAL
il devra lui-méne charger sa base L contrairement a un nodule de driver. En
effet 10CS16 ignore |’ adresse du LOCAL associé & cette fonction spéciale.

3.1.2 Retour a |(OCS16

- s’ effectue par une instruction RSR

- |"état des registres peut étre quel conque

- lorsqu un module de fonction spéciale rend le contréle a |10CS16, celui-ci
transmet & |’ utilisateur le contenu du registre Atel qu'il |'a regu. On
peut donc utiliser le registre A pour transnettre a |’utilisateur une
information ou un conpte-rendu

- 3.1 -
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- un nodul e de fonction spéciale peut étre assenbl é isol ément puis relié a
| OCS16 par édition de liens a condition que |I'I1OCS16 ait été configuré
pour le recevoir.

- le COMON d' 1 OCS16 devra étre décrit en tant que DSEC dans |e modul e
d’ assenbl age. La base C pointe cette DSEC (1 0OCS16 |'initialise avant de
donner le contrdle a la fonction).

e modul e pourra conporter une section LOCAL. Dans ce cas |e programe

devra |ui-ménme charger sa base.

Regles & respecter : Le point d entrée du nmodule de fonction spéciale devra
avoi r pour nom symbol i que Fxxxxx ou XxXxXx représente | e code ménoni que
associ € a la fonction lors de la configuration.

Cette étiquette devra avoir été définie par une directive ENT.
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4 LE LOG CIEL DE GESTION DU MONTAGE DE
VOL UME

4.1 UTILI SATION DES SUPPCRTS DI SQUE

Avant toute utilisation, un support disque doit étre FORMATE. Cette
opération, indispensable, réalisée par un programme autononme a pour but
d écrire sur le support les informations nécessaires au fonctionnement et a
la gestion du support. Ces infornations élaborées par |e programe de
formatage sont |es suivantes :

- les entétes (HEADER) de secteurs nécessaires au fonctionnenent
du coupl eur.

- la table des cylindres en défaut ou table de glissenent
i ndi spensabl e au driver pour le calcul des adresses physiques.

- le programme de chargenent et |ancement (BOOTSTRAP) des systeénes
di sque (RAPD).

- un identificateur (label) du support.

- des tables systénes renfermant différents indicateurs
nécessaires a la prise en charge du support par le systéeme :
TABLE D ESPACES.

: SECTEUR O

RAPD 1

2

| NFORMATI ONS  SYSTEME 3
TABLE D ESPACE 4

Ces différentes informations sont situées dans les secteurs 0 a 4 du premer
cylindre valide du support.
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Bull & .1.1 Structure du secteur

10 |
11 |
12 |
13 |
14 |
15 |
16 |
17 |

18 |

37 |

38 |

39 |

127 |

TABLE DES
CYLINDRES EN
DEFAUT

NOM DU FICHIER
DU SYSTEME O

NOM DU FICHIER
DU SYSTEME 7

- TABLE DES CYLINDRES EN DEFAUT : contient les numéros de cylindre en défaut

ou "7FFF s'il n'y en a pas.

- CODE VALI DATI ON
LABEL : identificateur du support (1 a 7 caractéres ASCII, suivi

caractére '8D).
CODE STRUCTURE

OO NN O

' 89AB

- 4.2 -

vol ume non structuré (secteur 4 sans signification)
vol ume structuré, le support est un disque CDBL0
vol ume structuré, le support est un di sque DPB50
vol ume structuré fixe
. volune structuré nobile
vol ume structuré, le support est un disque souple

IIe support est un disque"CDBZO

du
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etsystemes 7 . volunme structuré, le support est un disque a interface SVMD
“dinformation 8 . volunme structuré, le support est un disque W NCHESTER
Bull & - La zone contenant |es noms des fichiers systémes n'est renseignée que pour
| es supports systenes.
- TYPE CARTOUCHE :

0 : cartouche banal e
n : cartouche de régénération. N = N du systeme REGEN.

4.1.2 La table d' espaces aprés formatage (secteur 4)

01 |
|- -
11 |
I- LABEL |
2| !
|- -
31 !
{=mmmmmmmomoooooooe !
41  CODE SUPPORT |

| NBESP=1 | O !
[-mm==mmomemsomooeee- 1
N NBFMS=0 |
[ ==mmmmmmmmmmemm e !
9 | !
|- -
10 | INUTILISES=0 |
|- -1
11 | !
| -==mmmmmmmmmmmeeooae |-
121 0 | INIC:0 |
| === mmmmmommooen e !
13 | LTAG=0 !

1
!
t
R | | ESPACE INITIAL
14 |  ADRESSE DISQUE=0 | |
!
|

15 LONGUEUR Il
I _____________________ -
16 | l
|- -1
0
|- -1
127 | |
LABEL . Recopie des informations contenues dans |e
secteur 3.
CODE  SUPPORT . Recopie des informations contenues dans |e
secteur 3.
TAI LLE SECTEUR . Taille du secteur en mots (I28).
TAI LLE CYLI NDRE : Taille du cylindre en secteur (fonction du
support).
NBESP o1
NBFNMS 00
| NDI C 0 JEspace accessible en lecture et écriture)
LTAG : 0 (Espace non géré par FMS16)
ADRESSE DI SQUE 00
LONGUEUR : Nonbre de cylindres formatés.
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Bull ’mm'.l.3 La table d espaces structurée par FUP4 (SDEF).

Apres formatage du support, |'utilisateur dispose d'un disque susceptible
d étre "nmonte" sur une unité physique.
Préal abl enent a tout accés, il doit conpléter la structure définie par le

programme de fornmatage au nmoyen de |'utilitaire FUP4 (voir notice FUP) et
définir |’ environnement du systéme de fichiers FMS16 a |'aide du néme
utilitaire. Le secteur 4, lorsque cette opération a été réalisée, se
présente ainsi

0| |
|- -1
11 |
|- LABEL -
21 [
|- -
3| |
I ittt |
4 | CODE SUPPORT |
=== mmmmmm e |
S | TAILLE SECTEUR {
[=m=mmmmmmm e e e |
6 | TAILLE CYLINDRE f
| Ittt bl |
7 | NBESP | 0 !
[-=~=mmmmtm oo e |
8 | NBFMS |
it bttt |
9 | |
|- -1
10 | LIBRES |
i -1
11 | |
o= |
12 | 0 | INDIC P -
fmmmm e e e [
13 | LTAG I
Jo-mmmmmm e [ ESPACE O
14 | ADRESSE DISQUE o = espace initial
ittt [
15 | LONGUEUR |-
=== !
| | [
{
|
| ! |
e indeieiieieie el |
120 | 0 | INDIC |-
[=mme e e e [
121 | * LTAG b
e ittt bbbl bbbl B ESPACE 27
122 | ADRESSE DISQUE [
=== ol
123 | LONGUEUR | =
e ittt |
124 | |
|- -1
{ |
|- LIBRES -
| !
[- -
127 |} |
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Signification des différentes valeurs :

a) Paramétres conmuns a |'ensenble des espaces

LABEL . recopie des informations contenues dans |e secteur 3.

CODE SUPPCRT " " '
TAILLE SECTELR : Taille du secteur en not (128). _
TAILLE CYLINDRE : Taille du cylindre en secteur (fonction du support).

NBESP : Nonbre d’'espaces valides décrits sur le suprort. _
NBFMS : Nonbre d' espaces disque gérés par FMS16 (cf. Notice FMS16).
b) Paramétres relatifs a un espace

INDI C

8 910 11 12 13 14 15

_________________________________

»-- Type organisation
{cf FMS16)

+- 1 accessible en lecture seulement

*- 0 accessible en lecture/écriture

LTAG : Longueur de la Taille d" Allocation des Ganules.
si LTAG = 0 |'espace n’est pas géré par FM516

ADRESSE DI SQUE : Adresse physique, exprinmée en cylindres, de |’ espace.
LONGUEUR : Taille de |'espace disque exprinmée en cylindre.
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4.2 UTILISATION DU LOG C EL

4.2.1 Description interne

Le | ogiciel de gestion du nontage des vol umes se présente sous la forme de
trois fonctions spéciales noniteur (cf. Minuel de référence)

- FREAD : cette fonction spéciale a pour but de conmuni quer au systeme et
aux processeurs la structure du support nonté sur une unité physique

Cette requéte appel ée par les systénes et par certains processeurs est
RES| DENTE.

- FMONT et FDMONT : ces fonctions spéciales accessibles a travers |es
di al ogues opérateur du systéeme sont activées uniquenment lors des
"nmont ages” et "dénontages" des volumes. |l est donc possible de |es
rendre NON RESIDENTES et de les inclure dans la structure d' OVERLAY du

systéme. Pour cette raison chaque fonction spéciale FMONT et FDMONT se
conpose de 2 modul es

* un module résident constituant la fonction spéciale moniteur
dont le seul réle est de réaliser un appel vers un

sous-programre qui appellera |ui-méme |e sous-progranmme
effectuant le traitement.

* le modul e ou sous-programre de traitenent proprement dit.

Exenple : Fonction spéciale FMONT

REF PROCEDURE MONT
CALL MONT
END

PROCEDURE FMONT

DEF PROCEDURE FMONT ~
B (FONCTI ON SPECI ALE RESI DENTE)

REF PROCEDURE SPMONT SYSTEME
CALL SPMONT

DEF PROCEDURE MONT j] a
END

RESI DENT OU NON

PROCEDURE SPMONT

DEF PROCEDURE SPHONT i

END
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N ¥ 2 La bibliotheque BVOL16
COMPOSI TION -

La bibliothéeque BVOL16 support du logiciel conporte 5 articles. Cest un
fichier indexé catal ogué sous |le nomde BVOL16-:S ; les articles constituant
ce fichier sont :

FREAD : fonction spéciale noniteur de communication de structure disque
- FMONT : fonction spéciale noniteur de demande de nontage de vol unes.
- SPMONT : nodul e conpl ément du précédent.

- FDMONT : fonction spéciale noniteur de demande de démontage de vol unmes
- SPDMON : nmodul e conpl ément du précédent.

UTI LI SATI ON

La scrutation de la bibliothéque a I'édition de liens du systéme doit
intervenir

al'édition de liens de la racine pour |es fonctions spéciales noniteur
FREAD, FMONT, FDMONT

- al’édition de liens de la racine pour |es sous-programmes SPMONT et
SPDMON dans |e cas ou ces fonctions doivent étre résidentes.

- al'édition de liens des branches gérant |e nontage et dénontage de
volunes dans le cas ou ces fonctions doivent étre a structure d overlay.
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4.3 GENERATI ON

Le logiciel du nontage de volume est automatiquement intégré lors de la
génération par |’ enploi des macro-instructions “systéne standard” (%BOS16,
URTES16, etc...) et de celles relatives aux volunes disque (%U..,

%FUESP. . ).
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5

| NTRODUCTI ON STRUCTURE D’

Tables systéme

COMMON

Tables d'10OCS16

Programme 10CS16

LOCAL 1

DRIVER 1

LOCAL n

DRIVER n

- 5.1 -
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5.1 LE NOYAU D | OCS16

Certains él éments sont indépendants de |a configuration du systéne et sont
nécessaires au fonctionnement d un |10CS16 destiné a une configuration
mnimle. Ils constituent le "noyau" d' 10CS16 qui conprend :

- | e COWON
- les tables
e programme

Le noyau est indépendant de |a configuration du systéme et n'a donc pas
besoin d' étre "généré". Il est fourni sous une forme synbolique directenment
assenbl abl e par ASM

5.2 ELEMENTS DEPENDANTS DE LA CONFI GURATI ON DU SYSTEME

Ce sont

- les tables systene
- les drivers
- les modul es de fonctions spécial es non standard.

5.2.1 Les tables systenme

Elles sont décrites dans le § 1.3 du présent manuel

Elles renferment toutes les informations caractérisant d une part e systene
d entrées-sorties (unités physiques, unités fonctionnelles, unites
synbol i ques), d autre part les fonctions d’ | QOCS1l6

Ces tabl es sont évidemrent particuliéres & une application donnée et
nécessitent donc d étre générées. Cest le but de G OL6

5.2.2 Les drivers

Chaque driver est structuré comme un segnent utilisant d une part |e COVMMON
d’ 1 0CS16, d'autre part un local qui lui est propre

Chaque driver constitue un modul e assenbl é isol ément et |ink-éditable avec
| OCS16.

Les drivers des périphériques conventionnels sont fournis sous une forne
binaire |ink-éditable. . . ' '
On reliera a 10CS16 uniquement les drivers nécessaires a |’'installation.

Dans le cas ou |'utilisateur veut introduire un périphérique de type
nouveau, il pourra écrire un driver approprié a ce periphérique. Ce driver
pourra égalenment étre relié a | OCS16 par édition de liens comme cela est fait
pour |es périphériques conventionnels, a condition que ce nouveau type de
périphérique ait été défini lors de la configuration.

5.2.3 Les modul es de fonctions spéciales

Certaines fonctions spéciales dites standard sont incluses dans |e noyau
d’'10CS16. Si |'utilisateur veut en introduire d autres, il devra écrire le
modul e correspondant (voir paragraphe 3).

Ce module pourra étre relié a 10CS16 par édition de liens comme cela est
fait pour les drivers.
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6 GENERATI ON

6.1 PRESENTATION DE G 016

G OL6 se présente sous la forme d un fichier synbolique conportant

une séquence d'initialisation
une bibliothéque de macro-définitions

Pour décrire sa configuration, |"utilisateur devra écrire un jeu de
macro-instructions. Le contenu de la bibliotheque sera décrit
ul térieurenent

6.2 M SE EN CEUWRE

La génération d' I OCS16 est indissociable de |a génération des systeéenes

(BOS16, RTES16, MPESI6, etc..) ; elle est a ce titre, transparente a
["utilisateur dont la seule intervention se résunme a la constitution du

“fichier des macro-instructions utilisateur" de @ Q16.

6.3 LES MESSAGES D ERREUR

Les nessages d'erreur peuvent étre de deux sortes :

a) Messages de la forne :
ERM n
<Macro-instruction erronée>

Pour connaitre |es différentes causes d erreurs, se reporter au manuel de
reférence de MACP

On rappelle que les erreurs dans |’ écriture d une macro-instruction ne

peuvent étre detectées que si elle est précédée par |e caractere % Pour
des raisons de sécurité, il est donc conseillé de faire précéder toute

macro-instruction par |e caractére % (en col onne 1).

b) Messages émi s par |e générateur
Lorsque celui-ci trouve une erreur dans |’ écriture d une macro-instruction,
il ignore la macro-instruction erronée et inprime un message d'erreur.

Les différents nessages sont

- MACRO-I NSTRUCTI ON I NTERDI TE : o ,
La macro-instruction écrite précédemment n’est pas autorisée dans |’ étape

actuelle : elle ne respecte pas |'ordre demandé
PARAMETRE ? | NCORRECT :

Le paranetre spécifié par ? n'est pas correct. Pour plus de précisions se
reporter & la description de la macro-instruction en cause

| NCOWPATI BI LI TE ENTRE ? ET ? : _
Les deux parambtres ne sont pas conpatibles.

- 6.1 -
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i - PARAMETRES ? , ? | DENTI QUES
Bull & Les deux paranetres doivent étre différents.

Des détails concernant les différentes causes d erreurs sont donnés dans la
description de chaque macro-instruction.

6.4 LA CORRECTI ON DES ERREURS

Les erreurs ne peuvent étre corrigees en cours de génération. L'utilisateur
devra donc corriger le fichier des macros utilisateur et relancer a nouveau
| a génération.
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7 DESCRIPTION DE LA BIBLI OTHEQUE DE
MACRO- | NSTRUCTI ONS

NOTATI ONS

XXX Chaine de caractéres de type "synbole" dont le
nonbre de caractéres est limté au nonbre de X

999 Chaine de caractéres de type "décimal" dont le
nonbre de caractéres est limté au nonbre de 9.

FFF Chaine de caractéres de type "hexadécimal" dont le
nonbre de caracteres est linmté au nonbre de F.

I I ndi que un choix entre plusieurs possibilités
(exemple : Y|N indique la possibilité de choix
entre Y et N).

[---] I ndi que un paranetre qui peut étre oms.

7.2 STRUCTURE D UN JEU DE MACRO- | NSTRUCTI ONS

Lors de |'écriture d un jeu de macro-instructions, |'utilisateur doit
respecter un certain ordre.

Toute macro-instruction qui ne respectera pas cet ordre sera ignorée et le
message "MACRO | NSTRUCTI ON | NTERDI TE' sera inpring.

On distingue deux phases :

7.2.1 Dinensionnenment et définitions

Cette phase pernet de fixer |es parametres du systeme et de définir les
péri phéri ques non standard présents dans la configuration. Les

macro-instructions autorisées sont
%JC 16-

% OP RAPI DE
OYNTACHES
YEUMAX

% NPMVAX
%UPOCL

% SMON
YDEFPU
YSYMBEXT

Pour décrire les systemes "standard" on peut utiliser les
macro-instructions

%BOS16
UYRTES| 6

UVPES16
T SML6
UVUTEX16

- 7.1 -
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CEtteLPhase se termine a la rencontre de la preni ére macho-instruction
9N VEAU.

7.2.2 Configuration

Dans cette phase, |'utilisateur décrit toutes les unités physiques de son
systenme, toutes les unités fonctionnelles qu' il utilise, et les |iaisons
unités physiques - unités fonctionnelles.

C est dans cette phase que seront générées les tables d unités physiques.

Cette description se fait par niveau : chaque niveau est déclaré par |la
macro-instruction 9\ VEAU 999 KSTOR=[ 999]

A chaque niveau peuvent correspondre plusieurs sous-niveaux. Chaque unité
physi que ou chaque coupleur nultiplexé est rattaché & un sous-niveau ; pour
chaque niveau on décrira donc tous |es sous-niveaux occupes.

Apres chaque description d unité physique (%U) on décrira les unités
fonctionnelles rattachées a cette unité

Aprés chaque description de coupleur multiplexé occupant |le niveau i, on
décrira le(s) périphérique(s) connecté(s) a ce coupleur par des
macro-instructions %PUMPX, et pour chaque périphérique connecté |es unités
fonctionnelles qui lui sont associées (par %U).

L'utilisation des gestionnaires d écran SIM ou MCS (MJTEX16) inpose |e choix
des drivers DRVMCL (pour SIM ou DRVMC2 (pour MCS) et des macros associ ées
(YCPMUX4,  YPUNUXA) .

Dans tous les autres cas, on utilisera le driver DRVASY. Les macros
relatives a ce driver sont décrites dans le MR DRVASY.

Pour décrire les périphériques dits "standard", on peut utiliser les
macro-instructions disponibles dans |a bibliothéque : %R %P, 9% etc..
Pour décrire les périphériques reliés a un coupleur asynchrone nultiplexé
on dispose de macro-instructions particuliéres %CPMIX4 et %PUMIX4

Pour la description des macro-instructions, se reporter aux pages suivantes
Cette phase se ternine par |a macro-instruction %ENDGEN.
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|
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|

% UC 16
% IOP RAPIDE...
% NTACHES...
% SUMAX ... % BOS16
. . % INPMAX... % RTES16
Dimensionnement % POOL... % MPES16
% FSMON... % TSM16
% DEFPU... % MUTEX16
% SYMBEXT ... -
_bouclesuri i=1315 o e e ———— ——— —
1
% NIVEAU i KSTOR = [9999]
% PU ? SNIV=?
% FU description unité
. physique non muitiplexé
n fois
% FU
% CPMPX
% PUMPX L
description coupleur
% FU p fois .
n fois multiplexé
% FU )
% CPMUX4 o
% PUMUX4 description coupleur
% FU . o fois MXR04 ou MXP04
% FU n fois
% PUVM SNIV="7?
% FUIVM description d'un disque
q “fois ’ 3 tétes mobiles CDB20
% FUIVM
% HR % CR
% WP % MT desf:l'iption des
périphériques standard
% LP (i =140ulb)
% HTR X description de
, I'horioge temps réel
% ENDGEN
* END

Chaque rectangle correspond a un ou plusieurs sous—niveaux.

On peut avoir

identiques

NB : i peut varier de 1 a 15
plusieurs rectangles
rectangle peut étre omis. Il est

aucun périphérique n’est connecteé.

-7_3_.

3 1'intérieur
inutile de

d’un méme niveau. Chaque

définir un niveau sur lequel
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Remarques : . ) N o
Bull {# La description d un niveau doit étre conpl étenent term née avant |a
prochal ne macro-instruction %N VEAU,
. . cette configuration nest pas autorisée

9N VEAU |

O\ VEAU |

ON VEAU i

On peut décrire les niveaux dans n'inporte quel ordre.
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V], SR PTION DE LA BI BLI OTHEQUE

7.3.1 Phase dinensi onnement

% OP RAPI DE=?, ?,?

Cette macro-instruction a pour but, lorsque la configuration conporte 1 1CP
ou plus, den préciser le type.

Synt axe :

9% OP RAPI DE=9[, 9] [, 9]

e paranetre représente le nunéro d'1OP (I, 2 ou 3).
Erreurs détectées :
L’ erreur “PARAVETRE | NCORRECT" est détectée si

- les paranetres ne sont pas de type décimal
- les paranetres sont différents de |, 2 ou 3.

L' erreur “PARAMETRES |DENTI QUES" est détectée si |'on a spécifié deux fois
le méme numéro d'|CP.

Option prise par défaut :

Tous les | OP seront considérés come étant des |OP16-M

%C 16-?

Cette macro-instruction pernmet de préciser le type d unité centrale.

Synt axe :
%JC 16- 35| 70| 90 [PAS DE COVPTAGE]

Erreurs détectees : ) o . o
L’ erreur "PARAMETRE | NCORRECT" sera détectée si le parametre est différent

des trois types d’ UC (35, 70, 90).
Option par défaut : UC 16-35

Remarque : Un des effets de cette macro-instruction est de générer des zones
de sauvegarde des contextes canaux LDC pour |’UC 16-35 (8 mots par
sous-niveau et par |0OP).

Le parambétre "PAS DE COWTAGE" a pour effet de ne pas générer |la table des
"conpteurs d'échange" dont la taille est égale a 2 (nots) x Fumax (n° de FU
maxi num décl arée hormis la FU '7E)
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ONTACHES=?

Cette macro-instruction pernet d indiquer |e nonbre maximum de taches
susceptibles de travailler avec |QCS16.

Synt axe :
ONTACHES=999
Erreurs détectées : L' erreur “PARAMETRE | NCORRECT" est détectée si

- le paranetre n'est pas de type décinal
- le paramegtre est supérieur a 128.

ption prise par defaut : _ _ .
Cette nmacro-instruction peut étre omse, |'option prise par défaut sera
alors :

ONTACHES=48
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UBUMAX=?

Cette macro-instruction permet a |’'utilisateur d'indiquer |e nonmbre naxinmm
d unités synboliques de son systéne.

Synt axe :
%BUMAX=999
Erreurs détectées
L' erreur "paranetre incorrect" est détectée si

- le paranetre n'est pas de type décimal
- le parametre est supérieur a 128.

Option prise par défaut .
SI cette macro-instruction est onise, on prendra par défaut

YEUMAX=16

% NPMAX=?

Cette macro-instruction permet a |'utilisateur de fixer |e nonbre maxinum de
caracteres qui seront échangés lors d un échange avec code d' arrét en cas de
non concordance avec |es codes de la table des codes d'arrét.

Syntaxe :
% NPMAX=9999

Erreurs détectées :
L'erreur "paranetre incorrect" est détectée dans |'un des cas suivants :

- le paranetre n'est pas de type décimal
- le parametre est supérieur a 4096.

Options prises par défaut :
On prendra par defaut 80 caracteres si cette macro-instruction est om se,
soit la macro-instruction

% NPMAX=80
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Bull i} %PO0L NBUF=? LBUF=?

Cette macro-instruction pernmet de décrire "le pool buffer” en fixant le
nonbre de buffers du pool d une part (NBUF=?) et la |ongueur en mots de
chaque buffer d autre part (LBUF=?).

Remar que :
Le nonbre de buffers est limté a 31.

Syntaxe :
%00 NBUF=99 LBUF=9999

Erreurs detectées @ .
L' erreur "parametre incorrect" est détectée dans |'un des cas suivants :

- Pour le parangtre NBUF
Le parametre n'est pas de type déecinm
Le parametre est supérieur a 31

- Pour le paramétre LBUF
Le paranetre n'est pas de type décim
Le parametre est supérieur a 4096
Option prise par défaut :
Si cette macro-instruction est omse, on prendra par défaut un nonbre de
buffers égal a 1 et une longueur de 80 nots, c'est-a-dire :

%P00L NBUF=1 LBUF=80

- 7.8 -



Réseaux
et systémes
d'information

Bull i OFSMON 2 NUME?

Cette macro-instruction permet de définir une fonction spéciale noniteur non
st andar d.

Signification des paranetres

a) Code mménoni que de la fonction spéciale :
Le premer parametre est le code de la fonction spéciale. Cest une
chaine de type symbole de 5 caractéres au maximm
Cette chaine doit étre unique car, si XXXXX est | e code ménoni que d’ une
fonction spéciale, GOL6 associe a cette fonction un module dont |e point
d entrée a pour nom symbol i que FXXXXX dans la table TBFSM
Ce nodul e devra étre assenblé isol énent puis relié par édition de liens a
| "1 OCS16 généré.
Les codes affectés aux fonctions spéciales standard sont interdits, ils
sont connus inplicitement par G OL6.

b) Numéro de la fonction (NUME?)
C est un nonbre décimal qui indique le numéro attribué a la fonction

speciale définie. Il doit étre difféerent des numéros attribués aux
fonctions spéciales standard, c'est-a-dire supérieur ou égal a 8.

Renar que : . , . . s
Si |'utilisateur donne pour nom a une fonction spéciale noniteur un nom déja

attribué a une fonction spéciale standard, aucune erreur ne sera détectee
par GOL6, mais il y aura une erreur lors de |'assenblage (double définition
d étiquettes). Il lui faudra donc recommencer |a génération.

Fonctions spécial es nmoniteur standard :

Les fonctions standard sont incluses dans |’ 1QCS16 généré sans qu'il soit
besoin de les définir par une macro-instruction FSMON. On trouvera dans le

manuel de référence 1 0CS16 | a description de ces fonctions.

Les fonctions standard sont

FCLEAR num =0
FPUSI num =1
FPUA num =2
FPUD num = 3
FKI LL num =6
FCLSEL num =7

Les fonctions "gestion de vol ume" sont

DMONT num =8
MONT num =9
READ num =10
Syntaxe :

% SMON XXXXX NUME999

Erreurs détectées . ) ) .
L' erreur "paranmetre incorrect” est détectée dans |’un des cas suivants :

- Pour le premer paranetre (nomde FSMON) :

Ce paranetre n'est pas de type symbole
Ce paranetre a plus de 5 caracteéres

- Pour le paranetre NUM:
Ce paranetre n'est pas de type déci mal

Il est supérieur a 128
Il est inférieur a 8.
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YOEFPU ? CODE=? LZONE=? SP=?

Cette macro-instruction permet de définir un type de périphérique non
st andar d.

Signification des parangtres :

a) Type de périphériques

On sait que les fonctions particuliéres a un périphérique (échanges,
fonctions de positionnement) sont réalisées par |e driver correspondant a ce
péri phérique.

Pl usi eurs périphériques peuvent utiliser le néne driver a condition d' étre
de néne type

On associe donc a chaque type de périphérique un driver chargé d' exécuter
les fonctions qui lui sont propres.

Le type de périphérique est représenté par une chaine de type synbole de
trois caracteres au maximm

Lors de la génération, G OL6 associe automatiquement a un périphérique de
type XXX un driver tel que

- son point d'entrée ait pour nom synbolique DRVXXX
| "adresse sur laquelle pointe la base L dans son LOCAL ait pour
nom synbol i que LOCXXX.

Lorsqu'un utilisateur veut introduire dans son installation un périphérique
de type particulier, il doit écrire le driver correspondant et |le définir
par une macro-instruction DRFPU afin que G OL6 puisse le reconnaitre dans la
suite de |a génération.

b) Longueur des codes transférés (CODE=?)
Ce parametre précise si le type de périphérique transfére des codes de 8
bits (lecteur de ruban par exenple) ou de plus de 8 bits (lecteur de cartes

par exenpl e)

On notera
CODE=8 pour |es périphériques & code 8 bits
CODE=16  pour |es périphériques a code supérieur a 8 hits

c) Longueur de la zone de travail (LZONE=?)

On sait qu'un driver trouve les informations nécessaires a un échange donné
dans |la table unité physique du périphérique sur |equel est effectué
| " échange.

La table unité physique est décrite dans ce manuel

Il peut arriver qu un driver ait besoin "d agrandir" la table physique de
facon a pouvoir disposer d une zone de travail (cas des drivers disque). Le
paramétre LZONE=? précise la |ongueur de cette zone de travail. (Elle est
linmtée a 128 nots).

Cette zone de travail est générée au-dessus de |a table unité physique (TUP)
st andar d.

d) Spécification "mcroprogranmmg" (SP=?)
Certains périphériques peuvent étre m croprogrammes de mani ére spécifique
Ce parametre vaut Y si le périphérique est mcroprogrammg et N sinon. Ce
paranetre peut étre oms, |'option prise par défaut est N
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Les périphériques gérés par les drivers contenus dans |es bibliotheques de
) MOL (Mbdul e ojet Link-éditable) BDRV16 (pour les drivers standards) et
BTRA16 (pour les drivers de transm ssion) sont reconnus inplicitenent par
3 016
DRI VERS STANDARDS PARAMETRES GENERES
DRV- - péri phérique/ coupl eur CODE | LZONE | SP
CVF coupl eur multi-fonctions 8 231 N
CR lecteur de cartes 8 0 N
DK disque a tétes fixes 16 0 N
DP di sque DPB50 16 15 N
FDD f1 oppy- di sque 16 52 N
HTR horl oge tenps réel 16 0 N
LP inprimante |igne 8 0 N
Mr bande magnétique 16 3 N
RP | ecteur/perfo ruban papier 8 0 N
SAS di sque W NCHESTER 16 68 N
SVD disque a interface SMD 16 64 N
VM disque a cartouche 16 26 N
CDB10 ou CDB20
DRI VERS DE TRANSM SSI ON PARAMETRES GENERES
DRV- - péri phéri que/ coupl eur | CODE |LZONE SP
BDG term naux |ecteur de badges 8 36 N
DLC | coupleur de ligne HOLC 8 10 N
(niveau 1)
EDC | coupleur synchrone avec 8 16 Y
option EDC
MC1 MIX4 (SI'M 8 21 N
MC2 MUX4 ( MCS) 8 21 N
x25 coupl eur de ligne HDLC 8 80 Y
(niveaux 1 et 2)

Renar que : Les,Paranétres décrits dans ces tabl eaux peuvent étre
redéfinis par la macro %EFPU
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Syntaxe :
YDEFPU XXX CODE=8| 16 LZONE=999 SP=[Y|N
Erreurs détectées :
L' erreur "parametre incorrect" est détectée dans |'un des cas suivants :

- Pour le paranetre "type" :
Le paranetre n'est pas de type symbole
. Sa longueur est supérieure a 3.

- Pour le paramétre CODE :
Il est différent de 8 et de 16

- Pour le paramétre LZONE :
. Il n"est pas de type déci mal
[l est supérieur a 128

- Pour le paranetre SP:
[l est autre que Y ou N

Remar que :
Si le type de périphérique est |'un de ceux connus inplicitement par G OL6,

celui-ci ne détectera pas d'erreur lors de |a génération, mais il y aura une
erreur d' assenbl age (double définition d étiquettes).

USYMBEXT ?

Cette macro permet d'indiquer le nomd un nodule externe utilisé dans une ou
plusieurs macro-instructions (en particulier %UP...). Ce module devra étre
relié par édition de liens avec |le noyau d’ | OCS16.

Syntaxe :
YSYMBEXT  XXXXXX

Exenple :
USYMBEXT TRANSC
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;IR J3 2 Les macros “standard” systéme

Ces macro-instructions servent a définir des systemes conventionnels dits
"standard". L'utilisateur peut sinplifier la phase d'initialisation et de
di mensi onnenent en utilisant |es macro-instructions suivantes :

%BCOS16

URTES16

UMPES16

%I SML6

YMUTEX16

Ces macro-instructions regroupent |es macro-instructions 9YNTACHES, %SUMAX,
%PO0L selon le tableau ci-dessous :

macro | TSML6 |YRTES16 | “WMUTEX16| 9B0OS16 | WUWPESL6
syst enes
Macr os

YNTACHES= 128 128 128 48 128

YSEUMAX= 0 30 30 29 1
NBUF= 0

%PO0L * * * *
LBUF= 0

* : non générée par la macro "systéme standard"
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Bull @ . _
.3.3 Phase configuration

Cette macro-instruction indique le début de 1la description d’un niveau
d’interruption : toutes les macro-instructions qui suivent. jusqu’a la
prochaine macro-instruction ¥NIVEAU concernent les périphériques reliés aux
différents sous-niveaux de ce niveau.

Signification des parametres :

- le paramétre NIVEAU précise le numéro de niveau. C’est un nombre compris

entre 1 et 15.
- le paramétre taille (KSTOR=?) donne la taille en mots de la pile K de la
tache gérant le niveau. Ce paramétre doit étre inférieur a 512.

Si le paramétre KSTOR est omis, on prendra par défaut la taille standard
suffisante pour l'utilisation des drivers standard (30 mots).

Syntaxe : b
$NIVEAU 99 KSTOR=[9999]

Erreurs détectées
L’erreur "paramétre incorrect" sera détectée si
- 1’un des deux paramétres n’est pas de type décimal

- le paramétre “"niveau" est supérieur a 15
- le parametre "KSTOR" est supérieur a 512.
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%°U ? SNIV=? MODE=? ADR=? | TN=? CONNEX=? | CP=?

Cette macro-instruction définit une unité physique non nultiplexée connectée

sur |e niveau précédenment décrit. . _ _
Elle est obligatoirenent suivie par une ou plusieurs macro-instructions %U
(description des unités fonctionnelles associées a cette unité physique).

Signification des paranetres :

Paramétre "nom de pu" :
Le prenmier parametre décrit le type de périphérique. Si celui-ci n'est pas
standard, il doit obligatoirenent étre décrit auparavant par une
macro-instruction DEFPU.

Parametre SNIV : . ] o
Ce paranetre indique |le sous-niveau sous |equel est connecté |'unité

hysique. Il est fonction du nmode de fonctionnement. || doit étre oms si
e node est PS, inférieur a 16 si le node est PP, et inférieur a 48 dans |es

autres cas.

Paranmgtre MOXDE :
Ce paranmetre indique |e node de fonctionnement du périphérique. Il vaut
. PS si programme sinple
. PP Si progranme prioritaire
. LDC (Low speed Data Channel)
. MC (Médi um speed Data Channel)
HDC (H gh speed Data Channel)

Paranetre ADR : _ _
Il s"agit de |’'adresse du coupl eur du périphérique. Cest un nonbre

hexadéci mal .

Parametre |TN : o
Il s’agit du niveau des interruptions canal. Ce paranetre doit étre onis si
e node est PP ou PS, il est obligatoire dans |les autres nodes :

HDC, I TN aura une val eur conprise entre 0 et 7.
HDC, TN sera inférieur a 16.
LDC, TN sera inférieur a 64.

Paramétre CONNEX : _
Il précise le node de connexion (c'est-a-dire |e type de coupleur sur |equel
est connecté le périphérique). Il peut étre :

STD St andard
ASYV1 Asynchrone une voie

Il peut étre onis, |’ option prise par défaut est STD. .
Les périphériques reliés par un coupleur de type MXPO4 font |’ objet de

macro-instructions spéciales.

Paranetre [OP :
Ce paranetre précise le numéro du processeur qui gerera |es entrées-sorties.
Ce paranetre est interdit si le node est PP.
Ce paranetre vaut 0, 1, 2, 3. Sil est onis, |le processeur de calcul (CPU
n. (g)) se chargera de gérer les entrées-sorties.
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Synt axe :

U XXX SNI VZggCOM\?I\DIE)_(HDCITI\ﬁD,CAISLY?/C:IL]PPII PS ADR‘ FFFF 1 TN=[ 9]

Erreurs détectées :
L'erreur "parametre incorrect" est détectée si

- Pour le paranétre "nom pu" :
Il n"est pas de type symbole
Il a plus de 3 caracteéres.

- Pour le parangtre SNIV :
Si le node est PP, il est supérieur a 16
Si le node est différent de PP il est supérieur a 48

- Pour le parametre MODE
Il est différent de PP, HDC, MDC, LDC ou PS

- Pour le parametre ADR :
Ce paranetre n'est pas de type hexadécinal .

- Pour le parametre I TN :
Il est présent a tort car |e node est PP ou PS
Il est supérieur a 7 si le node est HDC
Il est supérieur a 15 si le node est MDC
Il est supérieur a 63 si |e node est LDC

- Pour le parametre CONNEX
Il est différent de STD et ASYV1

- Pour le paramétre |1COP
Il est supérieur a 3
Il est présent si |e node est PP ou PS

Remar ques

["utilisation d un type de périphérique non défini ne donnera pas lieu a
une détection d erreur lors de la génération et ne pourra donc pas étre
corrigée a ce nonent-la. Cette erreur sera détectée a |’ assenbl age
(symbol es non définis). Ce type d erreur est fatal et nécessite de
reconmencer |a génération.

%TUP- 2=7

Cette macro-instruction permet d'initialiser |'extension de la derniere TUP
générée, au moyen d’ un nonbre ou d’ un synbol e externe défini par %SYMBEXT.

Elle peut suivre une macro %U, %WPUMUX4, %PUMVPX, %PUDX.

Le premer paranetre donne |le déplacenment par rapport au début de la TUP
Le deuxiéne donne la valeur ou le synbole a y charger. Attention, aucune
vérification n'est faite par rapport au paramétre LZONE de |a macro YDEFPU

qui définit Ia |ongueur de |'extension de TUP.
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‘ %U ? CDE=? SENS=? FI NDI C=?

Cette macro-instruction définit une unité fonctionnelle (autre que disque)
associée a la derniére unité physique (PU, PUWPX, PUMUX4) déclarée.

Signification des parametres :

Parametre "FU' _ . .
Il précise le numéro de FU et peut étre exprimé en déci nal

(<126) ou par sa clé synbolique (TS, LP, etc...).

Paranmetre CDE
Cest |le mot de commande. |l est de type hexadéci mal

Parametre SENS :
Ce paranmetre indique le sens des échanges qui seront effectués sur cette
unité fonctionnelle.
[l peut étre égal a :
| si elle neffectue que des entrées
Osi elle n"effectue que des sorties
IO si elle effectue des entrées et des sorties.

Paranetre FINDIC :
Ce parametre vaut 0 ou 1, sa signification dépend du type de

périphérique sur lequel pointe la FU

Syntaxe :
9%U XX 999 CDE=' FFFF SENS=I| QIO FINDI C=0| 1

Erreurs détectées

- Pour le paranetre "FU' :
L' erreur "parametre incorrect" sera détectée si
Il est de type décimal supérieur a 125
Le synbole n’'est pas reconnu (voir MEMOLG).

- Pour le not de commande (CDE) :
L'erreur "paranetre incorrect" sera détectée s'il n'est pas de type

hexadéci nal

- Pour le sens (SENS)
L'erreur "paranetre incorrect” sera détectée si il est autre que I, Oou IO

- Pour le paramétre FINDIC :
L'erreur "paranetre incorrect” sera détectée s'il est différent de 0 ou 1.

Remar que :

Deux unités fonctionnelles ne peuvent avoir |e néne nunéro, |’ erreur n'est
pas détectée au rmonment de la génération mais au nmonent de |’ assenbl age.
Cette erreur est fatale et nécessite de reconmencer la génération.
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YCPMPX ? SNIV=? MODE=? ADR=? | TN=? CONNEX=? | COP=? NBV=?

Cette macro-instruction pernmet de définir un coupleur nultiplexé. Pour
chaque couFIeur mul tiplexé, |'utilisateur devra écrire une macro-instruction
CPWPX. S'il n’est pas connu inplicitement par G OL6 |l e coupleur doit avoir
été décrit par une macro-instruction DEFPU.

Cette macro-instruction est obligatoirement suivie par une ou plusieurs
macro-instructions PUWPX

Signification des paranetres :

Les sept premers paranetres ont la néme signification que ceux de la
macro-instruction %U

Parametre NBV @ . o
Ce paranmetre précise le nonbre de voies utilisées sur |le coupleur que |'on

définit. Ce nonbre est inférieur ou égal a 16.
Syntaxe :

UCPMPX XXX SNI V=99 MODE=HDC| MDC| LDC| PP ADR=' FFFF | TN=99
CONNEX=[ MUX8| MUX16] | OP=9 NBV=99

Erreurs détectées

pour les sept premiers paranetres, les erreurs sont |es nénes
que dans la macro-instruction %U

- pour le parametre NBV, |'erreur "parametre incorrect" sera
détectée si
[l n"est pas de type déci mal
Il est supérieur a 16.

Remar ques

- Les coupleurs disque, floppy disque, ainsi que les coupleurs de
type MXPO4 ne peuvent étre décrits par cette macro-instruction

- |"utilisation d un coupleur non défini ne donnera pas lieu a une
détection d erreur lors de la génération. L erreur ne sera
détectée qu' au monent de |’ assenbl age (symboles non définis), et
nécessitera de recommencer |a génération.
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%PUMPX ? VO E=?

Cette macro-instruction définit un périphérique connecté sur le coupleur
mul tiplexé CPMPX décrit dans |e paragraphe précédent.

Signification des parametres :

Paramgtre "typu" :
Ce paranetre précise le type de périphérique. Cest une chaine de 3
caract eres al phanuméri ques au naxi mum
Sil nest pas |'un de ceux reconnus inplicitenent par GOL6, il doit
obligatoirement avoir été |'objet d une macro-instruction DEFPU.

Parametre VOE : ' . _
Ce paranetre preécise sur quelle voie s’ effectue |’ échange. 11 doit étre
inférieur au nonbre de voies déclaré dans |a macro-instruction CPMPX

Syntaxe :
YPUMPX XXX VO E=99

Erreurs détectées . . o
L' erreur "paranetre incorrect" est detectée si

- Pour le parangtre "typu" :
Il n"est pas de type synbole
Il a plus de trois caracteres.

- Pour le paranetre VOE :
Il n"est pas de type décinal
Il est supérieur au nonbre de voies du coupleur.

L'erreur "macro-instruction interdite" est détectée si %UDMPX n'a pas été
précédée de YUCPMPX.

Remar que :
|"initialisation d un type de périphérique non défini ne donnera pas lieu
a une erreur lors de la génération. L erreur ne sera détectée qu’ au
moment de |’ assenbl age et necessitera de reconmencer |a génération.
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%°UDX ? BEG N=? NUMBER=? STEP=? ADR=?

Cette macro décrit un coupleur démultiplexé, c'est-a-dire un coupleur connu
comre une seule unité physique, nmais utilisant plusieurs sous-niveaux
dinterruption égaux a :

BEG N
BEG N + STEP NUMBER f0i S
BEG N + STEP + STEP

9%°UDX doit étre suivi d une ou plusieurs macro %-U.
Signification des paranetres :

. Paranetre "BEG N'
Cest la valeur du sous-niveau de plus petit rang que |'utilisateur veut
gérer.

Paranmetre "NUVBER'
Cest |e nonbre de sous-niveau que |'utilisateur désire gérer.

Paranmetre "STEP"
Cest la différence existant entre |le sous-niveau de rang j et le
sous-niveau de rang i. | est le rang du prenmier sous-niveau géré et | le
rang du second.
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%CPMUX4 MODE=? ADR=? | OP=? CONNEX=?

Cette macro-instruction permet de définir un coupleur du type MXPO4. Elle
est obligatoirement suivie de une ou plusieurs macro-instructions PUMIX4.

Signification des paranetres

- Parametre MODE :
Ce parametre indique | e node de fonctionnement des périphériques connectés
sur |e coupleur

PP si progranmé prioritaire

LDC si Low Data Channel

MDC si Medium Data Channel

HDC si High Data Channel

Paramtre ADR :
C est un nombre hexadécimal qui précise |'adresse du coupleur.

- Parametre 10P :

C est un nonbre décimal inférieur a 4 qui précise le nunéro du processeur
qui gére les entrées-sorties.

Ce paranetre peut étre onis :

- en node PP
- en nmode canal ; il prend alors Ia valeur 0 (CPU).

Parametre CONNEX :
Il précise le node de connexion (c'est-a-dire le type du coupleur) ; il peut
étre MJX4, ASYVL, STD, OWF, MJX4U. Par défaut CONNEX=MJIX4.

Syntaxe :

9%CPMJUX4 MODE=PP| LDC| MDC] HDC  ADR=' FFFF
| OP=[ 9] [ CONNEX=[ MUX4| ASYV1| STD| OVF| MUX4U] |

Erreurs détectées :
L'erreur "paranmetre incorrect" sera détectée si

- |le paranmetre MODE est autre que PP, LDC, MDC ou HDC

- le paranetre ADR n’est pas de type hexadéci mal

- le paranetre | OP est supérieur a 3

- '\I/Ue)zmﬁararrétre CONNEX est différent de MJX4, ASYV1, STD, CM,

Remarque : Un coupleur de type MXPO4 est un coupleur dont |e sous-niveau
d entrée et le sous-niveau de sortie d une méne voie sont différents.
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WPUMUX4 ? SNI V1=? SN V2=? | TN=? VO E=?

Cette macro-instruction définit une unité physique connectée sur un coupl eur
de type MXPO4. Elle doit étre précédée de la macro CPMJUX4

Remarque prélinmnaire :

Si le periphérique peut fonctionner en entrée et sortie, |es sous-niveaux
des interruptions entrée et sortie sont différents.

- pour un fonctionnement en hal f duplex, on considérera | e périphérique
conme une seule unité physique : donc une seule macro PUMUX4 précisant |e
sous-niveau entrée et |e sous-niveau sortie.

- pour un fonctionnement en full duplex, on considérera | e périphérique
comme 2 unités physiques : donc 2 macros PUMUX4, |'une en entrée, |'autre
en sortie. La déclaration de |la ou des FU associ ée(s) (%U) doit étre
faite apres la macro %UMUX4. Deux macros Y%PUMUX4 doi vent donc étre
séparées par une ou des macro(s) %U ; seule la macro %U peut étre placée
entre les macros %WUMUX4 associ ées & une méme macro %CPMUX4.

Signification des paranetres

- Parangtre "nonpu'

Ce parametre précise le type de périphérique. S il n'est pas connu
inplicitenent, il doit avoir été défini auparavant par une nmacro-instruction
DEFPU.

- Paranetre SNIV1 . . . . . .
Ce parametre est obligatoire. Il précise le sous-niveau (réception s

fonctionnenent en hal f-duplex) des interruptions du périphérique.

Cest un nonbre décimal inférieur a 16 si le node de fonctionnement (défini
dans CPMUX4) est "programme prioritaire", ou HDC et MDC, inférieur a 48 en
mode LDC.

- Parametre SNIV2
Le parametre SNIV2 n'est utile que dans le cas d un périphérique en

entrée-sortie fonctionnant en half-duplex. Il indique alors |e sous-niveau
énmission des interruptions du périphérique. IL doit &tre onis dans tous |es
autres cas. |l suit les nénes regles que SNIV1 nais doit étre supérieur de

celui-ci et tel que SN V2>SNI V1.

- Paranetre ITN

Ce parametre est un nonbre décimal qui précise |e niveau des interruptions
canal. Il est inférieur a 64 en LDC, 8 en HDC, 16 en MC

Il est obligatoire en mbde LDC, MDC, HDC (parametre donné dans |a nacro
CPMUX4) et interdit en node PP.

- Paranetre VO E

C est un nonbre décimal inférieur a 4 qui précise sur quelle voie du
coupl eur est connecté |e périphérique.

- 71.22 -



Réseaux

W
d'information Synt axe °
Bull & UPUMUXA XXX SNIVI=99 SNIV2=[99] |TN=[99] VO E=9

Erreurs détectées :

- "macro interdite" si elle n est pas précédée de YCPMVDX4
"parametre incorrect"
. Le type de périphérique n' est pas de type synbole, ou a plus de
3 caracteres.
SNIVL ou SNIV2 est
supérieur a 15 en mode PP, HDC et MDC
ou supérieur a 47 en node LDC
. | TN est supérieur a 63
. VOE est supérieur a 3
"paranetre interdit"
I TN est présent alors que |e MODE est PP

Remar que :

- |’utilisation d un type de périphérique non defini provoquera une erreur
d assenblage. |l faudra recommencer |a génération.
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%PUVM SNI V=7 MODE=? ADR=? |TN=? | OP=? NBV=?

Not at i ons
On appelle unité d échange multipl exée, |'ensenble des unités gérés par le
ménme coupl eur.

Cette mmcro-instruction permet de décrire une unité d échange multipl exée
di sque CDB10 ou CDB20. Pour chaque unité d' échange nultipl exée présente
dans son installation, |'utilisateur devra décrire une macro-instruction
%PUVM

Signification des parangtres :

Paramétre SNV :
Ce parametre indique |e sous-niveau d interruption sur |equel est connecté
| "unité d' échange multipl exée.

Paramétre MODE :
Ce parametre précise le node de connexion. Ce ne peut étre que HDC ou M.

Paranmetre ADR :
Il indique |"adresse du coupleur. Cest un nonbre hexadécimal.

Paramétre |ITN :
Ce paranetre est obligatoire. Il précise le numéro dinterruption canal.

Paramétre 10P :
Ce parametre précise le processeur d entrée-sortie qui gére le canal. Il
peut varier entre 0 et 3. S'il est onms, par défaut, |e processeur de
calcul servira a gérer les entrées-sorties.

Paranmetre NBV :
Ce parametre précise le nonbre de voies. Il est inférieur a 5.

Synt axe :
%PUM SNI V=99 MODE=MDC| HDC ADR=' FFFF | TN=99 |OP=[9] NBV=99

Erreurs détectées :
Les erreurs détectées sur les paranetres SNIV, ADR, |TN, IOP sont |es némes

que dans la macro-instruction PU.

- Pour le paranetre MOXDE :
L'erreur "paranetre incorrect" est détectée si le paranetre est différent de
HDC ou MDC.

- Pour le parametre NBV :
L'erreur "parametre incorrect" sera détectée si
. Le paranetre n'est pas décinal
Le parambtre est supérieur ou égal a 5.
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%UDK ?  ADRDK= ?  NSECT= ?

Cette macroinstruction sert a définir une unité fonctionnelle disque & tétes
fixes. Elle doit obligatoirement étre précédée d une macroinstruction %U

DK ou d’'une autre nmcroinstruction %UDK
Signification des paranetres :

Paranetre "nunfu"
Il représente le numéro de FU (décimal ou synbolique].

Paranetre "adresse" (ADRDK=?)
Il représente |e nunero de secteur du disque ou commence |a FU disque. |
doit étre inférieur & 8192 (256 pistes de 32 secteurs).

Parametre "nonbre de secteurs" (NSECT=?)
Il précise |l e nonbre de secteurs occupes par la FU disque. Il doit étre
inférieur & 8193

La somme adresse de début de FU + nonmbre de secteurs doit étre inférieure
a 8193.

Syntaxe :
%UDK XX| 999 ADRDK= 9999 NSECT= 9999

Erreurs détectées

L erreur "parametre incorrect" est détectée si

- le parametre "NUHFU'" est supérieur a 125 ou, s'il est exprime en
synbol i que, n’'est pas reconnu

- le numéro de secteur (ADRDK) est supérieur a 8191

- le nonbre de secteur est supérieur a 8192,

- la somme no de secteur + nonbre de secteurs est supérieure a 8192.

Remarque : pas de gestion d' espace pour ce type de disque
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%-U VM ? VO E=? FI XE=?

Cette macro-instruction permet la description d'une FU initiale disque CDB10
ou CDB20 appartenant a |’un des disques de |'unité d échange nultiplexée
définie précédement par une macro-instruction PUM

Signification des paranetres :
- Paranetre "nunfu" :
Ce paranetre indique le nunéro de FU et peut é&tre exprinmé en déciml (< 126)
ou en synbolique (D1,. EIL, etc...).

Parametre VOE :
Ce parametre précise le nunéro de voie sur laquelle est connectée la FU Ce
nonbre peut prendre les valeurs de 0 a 3. Il doit étre inférieur au nonbre
de voies défini dans la macro-instruction PUVM

Parametre FIXE : . . _
Ce parametre vaut Y si la FU se trouve sur le plateau fixe et Nsi elle se
trouve sur le plateau nobile.
Synt axe :

%U VM XX 999 VO E=9 FIXE=Y|N

Erreurs détectées :

L'erreur "macro-instruction interdite" est détectée si cette
macro-instruction n'a pas été précedée d'une macro-instruction PUVM

L' erreur "PLUS DE 28 FU POUR LE VOLUME" est détectée.
L'erreur "parametre incorrect” est détectée si
- Pour le paranetre "nunfu"
Il est de type décimal et supérieur a 125,
Le symbole n'est pas reconnu (cf. MEMOLG).
- Pour le paranetre "voie"
Il n est pas de type décimal
Il est égal ou supérieur au nonbre de voies défini dans PUWM

Remarque : voir remarque de la macro %-U.

%-UESPVM?

Description d une FU "espace" associ ée aux disques définis par la nacro
%-Ul VM
Le paranetre "nunfu" obéit aux regles habituelles de ce parangtre.
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%°PUDP SNI V=? MODE=? ADR=? | TN=? | OP=? NBV=?

Cette macro décrit une unité d’ échange nultipl exée "disque DPB50" qui peut
contenir 1 a 4 unités de 50 nméga-octets.

Les paranetres, la syntaxe et les erreurs sont |es nénes que dans |a macro
%PUWM

%-U DP ? VA E=?

Cette macro décrit une FU initiale "disque DPB50" appartenant a |'un des
disques de |'unité d échange nultiplexée définie précédemment par une nmacro
%UDP.

Les paranetres ont |a méme signification que les 2 premers paranetres de
%-U VM (idem pour la syntaxe et les erreurs).

Remarque : voir remarque de la macro %U

FUESPDP ?

Description d une FU "espace" associ ée au disque défini par |a macro %-Ul DP.
Le paranetre "nunfu" obéit aux régles habituelles de ce paramdtre.
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YUCPSMD SNI V=? ADR=? | TN=? | OP=7

Cette macro décrit une unite d échange nultiplexée disque a interface SMD
| aquel Il e peut conprendre jusqu’a quatre unités.

Signification des paranetres :
SNI'V est un nonbre décimal représentant |e sous-niveau

dinterruption sur lequel est connectée | unite
d’ échange mul tipl exée.

ADR est un nonbre hexadécimal représentant |'adresse du
coupl eur (exenmple : '38).

I'TN est un nonbre déci mal représentant |e nunéro
d interruption canal.

| OP est un nonbre déecimal représentant |e numéro du
processeur d'entrée-sortie qui gere le canal. |
peut varier de 0 & 3, s'il est oms, c'est le

processeur de calcul (0) qui est pris par défaut.

%-U SMD ? UNI T=? FI XE=?

Cette macro-instruction décrit une FU initiale d un disque a interface SVD.
Chacun des disques est identifié par son numero d unité. Ce dernier
correspond au nunéro affiché sur la face avant de |'unité

Signification des paranetres

- Parametre 'nunfu' : nunéro de la FU initiale. Il peut étre exprinme en
déci mal (< 126) ou en synbolique (D1, D2, El, etc ...E

- Paranetre "UNIT'" : numéro d unité décinmal de 0 a 7
Dans une configuration conportant plusieurs disques, |es macros FU SMD
doivent respecter |'ordre croissant des nunméros d'unité

- Parametre 'FI XE
= Y pour la partie fixe d un disque
= N pour la partie mobile.

Remarque : voir remarque de la macro %U

%-UESPSMD 7?7

Description d une FU "espace" associ ée au disque défini par |a nmacro
%-Ul SVMD. Le paranetre "nunfu" obéit aux régles habituelles de ce parangtre.
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UCPSAS SN V=? MODE=? ADR=? | TN=? |OP=?

Cette macro décrit une unité d échange multipl exée "di sque W NCHESTER'
pouvant conprendre 3 unités.

La signification et la syntaxe des parametres est identique a celle décrite
pour la macro %PUW

Les erreurs détectées sont les ménes que pour la macro %PUVM

%U SAS ? UNIT=?

Cette macro-instruction permet |a description d une FU initiale 'disque
W NCHESTER .

Signification des paranetres :

nunfu : (ler paranetre) indique le nunéro d unité
fonctionnelle expriné en déciml ou synbolique

UNIT : indique le numéro d unité sur lequel est connectée
la FU (0O a 2).

Remarque : voir remarque de la macro %-U.

%-UESPSAS ?

Description d une FU "espace" associ ee au disque defini par la macro
%-U SAS. Le paranetre "nunfu" obéit aux reégles habituelles de ce paranmetre.
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%UFDD SNI V=? MODE=? ADR=? | TN=? | OP=?

Cette macro-instruction décrit une unité d échange pouvant contenir 1 a 4
unités de disques soupl es.

Signification des parametres :

SNl V représente |le sous-niveau sous |equel est connecté
| unité physique

MODE représente | e node de fonctionnement du canal. I
ne peut étre que HDC, MDC ou LDC

ADR représente |’ adresse coupleur

[ TN représente le niveau d interruption canal

| OP représente le numéro de processeur d entrée/sortie

(0) par défaut.

%U FDD ? VO E=?

Cette macro-instruction définit une FU initiale disque souple.
Signification des paranetres :
"nunfu" précise le numéro de FU (décimal ou synbolique)
VOE : précise le numéro de voie et varie de 0 & 3

Remarque : voir renarque macro %U

%UESPFDD ?

Description d une FU "espace" associ ée au disque défini par la macro
%-U FDD. Le paranetre "nunfu" obéit aux régles habituelles de ce paranmetre.
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Bull @ 4 lLes macro-instructions "standard” périphérique

2,

} Elles ont pour but la définition des périphériques conventionnels dits
"standard”. Si l’utilisateur a dans son installation ce genre de
périphérique, il peut éviter.de le décrire a 1’aide des macro-instructions
présentées dans les paragraphes précédents et utiliser les
macro-instructions suivantes :

Description d’un lecteur rapide de bandes perforées et de la FU 5.

Cette macro-instruction n’est autorisée que si le lecteur rapide est défini
comme suit :

Description d’un perforateur rapide et de la FU 6.

Cette macro-instruction n’est autorisée que si le perforateur rapide est
défini comme ci-apreés :

Nt

- 7.31 -



Réseaux
et systémes
d'information

UCR | OP=? RACK=?

Description d un lecteur de carte et de la FU 7.

Signification des parangtres :

Les paranmetres |10OP=? Et RACK=? sont optionnels.
Paranmetre 10P :

Ce paranetre précise le nunéro de processeur qui gérera les entrées-sorties ;
ce parametre vaut 0, 1, 2, 3. Le processeur 0 (CPU) est pris par défaut.

Paranmetre RACK :
Ce paranetre ne peut étre décrit que si |'on a défini un numéro d'ICP.
Ce parametre précise si le coupleur se trouve dans le rack de base (QON), ou
d extension (OFF). Il est pris "ON' par défaut.

Synt axe :
%R [ OP=9 [RACK. =ON| OFF]]
Erreurs détectées :
L'erreur "parametre incorrect" est détectée si
- le parametre | OP est supérieur a 3,
- le parametre RACK est différent de ON, OFF.

Cette macro-instruction n’est autorisée que si le lecteur de cartes est
défini comme ci-aprés :

MACRO Ni veau | S/Niveau | Mbde | Adr. |[I TN| |1 OP
%R 14 4 LDC | '10 4 0
%R | OP=x 14 4 LDC | '10 4 X
UCR | OP=x 14 4 LDC | '810 4 X
RACK=OFF

Description de |'unité fonctionnelle définie par la macro %R (quel que
soient |es parametres associés).

MACRO Nom| Nunéro | CDE | SENS| FI NDI C

ICR- - - CR 7 0 I 0
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 wP 10P-? RAGK=?

Description d une inprimante rapide et de la FU 8.

Les paranetres, la syntaxe et les erreurs sont |les nénes que dans |la macro

%CR.
Cette macro-instruction n’est autorisée que si |’ inprimnte est définie
comme ci-aprés :
MACRO Ni veau| S/Niveau |Mbde | ADR. |ITN | IOP

%P 14 7 LDC 40 7 0

%P | OP=x 14 7 LDC 40 7 X

%P | OP=x 14 7 LDC | ‘840 | 7 X

RACK=0OFF

Description de |'unité fonctionnelle définie par la macro %P (quel que
soient |es paranetres associés).

MACRO Nom | Numéro | CDE | SENS | FI NDI C
YLP--- LP 8 45 0 0
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9V BPI =? MODE=? | OP=? BACK=? NBV=?

Description d un coupl eur bande magnéti que.
Les parametres "I OP", "BACK', "NBV' sont optionnels.

Signification des parangtres :

Paranmetre BPI :
Ce parametre précise la densité enployée : 1600 BPI ou 800 BPI; il ne doit
pas étre oms.

Paranmetre MODE :
Ce paranetre précise |le mbde de fonctionnement du périphérique. Il est
obligatoire, et vaut :

LDC (Low Speed Data Channel)

MDC ( MBdium Speed Data Channel)
HDC (H gh Speed Data Channel).

Paranmetre 10P :
Ce parametre précise le numéro du processeur qui gérera les entrées-sorties.
Ce paranetre vaut 0, 1, 2, 3. S'il est oms, le processeur de calcul (CPU
n° 0) se chargera de gérer les entrées-sorties.

Parametre BACK :
Ce paranetre ne peut étre décrit que si |'on a défini un numéro d'ICP.
Ce parametre précise si |e coupleur se trouve dans |e rack de base (ON) ou
d extension (OFF). Il est pris "ON' par défaut.

Paranmetre NBV :
Ce paranetre précise le nonbre de voies utilisées sur le coupleur que |'on
définit. Il vaut 1 ou 2 et 2 par défaut. Sil vaut

1 on génére une unité fonctionnelle FU 9
2 on génére 2 unités fonctionnelles FU 9 et FU 10.

Synt axe :

oM BPI =800| 1600 MODE=LDC| HDC] HDC [1OP=9 [RACK=ON| OFF]] [NBV=1|2]
Erreurs détectées :
L'erreur "paranmetre incorrect" sera détectée si

- le paranetre BPl est différent de 800 ou 1600
- le paranetre MODE est différent de HDC, MDC, LDC

- le paranetre |OP est supérieur a 3
- le paranetre BACK est différent de ON ou OFF

- le parametre NBV est différent de 1 ou 2.
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| e déroul eur

Cette macro-instruction n’est autorisee que s
magnéti que est défini comme ci-aprés :
Ni veau | S/ Niveau [Mode | Adr. | ITN |IOP
91T BPI=? | 1alb 2 xDC 18 2 0
MODE=xDC
9HT BPI=?| 1alb 2 xDC 18 2 X
MODE=xDC
I OP=x
9HT BPI=?| 1a1l5 2 xDC | '818 2 X
MODE=xDC
| OP=x
RACK=CFF

Description des unités fonctionnelles par |a macro 9

NACRO Nom | Numér o | CDE | SENS | FI NDI C

oM BPI =800--- | T1 9 0 |10 1
NBV=11

OMI BPI=1600---  T1 9 0 |10 0
NBV=1

OMI BPI =800- - - T1 9 0 |10 1

[ NBV=2] T2 10 0 |10 1
oM BPI=1600--- | T1 9 0 |10 0

[ NBV=2] T2 10 0 |10 0

7.3.5 Configuration de Ia console de service
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7.3.6 Configuration horloge tenps réel

WTR ? SN V=? FREQ=? ADR=?

Cette macro-instruction sert a définir |"horloge tenps réel. Elle ne peut
étre utilisée qu une seule fois.

Signification des parangtres

- ler paranetre =

. M . horloge du coupl eur M-I gérée par DRVHTR
- OF oottt OMF " " DRVHTR
. par défaut : L DRVCVE

- SNIV : indique |le sous-niveau des interruptions horloge. Cest un nonbre
décimal inférieur a 16

- FREQ : indique la fréquence des interruptions horloge (en nonbre de tops
par seconde). Cest un nonbre décimal inférieur ou égal a 1000

- ADR : représente |'adresse de |'horloge (nonbre hexadécinmal).

Les différentes formes d écriture sont :

Par ametres retenus

FORME DE LA MACRO DRI VER
TYPE CPL | SNTV| FREQ| ADR

YHTR CMVF 0 50 | "17EO| DRVOWF
%R CWF CMVF 0 50 |'17FF | DRVHTR
9%HTR MFI M 0 50 | "17FC | DRVHIR
%TR SNi V=n FREQ=f ADR-@ CMF n f @ DRVCWF
%TR CMF SNI V=n FREQ=f ADR=@ CMF n f @ DRVHTR
%TR MFI SN V=n FREQ=f ADR-@ VI n f @ DRVHTR

Synt axe :

OHTR [MFI| CMF] [ SNIV=99 FREQ=9999 ADR='FFFF]
Erreurs détectées :
- "paranetre incorrect" si :
. SNI'V supérieur a 15
FREQ supérieur a 1000
- "macro interdite" si ce n'est pas la prenmiére macro %TR rencontrée
Remar ques

la macro %ITR définit une unité fonctionnelle gérée de maniére spécifique
par | QOCS16.

- le driver correspondant sera intégré dans |e superviseur.
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;NIQE B. 7 Macro-instruction du dispositif "CHEN DE GARDE | QCS16"

‘ %y ? CH EN= ? ?

Cette macro-instruction peut étre placée a ninporte quel endroit et permet
d’ associer un chien de garde a une FU

Signification des parangtres :
ler paramétre : nunéro de FU exprimé en décimal ou en synbolique

2me paranetre : val eur du chien de garde exprinmé en déciml ; il
doit étre inférieur a 128

- 3me parametre indique que le chien est exprimé en mnutes (MN)
ou en secondes (SEC)

Synt axe :

o%FU XX 999 CH EN=999 M N SEC
Erreurs détectées
- pour le ler parangtre :

- il est de type décimal et supérieur a 125.
- le symbole n'est pas reconnu (cf. MEMOLG)

- pour le second paranmetre, il est supérieur a 127
- pour le troisiéne paramétre, il est différent de MN ou SEC

Remarque : en cas de double declaration pour une néne FU, |a seconde est
seul e consi dérée.
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7.3.8 Fin de génération

‘ YENDGEN

Cette macro-instruction termne la génération. Toute nmacro se trouvant
aprés celle-ci sera donc rejetée.

Elle est obligatoirenent suivie de la directive *END qui provoque le retour
au superviseur.
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011 ¥ 3.9 Description de svstémes BOS16

Cet exenple décrit une gestion d' espace dynan que.

La configuration conprend :

- un disque CDB20 support systeéne,

- un déroul eur de bande nmagnétique 800 BPI

- une inprimnte,

- une console de service gérée par DRVASY (pour la macro %Fl, se
reporter au MR DRVASY).

- un lecteur de carte.

Dans cet exenple on utilise les macro-instructions "standard systéme" et
"périphérique" afin de sinplifier |'écriture des macro-instructions.

¢ FI ¢l OC-BG
YBOS16

%PO0L NBUF=4 | BUF=80

it NIVEAU 14- - - =< ccemmmmmmmee

e L =Y Y S

%PUVM SNI V=1 MODE=HDC ADR='30 |TN=1 |1OP=1 NBV=1
%U VM DB VO E=0 FI XE=N
%-UESPVM D1

%-UESPVM D2

%U VM DA VO E=0 FIXE=Y
%-UESPVM D3

%UESPVM D4

%-UESPVM D5

%-UESPVM D6

%UESPVM D7

%-UESPVM D8

%UESPVM D9

¢

9N VEAU 15

OFI  ASY TTY
YENDGEN
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7.4 RECAPI TULATI ON DES MACRO- I NSTRUCTI ONS

%JC 16-35| 70| 90 [ PAS DE COMPTAGE]
% OP RAPIDE=9[, 9], 9]
OINTACHES=999

UBUMAX=999

%4 NPMAX=9999

%PO0L NBUF=99 LBUF=999

U-SMON  XXXXX  NUME999

YDEFPU XXX CODE=8| 16 LZONE=999 SP=[Y| N
UBYMBEXT XXXXXX

UBCS16

URTES16

UVPES16

0T SML6

UVUTEX16

9Nl VEAU 99 KSTOR=[ 999]

oPU XXX SNI V=99 MODE=PP| LDC| MDC] HDC ADR=' EFFF | TN=[ 99]
CONNEX=[ STD| ASYV1] | OP=9

QT UP- 99=xXXXXXX
%U XX| 999 CDE=' FFFG SENS=I| Q10 FIND C=0| 1

YCPMPX XXX SNI V=99 MODE=PP| LDC| MDC| HDC ADR=' FFFF | TN=[ 99]
CONNEX=[ MUX8| MUX16] | OP=9 NBV=9

PUMPX XXX VO E=99
%PUDX xxx BEG N=99 NUMBER=99 STEP=9 ADR=' FFFF

%CPMUX4 MODE=PP| LDC| MDC] HDC ADR=' FFFF | OP=[ 9]
[ CONNEX=[ STD| MUX4| ASYV1| OVF| MUX4U] |

UPUMUXA XXX SNIVI=09 SNIV2=[99] |TN=[99] VO E=9
9%PUVM SNI V=99 MODE=MDC| HDC ADR=' FFFF | TN=99 | OP=[9] NBV=9
OFUI VM XX| 999 VOI E=9 FI XE=Y| N

%FUESPVM XX| 999

%PUDP SNI V=99 MODE=MDC| HDC ADR=' FFFF | TN=99 | OP=[9] NBV=9
%FUI DP XX| 999 VO E=9

%FUESPDP XX| 999

%R
%HP

%R [ OP=9 [ RACK=ON| OFF] |
99AP [ OP=9 [ RACK=ON| OFF]]

M BPI =800] 1600 MODE=LDC| MDC] HDC [1 OP=9 [ RACK=ON| OFF]] [NBV=1| 2]
OHTR [MFI| CMF] [SNIV=99 FREQ=9999 ADR=' FFFF]

9PUFDD SNI V=99 MODE=LDC| MDC| HDC ADR=' FFFF | TN=99 | OP=9

9%U FDD XX| 999 VO E=9
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Bull & YCPSND SNI V=99 ADR='FFFF | TN=99 | OP=9

OFUI SMD XX| 999 UNIT=99 FI XE=Y| N
%FUESPSVD  XX| 999

9%CPSAS SNI V=99 MODE=MDC] HDC ADR=' FFFF | TN=99 | OP=9
OFUI SAS XX| 999 UNI T=9

%FUESPSAS  XX| 999

FUDK XX| 999 ADRDK=9999 NSECT=9999

%FU XX| 999 CH EN=999 M N| SEC

YENDGEN
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Bull - &

VOS REMARQUES SUR CE DOCUMENT
Sems
TI TRE
| 0CS16
N° DE REFERENCE DATE
Bull-Sems : 1 164 213 02 030 02 MAI 1985

ERREURS DETECTEES

AMELI ORATI ONS  SUGGEREES

*-> Vos remarques et suggestions seront attentivement exam nées.
si vous désirez une réponse écrite, veuillez indiquer ci-aprés
votre adresse postale conpléte.

*-> Renmettez cet inprimé & un responsabl e Bul |l -Sens ou envoyez |le
directenent a

Bul | - Sens

Met hodes G .

Rue de Provence
38130 - ECH ROLLES
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Bull MTS

1, Rue de Provence

B.P. 208
38432 ECHIROLLES CEDEX / FRANCE
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