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DRI VER ASYNCHRONES

¢ Gestion d'une jonction
- V24 sinplifié, sinple courant, double courant, CBUS
- V24 conpleéte série 100 type V10

- V24 type V11 ou RS422

¢ Cestion du node
- Programme prioritaire, half ou full duplex, code d arrét

canal, Half ou full duplex, code d'arrét

* Gestion des Coupleurs asynchrones
- M
- ASX format court ou |ong
- MUX4P/IR
- MUX16/ 08 (DRVM 16)
- ASM format court ou |ong
- MJX4M
- CMF (2 lignes téléinfornatiques)

- MJX4U

 Cestion des npbdes MODEM

- STD STANDARD

- CVS CONVERSATI ONNEL
HTC HALT- TRANSM TTER- CUTTI NG
HTI HALT- TRANSM TTER- | NTERRUP
DPP DETECT- PATH PRETESTED

BFP BUFFER- FAULT- PROTECT



0-2

Réseaux
et systéemes
d'information

Bull {8 « Gestion des procédures en node progranmé et canal

- DIABLO, ou COWPATI BLE
- LOGABAX, CENTRONI X ou COMPATI BLE

NULLS apres "RC'

- XDEFOS

¢ Cestion des suspensions d' échanges
- Sur signaux

- Sur node XON XOFF

XON 1 - défaut périphérique
XON 2 - buffer FULL programmg
XON 3 - mode conversationel type ECRAN opérateur
XON 4 - gestion buffer FULL m croprogramg
(CVF, MUX4U).

¢ Gestion des entrées sorties chainées
- Em ssion buffer -> Em ssion extension
- Réception buffer -> Em ssion extension
- Em ssion extension -> Réception buffer
Réception extension -> Enission buffer

- Emission extension fixe -> Réception buffer
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AVANT PROPOS

Dans ce docunent sont abordés tous |es probl émes pouvant résulter de
["utilisation des modul es et term naux ASYNCHRONES sur |a gamre SOLAR
avec |le driver DRVASY QU DASY16 et DRVMLG.

Les points dével oppés sont dans |'ordre :

- PARTIE | : | NTERFACE HARD- SOFT/ DRI VER
- PARTIE Il : | NTERFACE UTI LI SATEUR/ DRI VER
- PARTIE I'I'l : UTILISATION ET TRAI TEMENT DES DEFAUTS

- PARTIE IV : GENERATION

Ce docunent fait référence aux fournitures suivantes :

Gamme SOLAR 35/ 70/ 90

- DASYl6 IE = 02
- DRVYML6 IE = 04
- GASYl6e IE = 02

Gamme SOLAR 04/ 05/ 30/ 40/ 55/ 75/ 85

- DRVASY IE = 07
- DRVWL6 IE = 04
- GENASY |E = 06
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PARTI E |

"I NTERFACE HARD- SOFT- DRI VER'
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PARTI E

"| NTERFACE HARD- SCFT DRI VERS'

SOWAI RE

Caract éri stiques des nodul es asynchrones
Caract éristiques des gestions jonctions
Caractéristiques électriques des jonctions
Caractéristiques des gestions procédures

Caract éristiques des procédures "suspension

d' échange"

Caractéristiques des traitements "tine-out"
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PARTIE | : "INTERFACE HARD SOFT- DRI VERS"
| NTRODUCTI ON

Dans cette partie seront exposés dans |'ordre :

les restrictions d emploi des mpdul es HARDWARE ainsi que leurs

possibilités vues par | e DRI VER

- le type de traitenent effectué par le DRIVER sur les différentes

jonctions ainsi que leurs possibilités.

- les caractéristiques électriques a respecter sur la jonction.

l e type de procédures géré par |e DRI VER en standard i ndépendanmrent

du type de jonction.

- le principe de traitement en fonction du type de coupleur et
de jonction pour une possibilité de suspension d'échange en ém ssion.

- la définition du type de time out et selon quels criteres celui-ci

est gére.
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CHAPI TRE 1

" CARACTERI STI QUES DES MODULES ASYNCHRONES'

SOWAI RE

DESCRI PTI ON  GENERALE

PARAGRAPHE 1 : Modul es hardwar es

PARAGRAPHE 2 : Particularités d' utilisation des nodul es
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1.1 - CARACTERI STI QUES DES MODULES ASYNCHRONES

* DESCRI PTI ON GENERALE

Ce docunent décrit |'utilisation des nodul es et term naux

asynchrones gamme "SOLAR'.
L'utilisation du DRI VER DRVASY s'étend :

- des coupleurs V24 et sinple courant CPOP-ASX format |ong ou
court-MJX4 P/ R CMF- MJX4U.

- aux coupleurs V24 jonction conpléte ASM format court ou
| ong- MUX4M CVF- MUX4U.

L'utilisation du DRI VER DRVML6 ne s'étend :
- qu' aux nodul es MIUX16 et MJX08

DRVASY est configurable a la génération et s'adapte au plus juste
au systeme utilisé.

DRVML6 est non configurable.
Les procédures de certains term naux SEMS sont gérées.

La conpatibilité estassurée sous certaines réserves avec DRVLX
DRVLXM DRVHT2, DRVASM DRWT, DRVMCL (sans Sim, DRVP16.
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1.1.1 -

Le driver

Le driver

Les caractéristiques de la transm ssion sont

MFI

MJUX08- MUX16

DRVASY per net

DRVML6 per net

1-6

Modul es HARDWARE

["utilisateur

| a gestion des nodul es suivants :

- ASX (format long ou court) -MIX4P CWF
- ASM (format |ong ou court) -MIX4M MUX4U

la gestion des nodul es suivants :

définies par

et selon les possibilités des Coupleurs.

HALF | FULL | P/P  CNL |TIME OUT BP | FORMAT | JONCTI ON
cPOP OUI | NON | Ooul | NON oul |oul CABLE| SC
ASX FC | oul | oul | oul | oul ouUl |ouUl | PROG S\f'z\f‘él S
ASX FL oul | oul | oul | oul oul | oul | caBLg |SGV24S
V 24 S|
MUX 4P oul | oul | oul @ oul NON | Oul CABLE | V 24 S
MJX 16/08| OUl | NON | oul | NON NON 'NON | PROG V24 S
ASM FC oul | oul | oul | oul ouUl |OUl | PROG V 24
ASM FL Oul Oul Oul oul Oul Ooul PROG VvV 24
MUX 4M | OUl | OUl | oul | oul oul | oul PROG V 24
SC
CME ligne 0| OUI | OUI NON | Oul OUl |OUl | SEL. EL| V24 S
V 24 11
SC
CMF ligne 1| OUI | OuI NON | Oul OUl |OuUl | SEL. EL | V 24 S
V 24 M
V 24 11
sc
MUX4U oul | oul NON | Oul OUl | OUl | SEL. EL | V 24S
V 24 M
V24 1] *
* Un bac d'adaptation est nécessaire.
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- HALF : Emission ou réception en alterna

- FULL : Emission et réception en simultanéité

- PIP : Mode programme prioritaire

- CNL : Mbde canal - LDC

- TIME OQJT : Le coupleur posséde-t-il un time-out HARD ?

- BP : Le coupleur posséde-t-il un signal indiquant une

suspensi on d' échange ou peut-on gérer une procé-
dure XON- XOFF ?

- FORMVAT : Parité, nombre de STOPS, noments de |'information-
vitesse de la ligne.

- CABLE : choix par inverseurs sur la carte

- PROG : choi x par programme

- SEL. EL : choix par configuration d' une EEPROM

(sélection électrique).
- JONCTI ON SORTIE COUPLEUR : SC - sinple courant
V24 S: AVI V 24 sinple
V24 Sl : AVI V24 sinple isolé
V24 M: AVl V 24 nodem norme V 10, V 28
V2411 : AVI V 24 norme V 11 ou RS 422

Dans |le cas des cartes ASX FC, ASX FL le choix de la jonction
s'effectue a |'aide d un changement de carte fille.

Dans | e cas du coupl eur CMF et MJX4U, le choix de la jonction nodem

ou non nodem s'effectue par programmation électrique (SEL. EL)

Dans le cas du coupleur CMF, le choix de la jonction SC et V24.11

s'effectue a |'aide d'inverseurs.

Dans le cas du coupleur MJX4U, le choix de la jonction SC et V24.11
s'effectue & |'aide d un bac adaptateur équipé de cartes d'interfaces

spéci fiques.
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1.1.2 - Particularités d' utilisation des nodul es

Le nonbre de |ignes dépend du nodul e HARD

- CPOP, ASX (FL.FC), ASM (FL.FC) = 1 ligne

- MJX 4P, MJX 4M = 4 lignes

- MJX16/ 8 = 16 lignes/8 lignes
- CWF = 2 lignes

- MJX4U = 4 lignes

Chaque |igne est conposée :

- d'une voie émssion
- d'"une voie réception

Dans le cas de |'utilisation du coupleur ASXFL avec |le signal RDS
(BP) la voie réception est condammée

En canal, il est inpératif que les |ITN LDC réception. et énission
soi ent cadrées de cette facon dans |le champ du polling

- MUX 4M MJUX 4P, CM MJX4U [ROIRIJR2|R3 | EQ|EL|E2] 23]
- ASX (FL.FC) : ASM (FL.FQ) —~—— | RO ,‘ £Q | ——=

(RO
(EO

réception ligne 0)

ém ssion ligne 0 etc...)

En canal, DRVASY considére que le processeur de n° 0 est celui de
traitenent, les autres étant des | OPM ou | OPR

La définition du node d' échange canal ou programmé prioritaire est
fixe pour |'ensenble du coupleur, si celui-ci en posséde |le choix.

La jonction d' un coupleur peut étre reliée a différents organes qu
pernettra la transformation des signaux V24 (tension) en différents
types de jonction.

- sinple courant - double courant - CBUS. V1l.

Ceci est transparent pour le DRIVER
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CHAPI TRE 2

" CARACTERI STI QUES DES GESTI ONS JONCTI ON!

SOWAI RE

DESCRI PTI ON  GENERALE

Paragraphe 1 : Description des jonctions sinples

1.2.1.1 - Liste des signaux

1.2.1.2 - UWilisation des signaux

Paragraphe 2 : Description des jonctions conpl étes V24

1.2.2.1 - Liste des signaux
1.2.2.2 - UWilisation des signaux

1.2.2.3 - Phase de connexion

- 108.1

- 108.2

- 108.3

- signaux utilisés

- choix de la connexion

1.2.3.4 - Phase d' échange et fin d' échange

- réception STD, half et full duplex nodem
- réception CVS, half et full duplex nodem
- réception HIC, half et full duplex nodem
- réception HTI, full duplex nodem

- réception DPP, full duplex npdem

- réception BFP, full duplex npdem

- émssion STD, HTC, CVS, half duplex nodem
- émssion STD, CVS full duplex, nodem
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- énission HIC, full duplex nodem
- émission HTl, full duplex nobdem
- énission DPP, full duplex nodem
- émission BFP, half et full duplex nobdem

1.2.2.5 - Phase de déconnexi on

- déconnexion par requéte

- déconnexi on par incident
1.2.2.6 - Uilisation particuliére en procédure ou écho

- réception nmode ECHO sur npdem FULL- DUPLEX

- émssion procédure sur nodem

1.2.2.7 - Wilisation des signaux conpl énentaires
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1.2 - CARACTERI STI QUES DES GESTI ONS JONCTI ON

+ DESCRI PTI ON GENERALE

Les liaisons asynchrones sont de deux types :

- fonction sinple
- fonction conplete V24 ( MODEM

Chaque liaison asynchrone posseéde au maxi num quatre phases de dial ogue :

- phase de connexi on,
- phase échange

- phase fin d'échange
- phase de déconnexion

La notion HALF ou FULL peut étre anbigie. En fait, elle se situe a

quatre niveaux :

|e réseau, on dira HALF-@ ou FULL-@
- le nmodem on dira HALF-@ ou FULL-@
- le coupleur, on dira HALF-@ ou FULL-@

- le logiciel driver, on dira HALF-@ ou FULL-@

La limtation est la suivante :

Le réseau :

V24 sinple :#AL-R) Fu-Q)
sinple courant :' HALF- FULL
®)

doubl e cour ant :HALF- FULL

Cl16 (C3US) : HALF-
V24 complete VI0: HALF-(R)  FULL-(R)

V24 type V11

(RS422) : HALF-R) FuLL-Q)
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Le nodem :

il peut étre : HALF(:>

HALI@ FULL-@

Le coupl eur

ils sont tous FULL-<:>sauf pour

VFL o HALF-(D)

Le logiciel "driver"
ils sont tous gérés en FMLF~<:> ou FULL- <:> sauf pour :

VAl HALF—<:> restriction du coupleur)
MUX16/ 8 : HALF-@ (restriction |ogiciel DRVMLG)

Le node d'utilisation du coupleur progranmé prioritaire ou canal n'a

aucune influence sur la suite de ce chapitre.
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1.2.1 - Description des jonctions sinples

Général enent utilisée en connexion locale, destinée a des périphériques,

mais d' autres utilisations peuvent étre envisagées.
Le dial ogue peut étre :

- HALF DUPLEX-@ . émi ssion ou réception en alterna
- FULL DUPLEX-@ . émission et/ou réception sinultanée

attention : en C.BUS, |e dialogue ne peut étre que HALF-

1.2.1.1 - Liste des signaux

- V24 Sinmplifié - |lsolé ou non

N° DE LA SENS QU S| GNAL REPERE REPERE
BROCHE ou DU NOM NOM
ETCD

55 POl NTS DTE ('\BOCDEEM RC 232C V24 FRANGAI S
1 MASSE MECANI QUE AA 101 PG TP
2 — BA 103 TX TD ED
3 - BB 104 RX RD RD
7 MASSE E‘_ECT Rl QUE AB 102 SG TS

- Sinple courant

Aucune norme n'est définie quant a |'enplacement des signaux sur |e connecteur.
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- V24 - Type V11 ou RS422
N> DE LA SENS DU SI GNAL
BROCHE DU ETCD REPERE REPERE NOM NOM
CONNECTEUR| ETTD ( NODEM AMERI CAI N | EUROPEEN AVERI CAIN | FRANCAI S
25 PO NTS DTE DCE RC 232C V24
7 MASSE ELECTRI QUE
9 — BA+ 103+ TX/ TD+ ED+
10 - BA- 103- X TD- ED-
11 -t BB+ 104+ RX/ RD+ RD+
12 - BB- 104- RX/ RD- RD-
16 - DD+ 115+ RCET/ RET+ BTR+
17 — : DD- 115- RCET/ RET- BTR-
18 - DB+ 114+ TSET/ TET+ BTE+
19 —— DB- 114- TSET/ TET- BTE-

1.2.1.2 - Uilisation des signaux

Une seul e phase est utilisée : |a phase échange ; celle-ci ne donne lieu
a aucune particularité

1.2.2 - Description des jonctions conpl étes V24

Les l|iaisons asynchrones peuvent s'effectuer sur deux groupes de réseaux :

- RESEAUX COWMUTES (tél éphone) (2 fils)
- RESEAUX PRIVES (généralement 4 fils)

Le dial ogue peut étre :

- HALF DUPLEX- 2 : émission ou réception en alterna
FULL DUPLEX- ém ssion et réception sinultanée

La notion HALF et FULL n'est pas associée au nonbre de fils reliant les
différents points du réseau, seuls ces nodens ainsi que |le réseau reliant

| es stations rendent possible ou inpossible |e node choisi
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1.2.2.1 - Liste des signaux
N° DE LA SENS OU SIGNAL
BROCHE DU ETCD REPERE REPERE NOM NOM
CONNECTEUR ETTD AMERICAIN | EUROPEEN | AMERICAIN | FRANCAIS
DTE (MODEM) RC 232C V24
25 POINTS DCE
* 1 MASSE MECANIQUE AA 101 PG TP
) -— BA 103 TX /| TD ED
* 3 - BB 104 AX | AD RD
* 4 T, h CA 105 RTS DPE
f
x5 — +’ cB 106 CTS PAE
R — A cc 107 DSR PDP
i
* 7 MASSE ELLECTRICUE ; AB 102 SG TS
|
x g — € CF 109 CD/DCD |DOP /DS, DF
o !
i
10 !
* 11 - 126 CFE, SFE
i
| DOP DSS
12 — | SCF 122 SCD / ACRD | yOIE RETOUR
' PAES
- 121 SCTS / RCTS
13 ! SCB VOIE RETOUR
14 i EDS
B ! SBA 118 STD / RSDA VOIE RETOUR
15 —— I DB 114 TSET TET BTE
16 —— L SBB 119 SAD RCAD RDS
' VOIE RETOUR
17 — : DD 115 RCET RET BTR
18 — 140 YYY
: DPES
* 20 — cD 108 DTA CPD TCP
21 - l cG 110 QSD
* 22 — ‘ CE 125 RI 2A
1
* 23 — : o g CH CI 111 112 SCB
| { CA 113 BTE
24 ; ] TSET TET | ExTERNE
* 25 I, o i 141 X X X

* Signaux gérés par les COUPLEURS "SEMS"
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1.2.2.2 - Wilisation des signaux

Dans |'utilisation de ces signaux, quatre phases sont définies
- la phase de connexion
- la phase d'échange
- la phase de fin d' échange
- la phase de déconnexion

1.2.2.3 - Phase de connexion

Cette phase est de trois types :

- 108.1 : connexion sur appel téléphonique (1A
- 108.2 : connexion sur |'envoi de la demande par |e calcul ateur
ou autre (CPD)

- 108.3 : connexion autonatique sur réseau (POP)

Pour le driver, le type de connexion se définit a la génération, |es nodes
108.1 et 108.3 sont identiques par |eur procédure, donc un seul sigle

"CA" (connexion autonmatique), pour le mode 108.2 le sigle est "CP" (connexion
progr amrée).

« 108.1

Dans le cas du 108.1 (voir page 1-20) c'est le correspondant du modem "A"

qui demande |a connexion par sinple appel téléphonique

Cet appel fait apparaitre le signal |A du mbdem "B" qui aura pour effet
de faire apparaitre "CPD', et éventuellenent DPE, puis le driver se net en
attente de PDP, ceci se déroule OFF LINE sans intervention d 'un logicie

d' application et sans contrdle (tine-out)

+ 108.2

Dans |le cas du 108.2 (voir page 1-20) Cest le systenme qui possede le
modem "B" qui force la connexion au démarrage systéme (CLEAR | CCS) par
| "envoi du signal CPD, et éventuellement DPE, puis le driver se nmet en
attente de PDP.
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Ceci se déroule OFF LINE sans intervention d un |ogiciel d application et
sans contrdle (time-out). Le modem peut étre dans |'état hors tension ou

sous tension

+ 108.3

Le cas du 108.3 (voir page suivante) est identique au 108.1 nmis le

signal appelant est le "POP

» Signaux conmandés sur la jonction

En HALF- DUPLEX -<:> dans tous |l es nmodes de jonction (CVS-HTC etc..)

en 108.1 des réception IA
en 108. 2 i nmédi at enent

n GDD"

En FULL- DUPLEX-@

en 108.1 dés réception I A
en 108. 2 i nmédi at enent

STD  "CPD' + "DPE'
ovs "CPD' + " DPE'
HTC " CPDY

HI "CPD' + " DPE'
DDP  "CPD' + “DPE’
BFP  “CPD’' + “DPE’

e Choix de |a connexion

Ce choix ne peut dépendre que de |‘utilisation du réseau quand plusieurs
abonnés utilisent le nméne réseau pendant un tenps déternminé et que |eur
facturation dépend du tenps de connexion, |le node "CA" (IA ou PDP) est

recommandé.

Dans les autres cas, |e mode "CP* (CPD) est choisi.
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- MODEM A | LIGNE [ MODEM B | CALCULATEUR
| ' |
! | 1A
f | :
[ I | (CRIVER
f
; # cPO !
; : (oPE) }
| : g
[ | , = POP
| | l i
CONNEXION REUSSIE
108.2
MCDEM A i LIGNE : MODEM B | CALCULATEUR
|
l | | |
i | MISE SOUS TENSION
. |
F ! '
| | [03-1+] - : - |
; : . (oPE) |
! | |
! | ; POP
| l f !
CONNEXION REUSSIE
108.3
MODEM A ] LIGNE _ : MODEM B [ CALCULATEUR
' l i
|
| a ! !
| ; |
1 l |
i |
| | T = POP
|
| ! | |
| [ | |
{ ] cP0 ’ ~t CPQ
[ , fope) i ;

CCNNEXION REUSSIE

Si la phase de connexion n'a pas abouti, toute demande d'échange sera

i meédi at ement refusée (conpte rendu "4001")

La connexion se fait indifférement sur un nodem HALF %::>wanULL -<:>.

Toutefois, en FULL DUPLEX ‘@, en STD, DDP, BFP, CVS, HTl, le driver
enverra le signal "DPE' (voir paragraphe 2.4).

Le driver nénorise toujours |'état de la jonction.
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1.2.2.4 - Phase d' échange et fin d' échange

Dans cette phase plusieurs cas peuvent étre envisagés : nodem HALF@
ou FULL DUPLEX@, Mbde HTC, HTI, CVS, STD, DPP, BFP en énission ou

réception.

Le node STD ( STANDARD) pernet de traiter une Iiaison conventionnelle.

Le node CVS (CONVERSATI ONNEL) pernet de traiter des term naux de dia-

| ogue opérateur.

Le node HTC (HALT- TRANSM TTER- CUTTI NG pernet de traiter |es échanges
sur chute de porteuse, celle-ci étant non permanente, ainsi que des
suspensi ons d' échanges par |e concours d' un signal externe.

Le node HTl (HALT- TRANSM TTER-I NTERRUP) pernet de traiter |es échanges
sur chute de porteuse, celle-ci étant permanente entre chaque échange.

Le node DPP ( DETECT- PATH PRETESTED) pernet de traiter des échanges
dont il est nécessaire de contrdler que la liaison physique est bien

établie (FULL DUPLEX(EM)).

Le node BFP (BUFFER FAULT PROTECT) pernmet d'effectuer des échanges

ém ssion dont une suspension d' échange doit étre obligatoirement détectée
par le concours d'un signal externe.

Dans tous les cas de gestion, une chute de PDP entraine-un arrét

i mrédi at de tous |es échanges sur cette ligne, et |le DRIVER se renet

en attente de connexion.

En FULL DUPLE)@on peut définir un node différent de gestion jonction
en entrée par rapport a la sortie, sauf si celle-ci est en node DPP.

CvVS STD
ou etc..
HTC HTC

Exempl e : ENTREE

SORTI E

En HALF DUPLEX @ l e choix est unique pour la |igne.

Exenpl e : ENTREE
et = CVS ou HTC etc...
SORTI E
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Toutes |es conbi nai sons sont autorisées

@ FULL DUPLEX-L -——==——= FULL DUPLEX-M
@ FULL DUPLEX- L === HALF DUPLEX- M
@ HALF DUPLEX- L =—=———=- HALF DUPLEX-M

@ HALF DUPLEX- L =" FULL- DUPLEX-M

Les cas 1, 3 et 4 sont les plus couramment utilisés.

* Le cas 2 pernmet de se prénunir du tenps de retournement nodem par

rapport au | ogiciel
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« RECEPTION STD HALF ET FULL DUPLEX MODEM

Le traitenent est commun pour - HALF et FULL DUPLEX STq;:>; toute demande
d' échange est acceptée si | a phase de connexion est réussie.

La porteuse peut étre ou non permanente a |'initialisation d échange ; elle
doit envel opper les informations. Toute chute de cette porteuse

tant que le conpte d octet n'est pas nul, ou que |le code d arrét n'a pas
été rencontré, déclenche un conpte rendu : "défaut porteuse"

TIM NG

MODEM CALCULATEUR

77777 _ - w2227

oo LT L7777

]

|

I 4

| |
| |

} |

| |

Mse en Fin de
réception réception
Demande Fin de
d' échange |' échange

En fin d' échange aucune action n'est entreprise sur la jonction
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o RECEPTION CVS, HALF ET FULL DUPLEX MODE

Le traitement est commun pour : HALF et FULL DUPLEX CNE<:>. Tout e
demande d' échange est acceptée si la phase de connexion est réussie

La porteuse peut étre ou non permanente a |'initialisation d' échange.

La porteuse peut envel opper les infornmations ou | es caractéres (node

conversationnel).

La fin d' échange normal e ne peut intervenir que sur conpte d octets nu
ou code d' arréts rencontrés

TI'M NG

MODEM CALCULATEUR

pop  LLLLL] Y7777
- e o N |
M N N

l
|
I
l
|

INFQ. RECUY

I
{
|
l
l
i
1

Mse en Fin de
réception réception

Demande Fin de
d' échange | ' échange

En fin d' échange, aucune action n'est entreprise sur la jonction
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+ RECEPTION HTC HALF ET FULL DUPLEX MODEM

Le traitenment est commun pour HALF et FULL DUPLEX HFC@. Toute de-
mande d' échange est acceptée si |a phase de connexion est réussie.

La porteuse peut étre ou non permanente a |l'initialisation d' échange.

La porteuse doit envelopper les informations.

La fin d' échange normale intervient sur conpte d' octets nul, code
d arrét rencontré ou sur CHUTE DE PORTEUSE.

Dans ce dernier cas, le conpte rendu sera le conpte d' octets échangés.

Toute chute de porteuse accidentelle donne lieu a une fin d' échange

nor mal e.

TI M NG
MODEM CALCULATEUR
por LS L 7/ /

il
INFO. RECUS : ﬂmm_m-m

0P | |
)
|
l

i
t

Mse en Fin de
réception réception
Demande Fin de
d' échange | " échange

En fin d' échange aucune action n'est entreprise sur la jonction.



Réseaux 1- 26
et systémes
d'information

Bull &
o RECEPTION HTI FULL DUPLEX MODEM

Le traitenent n'est possible qu en : FULL DUPLEX <:>‘toute demande
d' échange est acceptée si la phase de connexion est réussie

La porteuse peut étre ou non permanente a |'initialisation d'échange

La porteuse doit envelopper les informations. La fin d' échange nornale
intervient sur conpte d' octets nul, sur code d'arrét rencontré ou sur
CHUTE DE PORTEUSE AVEC REMONTEE DE CELLE-Cl.

Dans ce dernier cas, le conpte rendu sera |e conpte d' octets échangés

Toute chute de porteuse accidentelle sans réapparition de celle-ci apreées

un tenps de 300 ns nmaxi mum donne lieu a un défaut sur |'échange suivant

TI M NG

MODEM CALCULATEUR

por L] L
w LTI | Z
| i i

NF. RECU | nuuUL—
N | 1
| | 300ms
| | ' ma y
|

X

Mse en Fin de
réception réception
Demande Fin de
d' échange | " échange

En fin d' échange, aucune action n'est entreprise sur la jonction
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« RECEPTION DPP FULL DUPLEX MODEM

Le traitement n’ est possible qu en FULL DUPLEX@. Tout e demande
d' échange est acceptée si |a phase de connexion est réussie.

La porteuse DOT étre permanente a |'initialisation d' échange.
La porteuse doit envel opper les infornmations.

La fin d' échange normal e ne peut intervenir que sur conpte d' octets nul,

ou sur code d'arrét rencontré.

TI M NG

MODEM CALCULATEUR

por MAANY ' AN

J I \\
! [
RECU [ | I
i | !
Mse en Fin de
- ~ reception réception
Demande Demande T
d' échange d' échange de
refusée accept ée | " échange

En fin d' échange, aucune action n'est entreprise sur la jonction.
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» RECEPTION BFP FULL- DUPLEX MODEM

Le traitement n'est possible qu en FULL DUPLEX €:>

Toute demande d' échange n'est acceptée que si |la phase de connexion

est réussie
La porteuse peut étre ou non pernmanente a |'initialisation d' échange

Toute chute de porteuse ou fin d' échange sur fin de bloc type conpte
d'octet QU code d'arrét, entraine un arrét de la réception avec nise
a 0 du signal XXX

La mise en réception entraine un positionnement du signal XXX
La fin de la réception entraine un retrait du signal XXX
La prochaine mise en réception entraine un positionnenent du signal XXX

TI'M NG

MODEM CALCULATEUR
pop 2L
ow LTI A
wro. nec | iy
,

|
|
| t
' h—
XXX ;
Mise en Fin de I' Mise en
réception réception reception
Denmande Fin de Demande

d' échange | ' échange d' échange
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e EMISSION : STD, HTC, CVS, HALF DUPLEX MODEM

Le traitement est commun pour STD, HTC, CVS en HALF DUPLEX-<:>‘. Suite
a une émission, il est nécessaire d"effectuer le retournement du modem
en retirant la commande “DPE". Donc, a lI"état HORS ECHANGE, le modem

et le Driver sont en réception.

Toute demande d"échange est acceptée si la phase de connexion est

réussie.

Le Driver envoie la commande "DPE"™ et initialise un time-out interne
de "6 secondes™ en mode HTC le temps d"attente du PAE est pris dans
le mot de commande BIT 8 a 16 de CDE. Passé ce délai, si le signal

n"est pas apparu, il y a génération d"un défaut.

Dans les cas STD, CVS, HTC, la fin d"échange normal intervient sur

compte d"octets ou code d"arrét détecté.

Dans le cas du HTC, une suspension de l"échange peut étre générée
(voir chapitre “SUSPENSION D®ECHANGE™).
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TI MM NG

MODEM CALCULATEUR
pop LA
op 77774 L ///

f
[
DPE : . L
f | i
| - 8 ;
PAE ’ ] — @ —
|
|

f
!
I I
I !
l

!

|

, v
I

| |

! !

L& Oriver est I

) : Apparition

! |

’ !

]

!

connectis et .
en reception I':.:otrlt‘::;l:.d.
I
Oebut Fin de
emission I' emissian
Demande Fin de
d' échange | ' échange

e= tenps défini par |e nodem (max =6 secondes Sauf HTC)

En fin d échange, le driver retire sa demande d'énission "DPE' ce qui
annul e la réponse "PAE'. Le nodem est & nouveau en réception.

Le driver fait le conpte-rendu de |'échange sans attendre la chute effec-

tive du "PAE".

Le traitement de fin d'échange est identique sur défaut ou non.
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« EMSSION : STD, CVS, FULL-DUPLEX MODEM

Le traitenent est commun pour STD, CVS
Tout e demande d' échange est acceptée si |a phase de connexion est réussie.

Al'initialisation de |’ échange, |e driver contréle |a présence du "PAE" ;
si celui-ci est présent, |'énission a |ieu i médiatement. Dans |e cas
contraire, une attente de 6 secondes sera armée, qui pourra entrafner

un défaut si la condition n'a pas été satisfaite

La fin d' échange normale n'intervient que sur conpte d octets nul ou

code d'arrét détecté

TI' M NG

MODEM CALCULATEUR

pop  LLLL] L

e 7] —1=

NFo. BnsE AU
T
! |

|
!
!
!
|
[

i
I
I
!
l
!

Mise en Fin
émission émission

|
!
! . |
|
|

Fin de

" échange | échange

3 = tenps défini par le nodem (max = 6 secondes)

En fin d' échange, aucune action n'intervient sur la jonction
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« EMSSION : HIC, FULL DUPLEX MODEM

Tout e demande d' échange n' est acceptée que si |a phase de connexion est

r éussi e.

Al'initialisation d' échange, le Driver envoie |la commande "DPE" et
contr6le 150 ns aprés la réponse effective par le "PAE' et ceci nméne si
le signal "PAE" est déja présent a |'initialisation. Dans |le cas contraire,

une attente du signal PAE est effectuée, |la durée est prise dans le

mot de commande BIT 8 & 15 de CDE = . Passé ce délai, si |le signal
n'est pas apparu, il y aura génération d' un défaut.
TI M NG

MODEM CALCULATEUR

por L]
e — | o

! /
oae L / g | [ /.
: t
RO, Ewmise f MJ?IULW

Susoension Susoension

1

! Debut Fin
| mission 2mission
]

> 150ns

ADemande Fin de
d' échange | " échange

La fin d' échange normal e ou anormal e provoque le retrait du signal "DPE"
par contre, la retonbée du signal "PAE' n'est pas contrdl ée.

Ceci aura pour effet de provoquer une chute de porteuse sur le récepteur.
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e EMSSION : HTI, FULL DUPLEX MODEM

Tout e demande d' échange n'est acceptée que si |a phase de connexion est

réussi e.

Al'initialisation d' échange, le driver contréle |la présence du signal
" PAE".

Si celui-ci est présent, |'échange est initialisé.

Dans | e cas contraire, un tine-out de 6 secondes sera arng, qui
pourra entrainer un défaut si la condition n'est pas satisfaite.

La fin d' échange normale intervient sur conpte d' octets ou code d'arrét

rencontré.

TIM NG

MODEM CALCULATEUR

PoP LLLL LA

7777 L]

i
!

PAE [ A L

INFO. EMISE

I
I
MUUUUUUuUTL
i Do
I .. ; i
: | Coupure OPE

—— pendant mini 130" MS

|
!
]
|
!
]

1 max 300 MS
! Debyt Fin
, @'emission d'emission

Oemande Fin

¢’ ecnange d' echange

O = tenps défini pour le nodem (max = 6 secondes)

La fin d' échange normale ou anormale provoque le retrait du signal "DPE"
pendant une période mnimm de 150 ns & 300 ns maxi mum Le retour du
signal PAE n'est pas contrdl é pour cet échange.

Ceci aura pour effet de provoquer une chute de porteuse réduite sur le

récepteur.
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« EMSSION : DPP, FULL DUPLEX MCDEM

Tout e demande d' échange n' est acceptée que si |a phase de connexion est
réussi e.

Al'initialisation de |'échange, |le signal "PAE' et "DP" doivent étre présents
Dans le cas contraire, il y aura défaut porteuse.

La fin d' échange normale n'intervient que sur conpte d' octets ou code

d arrét rencontre.

TI M NG
MODEM CALCULATEUR
won LZZT7777T Ll
e ZZ777T : &
!
: ‘ E
PAE/OP . N ~
INFO I ! ' '
EMISE ' b i
| | |
: | Debut !
| ; emission Fin
\ i d'emission
Denande Denmande Fin de
d' échange d' échange | échange
refusée accept ée

En fin d' échange, aucune action n'est effectuée par le driver sur la
jonction.
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 EMSSION BFP, FULL ou HALF DUPLEX MODEM

Tout e demande d' échange n'est acceptée que si |a phase de connexion

est réussie.

Al'initialisation d' échange, le driver contr6le |la présence du signal

"PAE" en FULL-DUPLEX-M en HALF-DUPLEX-M il provoque sa nontée par |'envoi
" DPE" .
Dés que celui-ci est présent, |'échange est initialisé.

Dans | e cas contraire, un time-out sera arme, qui pourra entrainer un
défaut si la condition n'est pas satisfaite.

La durée de celui-ci est déterminée dans |e not de conmande de |a génération.

La fin d échange nornale intervient sur conpte d octet ou code d' arrét
rencontré.
Une suspension d' échange peut étre effectuée (voir chapitre "SUSPENSI ON

D' ECHANGE") .
TI M NG

MODEM CALCULATEUR

=Ts]-] /ﬁ////ﬁl

oPE L”_‘_ﬁ‘i.{ V//////// (HCAFw 7777 7

N r r \//// /) maLFay s 7

L

NFo ewise JUriryuryUUiLI L
i i ll i

i
Debut Fin

amiss. =
smission Susoension Suspension  2Mission

Denmande Fin
d" échange d' échange

La fin d' échange ne provoque aucune action sur la jonction si FULL-DUPLEX -@
Dans le cas contraire, il y aura retournement du nodem
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1.2.2.5 - Phase de déconnexion

Dans cette phase, deux cas peuvent étre envisagés

- la déconnexion par requéte utilisateur,

- la déconnexion par incident de |igne

« DECONNEXI ON PAR REQUETE

Le traitement est pris en charge par le driver suite a une fonction spécia-
le "40". Elle n'a de sens que dans les jonctions a connexion type 108.1 (CA).

Le driver contrélera le type de connexion. S'il s'agit d une 108.1 et 108.3, il
aura un retrait du signal CPD et éventuellement "DPE" avec attente de "IA"
en 108.2 aucune action n'est réalisée sur la jonction

Dans le cas de la fonction spéciale "5 C', la demande de déconnexion est prise
en conpte quelque soit le type de jonction

» DECONNEXI ON PAR | NCI DENT

Le traitenent est identique au cas par requéte, toutefois, un incident sera
renonté a |'application au systéne si un échange était en cours

En node DPP, si la connexion est de type 108. 1. 2. 3. il y aura une
détection de chute de PDP virtuelle dans le cas d' une disparition de
la porteuse DP sous |la fonction FDP (43).

En 108. 1 et 3, il y aura déconnexion du mbodemet attente |A en 108. 2
il n'y aura pas déconnexion du nodem
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1.2.2.6 - Uilisation particuliere en procédure ou écho

Deux cas peuvent se présenter actuellenent

Echange entrée avec ECHO

Echange sortie avec procédure, ou gestion suspension d' échange par

XON- XOFF

Dans le premer cas, deux types de nodem peuvent étre utilisés

Modem HALF :

Modem FULL :

dans ce cas | e node ECHO est ignoré, ne donne lieu a

aucune erreur, la voie réception est initialisée.

dans ce cas, le node ECHO est pris en conpte. Dans le cas
du node FULL @ driver effectuera la gestion jonction

selon le type géré en sortie.

Dans | e deuxiene cas deux types de nodem peuvent étre utilisés

Mbdem HALF :

Mbdem FULL :

dans ce cas |le driver effectuera |e retournenent

modem | ors des séquences de procédures.
Par contre, |a gestion suspension d' échange par XON XOFF ne peut

étre gérée.

dans ce cas aucune restriction npdem
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B

3

DPE

Into RECUE

RECEPTI ON  MODE ECHO SUR MODEM FULL- DUPLEX

Toute demande d' échange est acceptée si la phase de connexion est réussie.

Le driver satisfait d abord aux conditions de gestion du mode jonction en
entrée (STD, CVS, etc...). Dans le cas FULL-L, il satisfait |es conditions
de gestion du node jonction en sortie (STD, HIC etc...).

Dans tous les cas sauf en mode DPP, une attente conpatible avec le type de
gestion jonction sera générée pour |a détection présence "PAE', qui pourra
entrainer un défaut si la condition n'est pas satisfaite.

La fin d' échange répond aux spécifications de gestion du node entrée.

TIM NG EN HALF DUPLEX@

MODEM CALCULATEUR

pop LLLLLL]

77777 7777
. A
L. ] 1
: , |
—— i
; ° + Fin:ae IaE
Demanae :‘::me:’" Fin
d' scnange q' echange

tenps nmodem

Dans cet exenple la voie d' entrée et de sortie répond aux spécifications HIC.

= tenps nodem
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TIMNG EN FULL DUPLEX@

MODEM CALCULATEUR

pop ZLL
ne O
oPe _
Y
PAE L v/

o RECUE B N 1§ N O I O 1 T

i Fin de
I Miss en recesption
[ réception |
- - |
Oemande Fin
d' échange d’ échange

o = tenps nodem

Dans cet exenple la voie d entré répond aux spécifications CVS entrée,

et la voie de sortie HIC

D autres exenples peuvent étre aisénment imaginés.

La fin d échange nornmale ou anormale donne lieu a un traitement correspon-

dant au type de jonction gérée.



Réseaux

et systéemes

d'information

Bull

&

1-40

+ EM SSI ON- PROCEDURE  SUR  MCDEM

Toute demande d' échange est acceptée si |a phase de connexion est réussie.

Le Driver satisfait d abord aux conditions de gestion du mode jonction
en sortie (STD, CVS, DPP).

Ensuite, dans |'échange si la voie réception est utilisée (ACK, NACK, XON etc.

il fera le traitenent réception, en effectuant éventuellement |e retour-
nenent m)dem(HALF@).

Le node de gestion de la voie d'entrée (STD, CVS etc.) n'a aucune inpor-
tance, le Driver prendra |l e node | e plus souple "CVS' nonentanénent pour

la réception des caractéres procédurés.

Suite a la réception de ces caractéres, un éventuel retournenment peut
étre effectué si | e MODEM est HALF, avec dans ce cas une attente de
renont ée du signal PAE déterminant |a poursuite de |'énission.

Le Driver n'effectue aucun contr6le sur le tenps de renontée du PAE dans
| es séquences internes de retournement du rmodem en HALF-M par contre, le
time out procédure est toujours actif jusqu' a son apparition.

-)
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TIM NG EN HALF@

pop |

oPE \ b.___’
‘ hY |
—
%) LA 1
, |
oP ——1 ; L ' ] l
t r |
nFo. | il ' iUUUUUUl’
EMISE : . b ' |
| ' |
| ' [
INFO. | | ; M E I l
RECU { | | ! : -
o o T
| | ! L | !
| ] | ] I | '
Début Attente  |Accuse Repri use
: d'émission accuse cuse ’cpnsc 2'“3::'3:81" Accuse
| et fin '
i | d'émissicy
|
l omissi |
| émission ;recsption emission reception '
D.omandc Fin
d' echange d' echange
Dans cet exenple, |e nodem est HALF par conpte, les TUP peuvent étre

HALF ou FULL DUPLEX@

En FULL DUPLEX@ | ' exenpl e ne présente aucun intérét.

La fin d échange normale ou anormale donne lieu a un traitement

pondant au type de fonction gérée.

corres-

NOTA : en HALF- DUPLEX | es performances sont fonction du tenps (non
négl i geabl e) de retournement nodem En FULL- DUPLEX @ les perfor-

nmances sont

fonction du débit

l'ignes.
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1.2.2.7 - UWUilisation des signaux conplénentaires

Les coupl eurs modem sauf CWMF et MUX4U de | a gamme SOLAR pernettent de

gérer |es signaux suivants :

XXX = boucl age jonction
YYY
SDB
SFE = choix de la bande de fréquence si nodem V21

- nodem V23-V22
Le signal SDB pernet d'effectuer un changenment du débit émission/réception

du modem en HALF ou FULL DUPLEX .M. (Attention : |e changement de débit
du coupleur devra étre fait a |'aide de la fonction TRCOV.

essai | ocal
comutation de |a vitesse émission/réception si nmodem V23 ou V22

La fonction ACTMOD pernet de nodifier |le sens du signal SDB si nodem V23
ou SFE si nodem V21

Dans |'1OCB émission, il est possible en positionnant |'indicateur "BF"
de nodifier le sens du bit SFE ou SDB pour cet échange (enmploi trés

particulier).

La cohérence de la transmssion entre station doit étre prise en charge par

["utilisateur.

Le Driver DRVASY initialise le signal SDB ou SFE avec |le parangtre déclaré

a la gérération dans |le chanp CMVD

La fonction spéciale ACTMOD permettra d'actionner sous la responsabilité de
| "application utilisateur |les signaux xxx et yyy.
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CHAPITRE 3

"CARACTERISTIQUES ELECTRIQUES DES JONCTIONS"

SOMMAIRE

DESCRIPTION GENERALE

PARAGRAPHE 1 : Jonction simple ou modem
PARAGRAPHE 2 : Jonction simple courant
PARAGRAPHE 3 : Jonction double courant
PARAGRAPHE 4 : Adaptation CBUS (C16)

PARAGRAPHE 5 : Format des caractéres échangés
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Bull & 1. 3 - CARACTERI STI QUES ELECTRI QUES DES JONCTI ONS

» DESCRI PTI ON GENERALE

Pl usieurs types de jonction avec des caractéristiques électriques diffé-

rentes, peuvent étre utilisés sur la game SOLAR

Toutefois, les jonctions V24 conpl etes ne sont pas nodifiables en standard.

différentes possibilités sont décrites ci-dessous

o a V24 V24 - o
coml &t e ; sl e Restrictions
P sinple cour ant d utilisation
On peut V10 ou V11 | V10 ou V11
Modi fi a- Ul oul NON
bl e
en sinple NON oul NON
cour ant
en dou-
bl e cou- NON oul NON
r ant
en Utilisable quf en
C. BUS NON Oul NON HALF- DUPL EXQ@
(C16)
TELE-
GRAPHI E oul o] NON NON- STANDARD

Les



Réseaux
et systéemes
d'information

Bull__t 1.3.1 - JONCTION S| MPLE ou MODEM

La nature des signaux éms en série est confornme aux recommandations de
|"avis V10 ou V11 du CC ITT.

1.3.1.1. : V10 sinples et V11 conpl étes

Caract éristiques des signaux :

- En entrée :

Etat travail ou fermé : + 3 volts V + 25 Volts
Etat repos ou ouvert : - 25 Volts V - 3 Volts
- En sortie :

Etat travail ou fermé : + 9 Volts

Etat repos ou ouvert : - 9 Volts

L' i npédance de charge de la ligne est conprise entre 3 K Wet 7 K W.

S S S S S S S L L L L L L Ll L

+25Y
Etat travail
+3V / \
p K / R B Sy s / ,
DV g /, A l] i 2 /o 4 s h - s i 4 - - -

-3V

£iat repos

e ey ar ey oy ey avar iy ST

Les caractéristiques électriques sont valables pour tous |es signaux énoncés

dans |es tableaux paragraphe 1.2.1.1. et 1.2.2.1.
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Sur le coupleur |'émission est faite par des SN75150P qui sont attaqués
par des niveaux TTL et qui restituent des signaux = 9 Volts conpati bl es
CCI.T.T. Vio0.

5V
vi ov I

| l i

I ’\ : - -0 +9V
A L ! |
i | [ m‘% Yout

Vinl '/

, l out e T e ", 1V

” ;_1.._3?._1.4 =
+12v Qv =12V T v

Sur le coupleur la réception est faite par des SN75154 qui acceptent en
entrée des niveaux C.C.I.T.T. VIO et qui restituent des niveaux conpa-

tibles TTL.

é <+28V
sv
i ?
r—-}————--c-‘ Vil o e e e e S ——
P |
i f I > - 25V
1\ I D D I A
Vin ! i : ‘ Yout .
L N L 5
] - av
o) Yout ——-—_—'

La nature des signaux éms sur le coupleur permet une liaison directe
avec tous les périphériques, en entrée et en sortie, qui possédent une
interface V10, V28.

L' ém ssion du coupleur est dans ce cas, reliée a la réception au périphé-

rique et vice-versa.
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1.3.1.2 : V11 sinples et V11 conpl étes

Les caractéristiques des signaux en entrée ou sortie

Etat travail ou fermée : VA - VB > + 0,3 Volts = état binaire 0

Etat repos ou ouvert : VA" - VB < - 0,3 Volts = état binaire 1

Sachant que : VA différence de potentiel de A par rapport a C

VB' différence de potentiel de B par rapport a C

VA B =VA B + 10 %autour de |'état chois

Clbie d'inter-
connexion
. Générateur o symdédtrique . Charge N
]r ; vi Terminsison !
H | 1 du cible , Récegtion |
| I | | 1
| ! i ; !
O: O ¢ !
A ll’\ :A
|
5. g |
2 3l 3 gl
§3, 53
G s %]; s _: ! R
A z 5! z 3!
38 | . 37
a bt [
| >
1
t

N :T
repyre - S >
nant Q = ot
.\Zﬁ — p— . —— e o [
|
! n
st 'D‘e‘f:ﬂ!' _ { = i >:T
ent B e ammmman U T T 5.

i [ . v
R S e CSPT-8T7¥¢.a

La résistance interne totale du générateur entre A et B est 100 ohns et

correctenent équilibrée par rapport a C

Les caractéristiques électriques sont valables que pour les signaux 103
104, 114, 115 de |'avis V24, les autres étant conpatibles VI10.
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1.3.2 - Jonction sinple courant

- EM SSION SUR LA LIGNE

1 logidue e 20 mA

+20 mA
| 9 mA at AT 1 17 { T — 0 mA
- RECEPTION SUR LA LI GNE
r 2 mA AR ARIST-T. 1. (71 S ¢ | mA
0 mA
| comm—— "' logique o g O mMA

Les signaux émis ou recus en série sur la ligne ont des niveaux en cou-
. . +
rant de O mA pour repreésenter un "0" |ogique et de 20 mA _ gg pour

représenter un "1" logique, c'est-a-dire 15 < | < 27 mA

oR ok

Le potentiel de la ligne est flottant par rapport a tout potentiel du

péri phéri que connecté.

L' état repos périphérique sous tension est le "1" |ogique 20 mA

Le courant de |a boucle est obtenu par une résistance dynanique. La val eur
de la résistance dynam que varie en fonction de la charge que représente
la ligne et |le récepteur. Voir schéma ci-dessous :

it =20mA

© | -
iy

La valeur minimle de |a résistance dynam que est 330 W Nous sommes
donc limtés, pour une tension V d'alimentation donnée, par la reésis-

tance RL max :

RL max : ¥ - RDYN min

T

Le générateur de courant est placé a une des extrémtés de la |iaison
La station qui posséde |le générateur est dit "ACTIF', dans le cas
contraire, il est dit "PASSIF".
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Dans le cas ou |'alimentation de la ligne est celle du nodul e d' adaptation
c'est-a-dire V=24V + 10 % la résistance nax de la ligne + |le récepteur =
RL max sera :

RL max = 750 W
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1.3.3 - Jonction double courant = 20 mA

L' adaptation double courant + 20 mA transforne |es signaux V24 type
V10, Em ssion de données et Réception de données issues d' un nodul e
MXR ij en signaux double courant 20 mA. Par cette adaptation, le
potentiel de la ligne connectée est flottant par rapport aux potentiels
du rmodule MXRij.

L'isolenent est garanti pour une tension 500 v.

- Emission sur la ligne

+3v
—I
Niveauy V24 ED -= -— Qv
-V
+20mA reqee ‘qum. — = XIMA
'
Ooubte courant ! ——— el e~ ————— 0mA
- 0mA ‘ Q" logique ——e= -20mA
- Réception sur la ligne
-20mA
' "1 logique ——e= -20mA
Oounie courant ! ———— e — - e—— IMA
" -20mA g agique ——e== - 2O0mA
%
; -3V
!
Niveay Y24 D o e — —— - — —— IV

-3V
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Les signaux émis ou regus en série sur la ligne ont des niveaux en courant

de - 20 mA pour représenter un "0" logique et de + 20 mA pour représenter

Un "1" logique. Les niveaux sont + 20 mA + 35 %c'est-a-dire 15 <1 < 27 mA
-25%

Le potentiel de la ligne est flottant par rapport a tout potentiel du module

MXRij sur lequel elle est connectée.

Le courant de |a boucle est obtenu par une résistance dynami que. La val eur
de la résistance dynam que varie en fonction de |a charge que représente |la

ligne et le récepteur. Voir schéma ci-dessous

EDOC
QM e | = -20mA
1 RL -
r TP e | = +20mMA
Q
QVvIsQ

La val eur minimum de |a résistance dynani que est 300 W Mous sommes donc
limtés, pour la tension d alinmentation de + 48 V, par la résistance RL

max de la ligne et du récepteur.

RleaxzzKM

Note : il ne faut pas dépasser la linte de 2 K Wcome résistance de charge.
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1.3.4 - Adaptation C BUS (C16)

L' adaptation C Bus transforne les signaux V 10 énission de données et
réception de données issus du nodule MXRij en signaux C Bus 0. 20 mA
Par cette adaptation, le potentiel de Ia ligne connectée est flottant
par rapport aux potentiels du nmodule MXRij. L'énission et |la réception

se font a |'alterna sur deux fils.
Une ligne énmission peut émettre sur plusieurs term naux.

L'i sol enent est garanti pour une tension £500 V.

- Emission sur la ligne

+9v
Nivesu V24 =2 o S (S—— )
-qv
n X 20mA
Q" 10GiqUe ——sm= 20mA
Y OmA
C1s 1 "1 logique == OmA

Le courant de la boucle a |'émssion est fonction du nonbre de term naux
branchés. Si nous avons n termnaux (n £6) le courant sera n fois 20 mA

- Réception sur la ligne

20mA .
0" logrque ——wm= 20mA
dmA
[oh] ! *1"" logique ——e= OmA
!
| -3V
' A0 o e S v
!
ay
Niveau V24 em————
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Note : la réception se fait sur les nénes fils que |'énission

Les signaux recus en série sur la ligne ont des niveaux en courant de
20 mA pour représenter un "0" |ogique et de O mA pour représenter un "1"
| ogi que. La tolérance sur les niveaux en courant est de 20 %

Le potentiel de la ligne est flottant par rapport a tout potentiel du
module MXRij sur lequel elle est connectée

Le courant de la réception est obtenu par une résistance dynam que qu
varie en fonction de la charge que représente la ligne et le récepteur.

La val eur mninumde |a résistance dynam que est de 330 W.La | ongueur

de la ligne sera donc linmtée a cause de la résistance qu' elle présente
a |'"énmetteur. La tension d' alinentation de boucle étant égale a 24 volts
seul e nonbre de term naux connectés détermnera |a résistance maxi num

de ligne.

La résistance maxi num de ligne sera détermi née come expliqué ci-apreés

| =n X 20mA

v

R S g 1
Emetteur
|
1

: D N° racegteurs
l ,

Le potentiel min. aux bornes des n récepteurs est égal a 6,6 V environ
La résistance de 47 West une résistance de limtation au court-circuit

et sa valeur sera déduite de la valeur maxinum de la résistance de ligne RL
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N _ 24V - 6,6 V - 47 W
d' ou RL max = N X 20 mA
Note : la chute de tension aux bornes des récepteurs, égale a 6,6 V

correspond a 20 mA dans une charge de 330 W(val eur mininum de
| a résistance dynanmique d' un récepteur).
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1.3.5 - Format des caractéres échanges

La transmssion se fait en série et en nobde asynchrone, les caracteres
sont constitués d' él énents binaires de durée égale, mais |'espacenent
entre deux caractéres est variable. Le début du caractére est signal é
par un "START" et la fin du caractére par 1 ou 1,5 ou 2 élénments "STOP"
La durée d'un él énent "START" ou "STOP" est égale a celle d' un él énent

d' information.

\'}
P — [rmeme——— it d@ poids fort
r bit de poids faibie r— parite
D N S - ’
- - -
Q 1 J nt P J ; 1]

- -— e - asme - o i

) ! ! !

- g et S g ——— -T e )

attente ; start : informations stops | attente
|
20 ! >0
| !
I I
PO
! |
[
! !
| T X |
I el

T = durée d' un caractére en seconde
t
nl = nonbre de bits dinformation
n2 = nonbre de bits "STOP"

P =0 ->information sans parité

durée d'un nonent en seconde

=1 ->information avec parité
Vitesse de transmi ssion en bits par seconde

< ©
1
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Durée d'un caractére = T = M1 ¥ n2v +p+1

Durée d'un monent =t =*%7

Les caractéres peuvent avoir les formats suivants

1 bit "START"

- 5, 6, 7 ou 8 bhits "I NFORVATI ON'

- 0oulbit "PARRITE" ou "I MPARI TE"

1 ou 1,5 "STOP" pour |les caractéres conportant 5 bits d'infornation

- 1 ou 2 "STOP" pour les caracteres conportant 6, 7 ou 8 bits d'information

Le bit de parité est rajouté a la suite des 5 6, 7 ou 8 bits d'information

Ce bit de parité indique, suivant le choix fait

- imparité = code inpair,

- parité code pair.

Le calcul a |'émssion et le contrdle en réception, sont effectués par

la | ogique du coupl eur.

En émission si une parité est demandée : |e poids correspondant numérique n'est

pas interprété en nménoire

En réception, si une parité est demandée : |e poids correspondant nunérique

est toujours a zéro ainsi que son éventuelle extension
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CHAPI TRE 4

" CARACTERI STI QUES DES GESTI ONS PROCEDURES"

SOWAI RE

DESCRI PTI ON  GENERALE

PARAGRAPHE 1 : Procédure LX1-LX2

1.4.1.1 - Procédure n° 1

1.4.1.2 - Procédure n° 2

1.4.1.3 - Traitement général DRI VER
1.4.1.4 - Traitenent des défauts

1.4.1.5 - Remarques

PARAGRAPHE 2 : Procédure HT2

1.4.2.1 - Procédure
1.4.2.2 - Traitenment général DRI VER
1.4.2.3 - Traitenment des défauts

1.4.2.4 - Remarques

PARAGRAPHE 3 : procédure NULLS aprés RC

1.4.3.1 - Procédure

1.4.3.2 - Traitenent général DRI VER
1.4.2.3 - Remarques
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PARAGRAPHE 4 : Procédure XDEFCS

1.4.4.1.

1.4.4.2.

1.4.4.3

Procédure

Traitement général DRI VER

Renar ques
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1.4 - "CARACTERI STI QUES DES GESTI ONS PROCEDURES"

DESCRI PTI ON GENERALE

Les DRI VER "DRVASY et DRVML6" pernettent de gérer trois types de procédures :

- LX1/LX2 : pour une |ogabax ou centronix ou compatible
HT2 . pour une Diablo ou conpatible

- NULLS suite a RC : pour une TTY, TER ZIP, etc..

- XDEFOS . pour des liaisons binaires sans code d'arrét

possible, et de conmpte d' octet indéterninés
CGestion des PAD transpac

Sur tous |les coupleurs asynchrones excepté |e MJX16/8 concernant LX2, et

CPOP concernant XDEFCS

Ces procédures sont indépendantes du type de jonction utilisée (mdem non nodem
V24, sinple courant etc.), ainsi que du node HALF ou FULL nodem (le DRIVER
réalisera les actions nécessaires au niveau du nodem "retournenent" en HALF <:>
etc.. ). Toutefois, |e nmode jonction nbdem est inposé aux cas suivants pour LX1,

LX2, HT2, NULLS :

- STD
- CVS
DPP

Dans certains cas particuliers et hors standard il est possible de conposer |es
procédures avec la gestion HTC, HTl, BFP sur MODEM Ces cas d'utilisation ne

font pas partie des spécifications du DRI VER

Leur fonctionnenent, ainsi que le naintien dans les différentes versions
ne sont pas garantis. Il n'y a aucune restriction concernant |e node d' échéance

coupl eur (canal ou programmg prioritaire), sauf pour XDEFOS en sortie, |e node

canal est obligatoire.

Ces procédures sont indépendantes du node HALF ou FULL DUPLEXEE)IogicieI
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Toutefois, lors d un échange avec procédure en sortie, le DRIVER s'attribue
la TUP réception au début de cet échange si |la procédure traite une voie
de retour (LX1, LX2, HT2) par un ROST

Donc une sortie peut étre suspendue en FULL-DUPLEX<:>:si la voie d'entrée

est occupée et vice versa

Les procédures décrites ci-aprés s'adaptent dans certains cas a des périphériques

modi fi és par |e constructeur pour BULL- SEMS

Tout e connexi on de périphériques non fournis par SEMS n'est en aucun cas
GARANTI E et ne donnera lieu a aucune nodification du DRI VER (sauf dans le
cadre d'une assistance technique et HORS STANDARD).
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1.4.1 - Procédure LX1 ou LX2

[T existe deux types d'utilisation de ces procédures

- Procédure Bloc N° 1 (LX1)
- Procédure Bloc N° 2 (LX2)

1.4.1.1 - Procédure N° 1

La connexion étant &tablie et la vitesse correctement choisie,
T'utilisateur peut commencer 1'dmission de caractéres.

La ligne travaille au maximum de sa vitesse.

L'imprimante étant préte, le fonctionnement se faisant par Bloc, le driver
indiquera Te début (code STX) et la fin (Code ETX).

Sur "LOGABAX" les caractéres composant le bloc sont émis de fagon asynchrone
et 1'impression se fait au fur et & mesure de leur réception.

Sur "CENTRONIX" ou compatible les caractéres composant le bloc sont émis de

fagon asynchrone et 1'impression débute

- au premier "CR" (carriage return) rencontrée qui suit le "STX",
- 51 le nombre de caractéres regu est supérieur d 132,
- si dans le bloc i1 y 2 une interruption de 1'amission supérieure

d | seconde.

Lorsque le Driver a émis le Code STX, c2lui-ci attend la régonse du terminal

indiquant que tout le bloc a até

- S01t correctement recu "ACK",
- S0it incorrectement recu “NACX",
- soit impression impossible "CAN" ou"XOFF "

Cette procéddure présente 1'avantace d'optimiser la liaison quand c2ile-c< ne

lJermet qu'un fajbie déhit an 3auds.

Par contre, tous les >iocs 2rronés recus zar !'imorimanta sont imorimés : ac
~ P . . - - - ~~
Caractéras dértectueux sont rempiac3ds par ja code 'y
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réponse ACK est envoyee.

Sur "CENTRONI X' QU conpatible le fonctionnenent est
contient un "CR' dans |le cas contraire celui-ci

sera inprim si
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TI M NG
SANS ERREUR DE PARI TE
Réception = Bloc 1 8loc 2
Imprimante ST)L EXT STX EXT
f N_ /S
Emission !
‘ Aecenti ACK _ ACK
imprimante ] gception - Réception
- Edgi tion Edition
AVEC ERREUR DE PARI TE
Reéception sy Bloc 1 —_H- Blaoc 1 ——
Imprimante STX EXT STX ETX
Emission ’—L"/
NAK ACK
Imprimante ! Receotion RAécsotion
‘_ Edition Edition
1.4.1.2 - Procédure N° 2
Sur "LOGABAX' la différence se! tient au niveau de |'inpression, |'inprimnte
controle le bloc, si celui-ci parait correct il est inpriné et seulement |la

i dentique a "LOGABAX" si
e nonbre de caracteéres

l e bl oc

est supérieur a 132 ou que le tenps d' émission séparant deux blocs équivaut a 1 seconde.

Les autres points sont identiques a la procédure N 1.

Cette procédure présente |'avantage d' une inpression "SURE', toutefois la
cadence est ralentie par le tenps de chargement du tanpon qui a faible vites-
se est loin d' étre négligeable (EX 1200 Bd 256 CARACTERES - MAX = 2,66
secondes environ). Par contre, dans les linmtes de la liaison a 9600 Bd |'incon-

véni ent devi ent

des).

négli geabl e (EX

9600 Bd 256 CARACTERES -

MAX = 0,25 secon-
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TI M NG
SANS ERREUR DE PARI TE
Reception — Bloc 1 8loc 2 e e———
Imprimante STX ETX STX ETX
/
Emission
Imprimante Reéceaption ACK. Réception I
h e e ]
Edition bloc 1 Il Egition bloc 2
AVEC ERREUR DE PARI TE
Réceaption ——— Bloc 1 Bloc 1
Imprimante STX ETX STX ETX
N/
Emission ’-_' I—-,
é NAK | ACK
Imprimante Recepltion Réceaption Edilion dlac 1
,"'—"‘ -1

1.4.1.3 - Traitenment général Driver

- Si le termnal est dans |'état désélecté (plus de papier, etc...), celui-
ci peut envoyer le Code "CAN' QU "XOFF" qui permettra au DRI VER de détecter péri-
phérique OFF LINE

- Si letermnal n'est pas sous tension ou ne gére pas |e Code "CAN' ou "XOFF" le
DRI VER détectera défaut TIME QUT (non réponse).

- La réponse "ACK" du périphérique permet d' acquitter |le bloc précédemrent
envoyé, et le DRIVER sort le Bloc suivant si il ne s'agit pas de la fin de
| ' échange, ou provoque celle-ci dans le cas contraire.
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La réponse "NACK' du périphérique définit une erreur de transmission (erreur
de parité, etc... ) deux cas peuvent se présenter

- en L X1 (procédure N° 1) ; |e DRIVER abandonne |'échange
total,
- enL X2 (procédure N° 2) ; le DRIVER effectuera 3 tentatives
de retransm ssion au Bloc. Si celles-ci
s'avérent infructueuses |'échange total

est abandonné.

- La réponse "CAN' ou "XOFF" du périphérique définit un défaut de ler niveau
(plus de papier, non en ligne, etc...) |'échange est abandonné.

- Dans |'attente d' une réponse la valeur du TIME QUT est prise dans |e MOT
de COVWANDE (si O |l e DRIVER prendra par défaut 1).

1.4.1.4 - Traitenent des défauts

- Le traitenent est standard (voir manuel de références |QCS)

- Le conpte rendu dans |'I1CCB permet de personnaliser |le TYPE
de DEFAUT.

1.4.1.5 - Renmrques

Les blocs sont de 256 octets max (découpage fait par |e DRI VER),
L'inprimante peut travailler de 110 Bds a 38K bauds.

le type de parité et le nonbre de bits de stops n'ont aucune inportance
le format caractere doit étre 7 bits d'informations.

Si |'utilisateur posséde un périphérique "dit conpatible" et ne faisant

pas partie de la fourniture SEMS, rien ne peut s'opposer & sa connexion

dans les linmtes des remarques faites en "DESCRI PTION GENERALE" du

chapitre, toutefois celui-ci devra pour des raisons "internes DRIVER' sur
MUX4P/ R supporter |a présence de BREAK ou NULLS répétitifs sur la ligne et ne
doit pas les interpréter.

Le choix d'une LOGABAX ou CENTRONI X est faite dans le paranetre GDE a la
génération

BIT 7 = 0 = LOGABAX

BIT 7 = 1 = CENTRONI X ou conpatible
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1.4.2 - Procédure HT2

Un seul type de procédure.

1.4.2.1 = Procédure

La 1iaison étant &tablie et 1a vitasse correctement choisie
1'utilisateur peut commencer 1'émission de caractares.

L'imprimante "DIABLO" ou compatible &tant préte, le fonctionnement se fait par
contrdle de débit, i1 est nécessaire d'indiquer une demande d'accusé de réception.

Le DRIVER émet un Zloc dont Ta fin se termine par ETX. Celui-c¢i attend la
réponse du terminal indiquant que tout le Bloc a é&té :

- soit correctement regu "ACK",
- soit posséde une erreur de cadence "NACK",
- soit que 1'impression est impossible "CAN" ou ™OFF"

Cette procédure permet de faire un contrdle de débit impression

sans saturation du 3uffer.

Par contre, tous les Blocs erronés regus par la 0IABLO peuvent &tre imprimés, et
dans tous les cas le voyant "erreur” de la 0IABLO s'allume.

TIMING

SANS ERREUR DE CADENCE

Reception _—L sTx r—_—' cx r—

Imorimante

Emssion ' l l——\

imorimante
i ACK |

Slac X ‘ ‘ Stoc Y
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TI M NG

AVEC ERREUR DE CADENCE

Reception em— p——
Imprimante ETX l ETX

j

|

Emission ' , n_
Imprimante .
) . NACK NACK
Bloe X Blac y

1.4.2.2 - Traitenent général Driver

- S le termnal est dans |'état désélecté (plus de papier, etc...), celui-
ci peut envoyer le Code "CAN' ou "XOFF' qui pernettra au DRIVER de détecter périphé-
rique OFF LINE

- S le termnal n'est pas sous tension ou ne gére pas |le Code "CAN' ou "XOFF", le
DRI VER détectera défaut TIME QUT (non réponse).

- La réponse "ACK' du périphérique pernmet d acquitter le Bloc précédement
envoyé, et le DRIVER sort le Bloc suivant, s'il ne s'agit pas de la fin de
| ' échange, ou provoque celle-ci dans le cas contraire

- La réponse "NACK" du périphérique définit une erreur de cadence. Dans tous
| es cas |e DRIVER abandonne |'échange

- La réponse "CAN' ou "XOFF" du périphérique définit un défaut de ler niveau (plus de
papier, non en ligne, etc...), |'échange est abandonné

- Dans |'attente de réponse la valeur du TIME OUT est prise dans |e MOT
de COMMANDE (si les bits 8 a 15 du paranetre CDE=00, le DRIVER forcera la val eur 01).
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1.4.2.3 - Traitenent des défauts

- Le traitement est standard (voir manuel de référence |CCS).

- Le conpte-rendu dans |'1QOCS pernmet de personnaliser |le TYPE de DEFAUT.

1.4.2.4 - Renmrques

- Les blocs sont de 158 caractéres nmax (découpage fait par |le DRIVER).
- L'inprimante peut travailler a 110 Bds a 38 K hds
- Le type de parité et le nonbre de bits de STOPS n'ont aucune inportance

- Le format caractéere doit étre de 7 bits d'information.

Dans le cas d' un BREAK émis par |le périphérique, |'échange suivant en
ém ssion sera précédé de |'envoi de 30 NULLS, ce nonbre peut étre reéduit

par la MACRO % OPT nmais non conseillé, s'il s'agit d une D ABLO

Si une fonction spéciale reconnue par la DI ABLO ou conpatible est émise dans
le buffer et placée de part et d autre de la frontiere des "158" (découpage),

cette fonction ne sera pas reconnue comme telle.

Si |'utilisateur posséde un périphérique "dit conpatible" et ne faisant
pas partie de la fourniture SEMS, rien ne peut s'opposer a sa connexion,
dans les linites des remarques faites en "DESCRI PTI ON GENERALE" du
chapitre, toutefois, celui-ci devra pour des raisons "internes DR VER'

sur MJX4P/ R supporter la présence de caractéres "NULLS' répétitifs sur
la ligne et ne doit pas les incorporer dans son buffer.
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1.4.3 - Procédure nulls apres "RC' (Retour Chariot)

Il ne s'agit pas en fait d' une procédure, mais d' une contrainte |iée
a certains périphériques effectuant des fonctions mécani ques ou él ec-
suite a "RC' et ceci qu'en émssion.

troniques relativenment |ongues,
l e DRIVER effectue |'éms-

Pour conbler |'indisponibilité nomentanée,
sion de "NULLS".

1.4.3.1 - Procédure

Au démarrage du périphérique, le DRIVER va énettre un certain nonbre de

"NULLS"
TERM NET = 8, TTY = 2

Ce nonbre peut étre nodifié a la génération par |a MACRO % OTP.

Ensuite |le DRIVER va énettre des blocs de caractéres se termnant par "RC'

contenu dans le Buffer.
Suite a ce "RC' et s'il
tra le nonbre de "NULLS" prédéfinit et continuera |la sortie, dans le cas
contraire le DRIVER arrétera |'échange.

ne s‘agit pas de la fin d' échange, |le DRI VER énet -

TI M NG
Surfer Utilisateur J ] ] iﬁd'_. . [ [ [ !RC{'“ one ‘ l I ‘ ;RCL_
~'n acnange

<eput 2change

o head o kend

NUL.L3S 2mis par
‘e JRIVER
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1.4.3.2 - Traitenent général Driver

Standard aucune particularité

- Si le nonbre de "NULLS" modifié par la MACRO % OPT est ranené a zéro, le
DRI VER renpl acera cette valeur par 1.

1.4.3.3 - Renmrques

- Cette procédure peut fonctionner quelle que soit la vitesse de trans-
m ssi on,

- La parité et le nonbre de stops n'ont aucune influence sur cette pro-
cédur e,

- Le format des caractéres doit étre de 7 bits d'information

- En entrée HALF DUPLEX i )sauf sur MODEM |e DRI VER envoie |e nonbre de "NULLS"
défini en standard pour assurer |le démarrage noteur dans le cas d' un

écho.
TER = 8, TTY = 2
ou par |a MACRO % OPT.

|"envoie de "NULLS" peut étre inhibé sélectivenent

en entrée si le bit 6 et 7 = 10

en sortie si le bit 6 et 7 = 01 Paranmetre CDE =
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1.4.4.

1.4.4.1.
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Procédure XDEFCS

o T T 1T T 1171,

Il s'agit en fait d' un node d' échange pernettant une énission et
réception d' informations binaires dont la fin de |'échange
est matérialisée par |'énmission ou la réception d un BREAK

Procédure

Al'émssion le driver émet la chaine d octet et sa fin sera matérialisée
par |'envoi (fait par le driver) d un BREAK d'une durée de 3 caractéres
plus un code (sauf sur MJX4U et CMF).

| f ! l '
' : Informations :© peak (code)
. Emises Do :

. . »
.

Début d'échange Fin d'échange

ss s 0o e b

Le caractére CODE peut étre choisi a la génération par |a MACRO % TUP- 10

et le cadrage est |e suivant

00  Coce
| S S ———
0 78 18
celui-ci est représenté sous forne binaire

Ala réception la fin d' échange peut intervenir sur code d' arrét, conpte

d' octet ou BREAK ex :

Informations recues : Break

Début d'éachange Fin d'achange
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1.4.4.2. - Traitement général DRI VER

A l'émssion, le conpte d octets rendu fait abstracti on du BREAK

A la réception, le conpte d' octets rendu conme conpte-rendu et celui-ci

recu plus 1 pour |e BREAK
dans |e tanpon nénoire |a réception du BREAK se matérialisera par un "NULL".

Les autres fonctionnalités sont conpatibles |CCS.

1.4.4.3. - Remarques

- Ala génération il suffira de nentionner aucune procédure donc "STD'
mais le Bit "6" du paranmetre CDE devra étre positionné.

- Ceci permet grace a la fonction spéciale TRCOM de positionner une FU
en XDEFCS ou en STD et cela de facon dynani que.

- La notion XDEFCS est rattachée a la FU a la voie de la ligne.
- Si la macro % TUP pour code n'a pas été définie, le caractere par
défaut sera un NULL.
- Restriction

En réception aucune

En émission : ne fonctionne pas sur CPOP et il est nécessaire que le

coupl eur soit en CANAL.
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CHAPI TRE 5

" CARACTERI STI QUES DES GESTI ONS SUSPENSI ON D' ECHANGES"

SOMVAI RE

DESCRI PTI ON  GENERALE

PARAGRAPHE 1 : Suspension d' échange sur nodem node HARDWARE

1.5.1.1 - Description d un échange nmode HTC
1.5.1.2 - Description d un échange node BFP
1.5.1.3 - Traitenent général Driver

1.5.1.4 - Traitenent des défauts

1.5.1.5 - Remarques

PARAGRAPHE 2 : Suspension d' échange sur ASX-FL node HARDWARE

1.5.2.1 - Description d un échange

1.5.2.2 - Traitement général Driver

1.5.2.3 Trai tement des défauts

1.5.2.4

Renar ques

PARAGRAPHE 3 - Suspension d'échange node XON XOFF

1.5.3.1 - Description d' un échange
1.5.3.2 - Traitement général Driver
1.5.3.3 - Traiterment des défauts

1.5.3.4

Renar ques
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PARAGRAPHE 4 - CAS PARTI CULI ERS DES SUSPENSI ONS D' ECHANGES

1.5.4.1 - différentiel possible
1.5.4.2 - traitenent général DRIVER
1.5.4.3 - traitenent des défauts

1.5.4.4 - remarques
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1.5 - CARACTERI STI QUES DES GESTI ONS "SUSPENSI ON D ECHANGES'

+ DESCRI PTI ON GENERALE

Deux types de denmandes pour "SUSPENSI ON D ECHANGE' peuvent étre gérés

- par un signal EXTERNE (Mde HARDWARE),
- par une procédure (Mde XON XOFF)

+ La gestion par un signal externe

Le Driver "DRVASY" pernmet de gérer sur tous |les coupleurs nodens (ASM MJX4M
CMF, MJX4U et seul enent sur |e coupleur ASY FORMAT LONG une dermande de

suspensi on d' échanges par un signal externe.

Celle-ci est traitée différemment sur les coupleurs nodens, et |es ASX
FORVAT LONG

Le driver "DRVMLE" ne pernet pas de gérer une procédure de
de suspension d'échange par un signal externe sur un MJX16/08.

* La gestion par une procédure

Le Driver "DRVASY" permet de gérer sur tous les coupleurs de la gamme
SOLAR une demande de suspension d' échange par une procédure du type

XON/ XOFF
Le driver DRVML6 ne pernet pas de gérer une procédure XON OFF sur
MUX16/ 08.

Cette procédure est indépendante du type de jonctions utilisée (nodem

non nmodem V24, simule courant etc..).

Le node du npdem doit étre FULL DUPLEX.
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Toutefois, le node jonction "nodent' est inposé aux cas suivants

- STD
- CVS

- DPP
Dans certains cas particuliers, il est possible de composer cette procédure

avec |la gestion HTC, HTI, BFP

Ce cas d'utilisation ne fait pas partie des spécifications du Driver.

Leurs fonctionnements ainsi que leurs naintiens dans les difiérentes versions

ne sont pas garantis.

[l n'y a aucune restriction concernant |e node d'échange du coupl eur

(canal ou programme prioritaire).

La procédure XON XOFF ne peut cohabiter avec une procédure LX1, LX2, HT2,
et |e mode HALF-DUPLEX-L est obligatoire (1 seule PU

NOTA : Dans tous les cas, il est nécessaire de signaler |'occupation du
périphérique avec une marge de sécurité suffisante a 9600 Bdds :
30 a 40 nms sont général ement nécessaires. La durée d' occupation

doit étre supérieure a 50 ns.

Si ces contraintes ne sont pas respectées, le bon
fonctionnenment n'est pas garanti
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1.5.1 - Suspension d' échange sur coupl eur Modem - Mode HARDWARE

Cette suspension d' échange peut étre faite sur une jonction utilisée sans
modem ou avec nmodem dont |e céblage est particulier. A la génération

on aura déclaré que la jonction est "HTC' ou "BFP'" en sortie. Le signa
utilisé pour indiquer une suspension d' échange est "PAE", il doit donc

avoir les némes caractéristiques électriques.

- Wilisation sans nodem node HTC ou BFP

Si |'on est sans nodem |'action sur |e PAE peut étre directenent un
signal quelconque n'ayant a la linmite aucun rapport avec la définition
de "PAE'. La phase du signal "PAE" est identique avec |es npdens.

- Wilisation avec nodem node HTC ou BFP

Si 1'on est avec mbdem celui-ci doit étre cablé en FULL-DUPLEX MODEM
porteuse non permanente. L'émetteur du signal indiquant |'arrét nonentané
de |'échange doit étre capable de piloter le nmodem La présence du signa
"PAE" (état vrai) définit validation de |'émission. L'absence du signa
"PAE" (état faux) définit invalidation de |'énission

1.5.1.1 - Description d un échange node HTC

La liaison et la connexion étant établies, |'émi ssion peut comencer.

Le Driver signale au périphérique |"arrivée d un bloc, par |'apparition

de "DPE". Celui-ci est généré 150 nms nininum environ avant |'envoi effec-

tif des caracteres, nméne si |le PAE est dans |'état valide. Si Ce n'est

pas |le cas, une attente sera effectuée. Il est possible de choisir ce tenps a la
génération dans |le node commande, si "0" le DRIVER prend par défaut "20" secondes
Si le PAE n'"est pas valide et le tenps écoulé, il y aura génération d' un défaut
"PAE". Le PAE étant valide, |'émission calculateur comrence. Si pendant |'échange
celui-ci devient invalide, un arrét de |'émssion est effectué, le driver se met

en attente de retour PAE et ainsi de suite
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Ce type d' échange doit étre optimsé au maxi num En effet, quel que soit
l e nonbre de caractéeres dans le cas les plus favorables a :

- 300 Bds le débit sera de 25 caractéres/seconde,
- 1200 Bds le débit sera de 100 caracteéres/seconde.

pour une ligne de 132 caractéres a 9600 Bds sur 16.40

- 3 lignes par seconde environ et si aucune suspension d' échange

na lieu.
TI' M NG
| NTERFACE COUPLEUR MODEM
/ /
ore | 7/
4
pae Ll ]7//_.[ L :
! 150, MSeu i Y

INFO. EMISE ™ {Ulmmm%%d} U U ‘I—

!
Deébut Reprtse i Reprise de ,
| l

I

I

]

]

! emission de I"echange I’ schange

!

| Suspension Susgpension Fin

1 de iI'echange de |'echange d' smission
Oemande Fin
d' echange d'echange

En fin d' échange, le driver effectuera un retrait du signal DPE qui pourra
étre interprété par le récepteur conme un arrét de |'échange.

La fin d' échange peut intervenir suite a un défaut, provoquant un retrait
du signal DPE comme pour une fin nornale.

1.5.1.2 - Description d un échange node BFP

La liaison et la connexion étant correctement choisies, |'émssion peut

comrencer.

En FULL-DUPLEXIe Driver a effectué la mse a 1 de "DPE" a |la connexion ;
il y aun contr6le de la présence du "PAE".
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Si oui, il y aura initialisation de |'échange inmmédiatenent. Si non, une

attente sera effectuée

Il est possible de choisir ce tenps & la génération dans le not de conmmande
si "0" le DRIVER prend par défaut 20 secondes.

Si e PAE n'"est pas valide et le tenps écoulé, il y aura génération d'un
déf aut "PAE".
Le PAE étant valide, |'émission calculateur comrence. Si pendant |'échange

celui-ci devient invalide, un arrét de |'ém ssion est effectué, |le DRI VER se

met en attente de retour PAE, et ainsi de suite
Ce type d' échange peut étre treés perfornant.

TI M NG

| NTERFACE COUPLEUR MODEM
w7 ¢
PA vy // /4 ;

: L//—{__L—/r{

. |
__AnmauuL
INOF. EMISE : _L ‘ r
-9 -
{ i
. |

Oebut , Reprise

ﬁlonso de
emi ssion | de I'échange I'échange |
Demande Suspension Suspension Fin
d' echange de |' echange de |' echange echange
8 = tamps g’ 3ftente 6 sacondes max
En fin d' échange, le driver n'effectuera aucune action sur |"interface

La fin d échange peut intervenir suite a un défaut. Le traitement sera
identique & une fin normale au niveau de la jonction

1.5.1.3 - Traitenent général Driver

Le Driver contr6le la nontée du signal "PAE" a |'initialisation, sa non
présence entraine un défaut "TIMe-OUT JONCTION', aprés |'écoul ement du tenps
i mparti

Sur conpte d'octets nul ou code d arrét et qu' une occupation sinultanée

est signal ée (PAE = 0), le driver provoquera inmmédiatenent la fin d' échange

nornal e, dans le but d' optimser |es échanges



Réseaux
et systémes
d'information

1-78

Pour toute demande de suspension d' échange, la durée du time out est
pris dans le mt de commande. Si celui-ci contient "O', le driver
prend par défaut 20 secondes.

Toute chute du signal PDP entraine un abandon imgédiat de |'échange.

1.5.1.4 - Traitenment des défauts

- Le traitement est standard (voir manuel de références | QCS)

- Le conpte-rendu dans |'1QOCB pernmet de personnaliser le type de défaut.
1.5.1.5 - Renarque

Cette procédure jonction est indépendante du type de nodem et de la

vitesse de transm ssion.

Dans tous les cas il est nécessaire que le périphérique signale son indis-

ponibilité avec une nmarge de sécurité suffisante (tampon de réserve = 10
caractéres mnimum, dans |le cas contraire son couplage est TOTALEMENT EXCLUS
sauf si TOUS |es échanges font la taille du buffer, ou si TOUS |es échanges
provoquent |a descente du signal "BUFFER-PLEIN' en fin d'ém ssion.
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Cette suspension d' échange ne peut étre faite que si |e coupl eur ASX
Format Long est cabl é en node "RDS" (bit 3 du not d'état).

La polarité du signal peut étre choisie a la convenance de |'utilisateur
toutefois, a |'aide des inverseurs sur la carte coupleur, il est nécessaire

de respecter cette convention dans le not d'état

Bit 3 = validation de |'ém ssion

o
11

Bit 3 =1 invalidation de |'ém ssion

Ce node d' échange ne peut supporter que la procédure "NULL aprés RC' ; en

effet, la voie réception est condamée

1.5.2.1 - Description d' un échange

L' ém ssion calculateur n'est effective que si RDS = 0, c'est-a-dire
périphérique valide. Si pendant |'échange celui-ci devient invalide
RDS = 1, un arrét de |'émssion est effectué, et le driver se met en
attente du retour a |'état valide RDS = 0 et ainsi de suite

TI' M NG

INTERFACE COUPLEUR s/ s

ROS A | o l [
weo.ense — UL - [N
A b A Vo

Deoul Susoension Suspension Fin
amission échange achange 2¢nange
Reprise Raorise
Jemange 2change 2cnange
3’ :change (r——————
i T
1 2cnange

Eh fin d échange, le driver effectue le traitenent standard
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Driver

Le Driver contrdle a l'initialisation de |'échange que e signal RDS

est al'état validé. Dans | e cas contraire,

un défaut " PERI PHERI QUE

OFF-LINE" est rendu, si le BIT 7 du parametre CDE = 0, dans le cas

dans le cas contraire il

y aura une suspension d'échange.

La suspension de |'échange donner lieu a un tine-out d attente dont
de commande a |a génération.

| a val eur est donnée dans |e not

Si un échange est suspendu et que le tine-out est épuisé, il y aura

défaut TI ME- QUT.

Sur conpte d' octets nul ou code d' arrét et qu' une occupation sinultanée

est signal ée (RDS = 1),

avant de déclarer fin d' échange normale.

comme une suspension d'échange.

1.5.2.3 - Traitenent des défauts

le Driver attendra la retonbée du signal RDS = 0
Ce tenps d' attente est traité

- le traitement est standard (voir manuel de références |QCS).

- le conpte-rendu dans |'10OCB permet de personnaliser |le TYPE DE DEFAUT.

1.5.2.4 - Renmarque

Cette procédure est indépendante de la vitesse et du format caractére.

Le BIT 7 a 1 du paranetre CDE est

obligatoire pour l|e périphérique TKWO

si BUFFER-PLEIN est utilisé (1200 bauds).

Dans tous les cas, il est
ponibilité avec une marge
caractéres mninun, dans
sauf si TOUS |es échanges
provoquent |a descente du

nécessaire que le périphérique signale son indis-
de sécurité suffisante (tanpon de réserve = 10

le cas contraire son couplage est TOTALEMENT EXCLUS
font la taille du buffer, ou si TOUS |es échanges

si gnal

" BUFFER- PLEI N',

a chaque fin d'émssion.
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Cette suspension d' échange peut étre faite sur tous les types de
coupl eurs ASYNCHRONES SCLAR (excepté |le MIX16).

Par convention, |e périphérique indique :

- son occupation par XOFF (DC3/'13)
- sa disponibilité par XON (DC /' 11)

1.5.3.1 - Description d' un échange

A chaque énmission, le Driver contréle qu'il n'est pas recu de "XOFF"

hors échange, n'ayant pas été annulé par un "XON'.

Si tel est le cas, le Driver refuse |'échange quand le Bit 7 du parametre CDE =
est & zéro, dans le cas contraire, il y aura une suspension d' échange.

En cours d'énission, la réception d un XOFF suspend |'énmission, la réception

d'un XON en effectue la reprise et ainsi de suite.

TI M NG

| NTERFACE CALCULATEUR

INFO RECU lXOFFL ‘A 1X0Nl [xo_w:{__// ‘xm l
. ‘ ./‘ vy
INFO EMISE e Ui U
; \ ' 1

Sysoension Qegrise
a'acnange 31'2cnange
Oebut amission Zin a'a2mission
T —
P3ssage 2n Passage 2n Jemanae Sin
manuyet 1gne - 3’ 2¢nanoe 1' 2chanqge
e —
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Bul i 1.5.3.2 - Traitement général Driver
Le Driver contr6le a l'initialisation de |'échange que tous |es XOFF ont
été acquittés. Dans le cas contraire, un défaut "PERI PHERI QUE OFF- LI NE"
est rendu, si le Bit 7 = 0 dans |e paranmetre CDE, si non il y aura une

suspensi on d' échange.

La suspension de |'échange donne lieu a un tine-out d' attente (sauf pour
MJX 4P/ R) dont |a val eur est donnée dans |e not conmande a | a génération

en XON 1 et 2 et XON 4.

En node XON 1 et XON 2 le time-out peut étre inhibé si le bit 6 du para-
metre CDE = 1, dans le cas contraire, si un échange est suspendu et que

le time-out est épuisé, il y aura défaut "TI M- OUT".

En node XON 1 et XON 2 sur conpte d' octets nul ou code d arrét et qu' une
occupation sinultanée est signalée (XOFF), le Driver attendra la l|ibération
(XON) avant de déclarer fin d échange normale. Ce tenps est traité come

suspensi on d' échange.

1.5.3.3 - Traitenent des défauts

- Le traitement est standard (voir manuel de références |QCS).

- Le conpte-rendu dans |'10OCB pernmet de personnaliser |le TYPE DE DEFAUT.

1.5.3.4 - Remarques

Cette procédure est indépendante de la vitesse.
La parité et le nonbre de stops n'ont aucune inportance.
Le format caractéres doit étre de 7 bits d'informations.

Au dénarrage systéme si aucun XON, XOFF n'a été recu le périphérique est

consi déré valide.

Le Bit 7 a 1 du parametre CDE est obligatoire pour |a périphérique TKWO
si la procédure XON, XOFF est utilisée en mde XON 2.

Si le bit 6 et du paranmétre CDE = 1 (npde XON3), il y aura génération d' un

caractére "BELL" selon certaines conditions (voir paragraphe 1.5.4.).
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1.5.4

1-82 Bis

- CAS PARTI CULI ERS DES SUSPENSI ONS D ECHANGES XON. XCFF

4 types de XON sont disponibles sur DRVASY

"XONL - XON2 - XON3 - XON4"

Le différentiel est effectué a |'aide du MOT de commande CDE = dans les bits

6 et 7.

1.5.4.1.

XON1

XON2

XON3

- Différentiel possible

bit 6 et 7 de CDE = 00

Dans ce cas il y a arrét de |'échange associée a |la notion de
"défaut" pouvant étre transitoire ou permanent, utilisé sur les
reprographes essentiellenent.

Bit 6 et 7 de CDE = 01

Dans ce cas |a suspension d'échange est associée a une disponibilité
moment anée pouvant étre transitoire. Toutefois, celle-ci est controlée
dans le tenps par un tinme-out (sauf sur MJX4 P/R) ce qui pourra entrafner
un défaut.

Utilisé sur les traceurs, inprimantes, SOFT copie, etc...

Bit 6 et 7 de CDE = 11

Dans ce cas |a suspension d' échange est associ ée a une volonté d'un
opérateur de suspendre |'échange suivant ou futur. Aucun time-out n'est armé

Uilisé sur des consoles opérateurs essentiellenent.
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Ces consol es peuvent étre tinme-sharing ou simlaire dotées

- soit des touches XON - PRINT ON, XOFF - PRINT OFF
- soit par simulation XON = CTRL Q, XOFF = CTRL S

XON4 : Bit 6 et 7 de CDE = 10 gestion XO\N2 faite par le matériel
sur les coupleurs CMF et MJX4U seul enent.

1.5.4.2 - Traitenent général DRI VER

Il est possible & la génération de déclarer un caractére de
saturation et de désaturation Buffer autre que DCl et DC3

Ex : TUP-18 " 00XX
TUP- 17 "YYO0O0
XX = en Hexa |le code de saturation

YY = en Hexa le code de désaturation
Le code doit étre représenté en ASCI|I 7 bits parité paire, il
peut étre identique en saturation et désaturation sauf en node
XOM.
En | ' absence de ces deux parametres (TUP-18 et TUP-17) |e code de
saturation sera DC3 (XOFF) et DC1 (XON) en désaturation.

XON 1 - conforme au chapitre
XON 2 - conforme au chapitre
XON 3 - dans ce cas, le tine-out d'attente de XOFF (bit 8 a 15) dans le

parangtre CDE est inutile.

Autres particularités si un caractére est recu hors échange, il y
a réém ssion du caractere "BELL" (sonnerie) ainsi que dans le
cas d' une détection d' erreur de parité ou de format (BREAK), si ce

caractére a été validé.
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Particularité : dans le cas d un XOFF ou XON recu hors échange, i
n'y aura aucun BELL rééms sauf ci celui-ci n"a donné lieu a aucune
action sur |'état en cours de la FU, et si ce caractére a été validé

L' envoi de ce caractére en standard est inhibé

Il doit étre validé par |'écriture a la génération de la nacro
%TUP-22 = ' 00XX (XX = code hexa du caractére, BELL : '87). Dans le
cas d' une déclaration a la génération de XON, VIS

Ceci est fait automatiquement si |'on déclare a la génération T15

T12, VAS.

L' ensenbl e des fonctions est traité par le matériel
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CHAPI TRE 6

" CARACTERI STI QUES DES TRAI TEMENTS TI ME- QUT"

SOVMAI RE

DESCRI PTI ON  GENERALE

PARAGRAPHE 1 : Tine-out échange

PARAGRAPHE 2 : Tine-out procédure

PARAGRAPHE 3 : Tine-out interne

PARAGRAPHE 4 : Base de tenps sur les différents coupleurs
PARAGRAPHE 5 : Uilisation de ces différents tine-out

1.6.5.1 - Time out interne
1.6.5.2 - Time out procédure

1.6.5.3 - Time out échange

PARAGRAPHE 6 : Ruf
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1.6 - CARACTERI STI QUES DES TRAI TEMENTS TI Me- QUT

» DESCRI PTI ON GENERALE

Le Driver pernet dans certains cas sur |les jonctions non nodem et

dans tous les cas sur les jonctions nodem
TI ME- QUT.

Trois types de TIMe-QUT sont définis :

- time-out échange,
- time-out procédure,
- time-out interne.

d' assurer une gestion de
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1.6.1. - Tinme-out échange

Celui-ci est demandé par |'utilisateur dans son |QCB

Il ne concerne que |'échange physique de caractéres sur la voie émssion
ou |'"envel oppe attente + réception de caractéres

Ce tine-out peut étre demandé sur
- CPOP

- ASX (format court-format |ong).
- ASM (format court-format [ ong)

- MJX4aM
- CWF (les deux lignes)
- MJX4U
Dans tous les autres cas, il est ignoré, nmais |'échange n'est pas refusé

La base de tenps n'est pas identique selon |le type de coupleur utilisé

(voir paragraphe 4).
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1.6.2 - Time-out procédure

Celui-ci est fixé a la génération et ne concerne que |es procédures

types

- LX1, LX2, HT2 sur tous l|les coupleurs
- LX1 sur MUX 16/8
- Suspension d' échange type :

ASX (FL) par RDS,

ASM (FL-FC) par npode HTC
MUX4M par nmode HTC
MUX4M par node BFP

MUX4U par node HTC

MUX4U par node BFP

CMF par nmode HTC

CMF par node BFP

Ce time-out peut étre inhibé sur MUX4P pour LX1, LX2. En node XON 3,

le tinme out est ignoré.

La base de tenps de calcul n'est pas identique selon |le type de

coupl eur utilisé (voir paragraphe 4).

Le Driver utilise toujours le time-out de la voie
EMSSION ou le simule sur la voie EM SSION
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1.6.3 - Tine out internes

Ceux-ci ne concernent que les "actions Driver" sur une interface coupleur

(commande jonction modem etc..)
Il ne peut étre nodifié ou sauf en HTC ou BFP sur nodem

En régle générale, ce time-out pernet d' éviter un blocage du driver dans

une des phases de commandes jonction nodem
La base de tenps est celle du coupleur.

Les tinme-out internes ne sont possibles qu' avec

- ASM (FL-FQ)

- MJX4M

- CWF (ligne nodem

- MJX4U (en jonction nodem
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1.6.4 - Base de tenps sur les différents Coupleurs

Sur les Coupleurs a jonction non nodens :
- ASX - format court (FC)
150 ns + 50 % fixe en émission et réception
- ASX - format long (FL)
20 a 450 ms + 50 % réglable par potentiometre en émssion

12 a 20 secondes + 50 % réglable par potentionetre en réception
- CPOP (MFI)
30 secondes fixe en énission ou réception

- MJX4 (PIR

pas de time-out, il est simul é en procédure et dépend de la

vitesse de transmission (voir paragraphe 5).
- MUX16 (PIR)
i dentique a MJX4 (P/R).
- CMF lére ligne - MJX4U
250 ns en émission - 15 secondes en réception
Sur les coupleurs a jonction nodem
- ASM Format court (FC) format long (FL) - MJX4M
15C ns = 50 % fixe en émssion et réception
- CMF 2érme |igne ou MJX4U

250 nms en énission - 15 secondes réception
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1.6.5 - UWilisation de ces différents tine-out

Parm les tine-out gérés par le driver seul

- le time-out procédure,
- le tine-out échange,

concernent |'utilisateur.

Dans ce docunent, |es tenps sont donnés en fonction des paranetres

énoncés par |e paragraphe 4, c'est-a-dire :

CPCP = 30 secondes = 0 %
ASX (FC) = 150 ms = 0 %

ASX (FL) = 20 secondes + 0 % en réception et
450 ms £ 0 % en énission

ASM (IELC) =150 ms £ 0 %

MJUX4M = 150 n8 + 0 %

CW - MJX4U = 250 ms en énmission, 15 secondes en réception

En régle générale, les coupleurs sont soit réglés, soit vérifiés comre

étant dans cette place.

La vérification peut étre faite avec le programme de TEST associ é au nodul e.

1.6.5.1 - Tine-out interne

Durée unique = 6 secondes, sauf pour |le mbde HTC et BFP sur attente de PAE.

1.6.5.2 - Time-out procédure

Dur ée définie dans |l e nmot de commande sur 8 bits cadré a droite (bits 8 a 15)
Ces bits sont indépendants du bit 3 du parangtre CDE
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La val eur du pas selon le coupleur est

ASX : format court = 300 ns

ASX : format long = 900 ns

CPOP : M = 60 secondes
MIX4 : PIR = dépend de la vitesse de transnission
DEBI T VALEUR DU PAS
110 Bds 5,45 secondes
300 Bds 2 secondes
600 Bds 1 seconde
1200 Bds 0,5 seconde
2400 Bds 0, 25 seconde
5800 Bds 0, 125 seconde
9600 Bds 0,062 seconde
MUX16 : P/R = identique a MJX4 P/R

ASM : format court
ASM : format |ong g

—~——
I

300 s

MUX4M :
500 ms sur procédures LX1, LX2, HTI2, XON2, HTC et BF

1,28 secondes sur procédures XON4

CVF et MUX4U
CVF et MJX4U

1.6.5.3 - Tine-out échange

Durée définie dans |'10OCB, Mt 5.
Attention, |le pas n'est pas identique au time-out procédure.

La prise en conpte du not 5 de |'1OCB est validé par le bit "3" du
paranetre CDE.
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Val eur du pas selon |e coupleur

ASX : format court = 150 ns

ASX : format long = 20 secondes en réception
450 ns en ém ssion

CPCP : M = 30 secondes

\
ASM : format court |

ASM : format long = 150 ms

MUX4M )

MJUX4P/ R : pas de time out échange

CVF = 250 ms en ém ssion, 15 secondes en réception
MUX4U = 250 ms en ém ssion, 15 secondes en réception

Cas particulier du CPOP :

Pour des raisons systéne et si celui-ci n'est pas inhibé a la génération

(bit 3 de CDE = 0), il y aura une validation du tinme-out
de 30 secondes, passé ce délai, |'échange sera arrété
Toutefois, il pourra y avoir recouvrement entre le tine-out

celui demandé par |'utilisateur, dans ce cas celui-ci

une durée

i mposé et
sera prioritaire
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1.6.6 - Ruf

(Rédaction ultérieure).
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PARTI E |1

"I NTERFACE UTI LI SATEUR' - DRI VER
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PARTI E |1

"I NTERFACE UTI LI SATEUR' - DRIVER

SOMVAI RE
| NTRODUCT! ON
CHAPI TRE | . Introduction a la génération
CHAPITRE Il : Syntaxe d'appel a |ICCS
CHAPITRE |11 : Description des fonctions spéciales

CHAPITRE IV : Description des ordres d' échange et d'action
CHAPI TRE V . Description des fonctions noniteur

CHAPI TRE VI : Exenple de programmtion
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PARTIE Il : "INTERFACE UTILI SATEUR' - DRI VER
I NTRODUCTI ON

Dans cette partie sont exposés dans |'ordre :
- I'"introduction a la génération

I“interface d'utilisation par IQOCS

que leurs

I es fonctions spéciales reconnues par le driver ains

utilisations

l es fonctions d' échanges ainsi que leurs utilisations

les fonctions noniteurs ainsi que leurs utilisations

- des exenples de programation
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CHAPITRE 1

"INTRODUCTION A LA GENERATION"

SOMMAIRE

DESCRIPTION GENERALE

PARAGRAPHE 1 : Paramétres de génération

PARAGRAPHE 2 : Syntaxe des macros définition
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2.1 - INTRODUCTI ON A LA GENERATI ON

+ DESCRI PTI ON GENERALE

Cette partie permet a |'utilisateur d'y trouver les premers élénents
de réponse tant a la définition des paranetres, qu' a |leurs premni éres

i mpl ant ati ons.

Le driver se présente sous forme de source comportant des conditions
d' assenbl age qui pernettra d' en extraire un BT adapté aux paranetres

choi si s.

Toute nodification des paranmetres sous une forme quel conque aux niveaux
de TUP (voir 10OCS manuel d'exploitation) pourra entrainer des anomalies

graves voire inprévisibles, donc a proscrire
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2.1.1 - PARAMETRES DE GENERATI ON

La génération pernet de déterm ner |es paranetres suivants au niveau

du Driver en dehors des constantes standards.

Dans |a macro % PU

le type de procédure
les paranetres de la liaison (vitesse + formats etc...)

jonction Mdem ou non,

le type de Mdem

| e type de connexion si Mdem

Dans |a nacro %OPT

l e nombre de Nulls si la procédure |e supporte,

le type de conpte rendu.

Dans | e mot de conmmande CDE =

la validation du time-out échange,
la valeur du time-out procédure si celle-ci existe,

la validation de la fonction page pour cette FU,
- I"inpression des nessages d'erreurs sur |la console opérateur.

paranmetre particulier |ié aux nodes d' exploitations de la FU (XON, STD, LX1)

Dans |es macros | OCS % FSP ASY

- la génération des nmpdul es de fonctions spéciales dites optionnelles.

| es parametres concernant |e périphérique, la procédure ainsi que

| e node d' échange sont personnalisés au niveau de la PU.

Sauf |e parametre % FSP ASY qui en général ne concerne pas directenent une FU

particuliére, mais |'application.
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2.1.2 -

- pour

SYNTAXE DES MACRO- DEFI NI TI ONS

un coupleur 1, 2 ou 4 voies nodem ou non,

- pour un coup leur MFI

pour

un coupl eur

“PUMUX4 | ASY

VIS
T15
T12
VAS
XON
3TD
LXI
LX2
dT2
TTY
TER
NUL

MUX16/ 8

SNIVI=SNIVZ=ITK=VOIE=

STD
Cvs
MODEM=HTC
HTI
oep
BFP

CMD =

SMFI

ASY

STD
LX1
LX2
HTZ2
TTY
TER
NUL
XON

SPUMPX

QOGO O

ASY

®

= chanp
= chanp
= champ
= chanp
= chanp

= chanp

de
du
de
de
de

de

STD
HT2
LX1
TTY
TER
NUL

®

®

création d une TUP

®

type de driver concerné par cette TUP

définition de la procédure gérée par le périphérique

définition des parametres coupleurs

définition jonction

définition du fornat

- dermande d' options

Y%OPT ASY NBNULS = CRASY=

caractere

demande des fonctions spéciales non inplantées en standard

% FSP ASY

NOTA :

|a macro CPMJUX4, CPMPX est standard
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CHAPI TRE 2

"SYNTAXE D APPEL A | COCS'

SOWAI RE

DESCRI PTI ON  GENERALE

PARAGRAPHE 1 : Format de |'IOCB sans extension

2.2.1.1 -

2.2.1.2 -

2.2.1.3 -

2.2.1.4 -

2.2.1.5 -

2.2.1.6 -

PARAGRAPHE

2.2.2.1 -

2.2.2.2 -

2.2.2.3 -

2.2.2.4 -

2.2.2.5 -

2.2.2.6 -

Cctet de fonction

Nunéro unité d' échange

Adresse de la table des données ou paranetres
Compte d'octets ou adresse table codes d' arrét
Compte-rendu d' échange et événenent fin d' échange

Conpt eur de tine-out

2 : Format de |'IQOCB avec extension

Cctet de fonction

Numéro unité d'échange

Adresse de la table des données

Compte d'octets ou adresse table codes d'arrét
Compte rendu d' échange et événerment fin d' échange

Zone d' extension
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2.2 - SYNTAXE D APPEL A I CCS

+ DESCRI PTI ON GENERALE

La séquence d'appel est la suivante :

LAD | CCB
SVC | OCS

Pl usieurs types d' 1 OCB sont définis actuellement

- 1 OCB d' échange sans CDA
- 1OCB d' échange avec CDA
- 1 OCB de fonction spéciale
- 10CB de fonction noniteur

Dans ce docunent, les | OCB d' échange sont considérés sans CDA (pour in-
formation, se reporter au nanuel de référence 1QCS).

Deux cas d'utilisation des |QOCB

- I OCB sans extension, ne concerne que les transferts
standard (sans fonction 5F) et toutes les autres requétes.

- 1 OCB avec extension, ne concerne que les transferts étendus.
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2.2.1 - FORMAT DE L'IOCB SANS EXTENSI ON

FORMAT DB LIIOCB. ... oceeaeererenseeneeeceeenasaeeseanesaeseseesnnasennsemana TRANSFERTS | POSITIONNEMENTS
MOT g OCTET O FONCTION | ne umiTE precHance | N\ ) ! A
ou...
1 ADRESSE O£ LA TABLE DES DONNEES
oy PARAMETRES
: COMPTE ocTETS / TABLE DES COOES ou..—.
3 COMPTE RENOU O'ECHANGE
e Vd
4 /ézzyﬁaaaMMme HM?Z?ZV j
AP D DIV / _
5| COMPTEUR DE TIME OUT

e e — ___1

2.2.1.1 - Cctet de fonction

0 1 2 3 4 5 6 7
EF | crR | 10 | 8F | cs }«oosfi !
. N
R R
EF = 0 : Fonction spéciale ; les bits 1 a 7 codifient le numéro de la fonction
= 1 : Echange effectif ; les bits 1 a 7 ont la signification ci-
dessous
CA = 0 :Echange sur conpte d' octets
= 1 :Echange sur codes d'arrét, entrée/sortie
IO =0 : Entrée

1: Sortie
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CPOP-ASX si 10 =10 ou 1 ‘_~§\ a———-*NEEENLfi_lfljiik_\\

BF = 0 : Non gestion du tine-out par conpteur

=1 : Gestion du tinme-out par conpteur
CS =1 : Non suppression des caracteres "NULL" en entrée (10 = 0)

= 0 : Suppression des caractéres "NULL" en entrée (10 = 0)

= 1 : Emssion dun break (cas particulier) en sortie (10 = 1)

MDEM si 10 =0

BF = 1 - T
CS =0 .. Odre de connexion sur CPD
BF = 1 :
CS =1 .. Ordre de connexion sur |A

MODE = 000 : Retour EMOD
001 : Retour |MD
010 : Retour |BMXD
100 : Retour spécial

Les fonctions spéciales (EF = 0) n'ont qu'un seul node de retour |MXD

2.2.1.2 - Numéro unité d' échange

Cest le nunéro de |'unité synbolique ou fonctionnelle.

2.2.1.3 - Adresse de la table de données ou paranetres

Dans le cas d'un ICCB de transfert standard ce npt contient

L' adresse de |a table ou seront rangées les informations s'il s'agit d'une
entrée, ou |'adresse de la table ou sont stockées les informations a sortir.

Dans le cas d'un |IOCB de positionnement ce not contient un paranetre lié a
la fonction.
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2.2.1.4 - Conpte d' octets a échanger/adresse de la table des ou du code (s)

d arrét.

Dans e cas d un IOCB de transfert standard :

- S CA
- S CA

1
o

ce not contient le nonbre d' octets a échanger
1: ce nmot est le pointeur de la table des ou du CODE(s) D ARRET

On a la possihilité :

En entrée ou sortie : Dans le cas d un I0OCB de transfert standard en progranmé

prioritaire

* ARRET SUR TABLE DE CARACTERES

TABLE DES CCDES

CODE 1 CODE 2
CODE 3 CODE 4
0 O

mhwapo
N

Pas de limtation, la fin de la table est marquée par |'octet "0"
« ARRET SUR UN SEUL CARACTERE

TABLE DES CCDES

CODE 0D

U‘I-bwa'_‘o
N
/

Dans tous les cas le compte d' octet est linmté a | MPMAX ou LBUFI 10CS = 80

- En entrée ou sortie. Dans le cas d un IOCB de transfert standard en cana

¢ ARRET SUR UN SEUL CARACTERE avec conpte d'octet £ a 255

TABLE DES CODES

CODE Cco

U'Iho,)EHO
N
vV
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Si (=0 1le conpte d octet est linmté a | MPMAX ou LBUFI 1 CCS = 80

S C@10 il indique |le conpte d octet £255

- En entrée seulenent sur 16.70-16.35 |OPMIOPR (sur | OPM option EDC obligatoire)
* ARRET SUR UN SEUL CARACTERE AVEC COMPTE D OCTET 3 255

| OC3
0 TABLE DES CODES
1
MOT 2 FFFF

3 Co
4 CODE

5

Code = | e caractere d' arrét

Cd = 1le conpte d octet max 16K octets -1

- En entrée seulenment. Dans |le cas d' un |OCB de transfert en canal sur CWF
ou MJX4U

* ARRET SUR PLUSI EURS CARACTERES AVEC COWMPTE OCTET 16 K octets

I OCS

TABLE DES CODES

U'I-booal—\o
N
n
n

CCOE 1 CODE 2
CODE 3 CCDE 4
CODE 5 CCDE 6
CODE 7 00
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Cd = conpte d' octet max 16K octets -1
NBCODE = nonbre de caractére d' arrét dans la table (E7 )

* Dans le cas d' un IOCB de positionnenent ce mot contient "1"

2.2.1.5 - Conpte rendu d' échange et événenent fin d' échange

Signification standard

2.2.1.6 - Conpteur de tine-out

* Sil s'agit d' un coupleur non nodem :

BF =0: le nmt 5 de |'l@AC3 ne contient pas une valeur de tine-out
BF =1: le not 5 de |'I@C3 contient une valeur de tinme-out.
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REMARQUE

Seuls les coupleurs asynchrones CPOP, ASX format court QU long CWF, MJUX4U
possedent un time-out HARD. Dans les autres cas, cette fonction sera ignorée

mai s |'échange effectué.

Sur e coupleur MFI (CPOP) voir partie I, chapitre 6 tinme-out

« S'il s'agit d un coupleur nodem :
Le not 5 de |'1OCB contient une valeur de tine-out en énission comre en
réception, et représentant la durée naximum de |'échange d'infornations

sauf si celui-ci est inhibé (NWDG ou inplicite (VWDGF).

Dans tous |es cas pour que le time-out échange soit validé, il est nécessaire
de positionner le BIT 3 du parangtre CDE associé a la FU.
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NINR 1 2 2 - FORMAT DE L' | OCB EXTENSI ON
FORMAT DE L'IOCS . o vttt e e e e e e st TRANSFERTS
MOT 0 OCTET DE FONCTI ON N° UNI TE D ECHANGE \
1 ADRESSE DE LA TABLE DES DONNEES
ou PARAMETRES
2 COVPTE COCTETS éEgESo%IE)EEE ULAARRTABHLE f
3 COVPTE RENDU D ECHANGE
//f' 7777777 Vars
4 //fjgajj// EVENEMENT Fn4o'ECHA~25j;;i2;2;2
oSS S S s /) .
5 \ \
6
ZONE D EXTENSI ON
7 ) i
BUFFER
8
|
\
2.2.2.1 - COctet de fonction
0 1 2 3 4 5 6 7
(o] F Cs ] I !
EF CR 8 MODE =
F i l | \
— Nt

Exploité selon les
bits BF et CS de

| ' octet

de fonction
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Les bits 0 a 2 sont identiques aux |OCB sans extension.

Les bits 3 et 4 codifient |'utilisation de la zone d'extension.

2.2.2.2 - Nunéro unité d'échange

Cest Ile numéro de |'unité synbolique ou fonctionnelle

2.2.2.3 - Adresse de la table des données ou paranetres

Identique & |'1QOCB standard

2.2.2.4 - Conpte d' octets a échanger / adresse de la table des ou du code (s) ?

Identique a |'IOCB standard pour |e node canal

2.2.2.5 - Conpte rendu d'échange et événerment fin d' échange

Identique & |'1OCB standard

2.2.2.6 - Zone d'extension

4 an nots

Cette zone est en fait un buffer émssion ou réception selon |'ordre contenu ?

| "octet de fonction.

L' ém ssion ou la réception dans ou de cette zone peut étre antérieure ou
postérieure a la fonction codifiée dans |'échange principal BIT @ =0 ou 1
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" DESCRI PTI ON_ DES FONCTI ONS SPECI ALES'

SOMMVAI RE

DESCRI PTI ON GENERALE

PARAGRAPHE 1 : Types de fonctions spéciales

1.1 - Fonctions internes
1.2 - Fonctions externes utilisateur

PARAGRAPHE 2 : Uilisation des fonctions spéciales

PARAGRAPHE 3 : Tableau des fonctions spéciales

PARAGRAPHE 4 : Description détaillée

- Fonction '40 - DCNX
- Fonction '41 - TRCOM
- Fonction '42 - PAGE
- Fonction '43 - FDP
Fonction '44 - |DP
Fonction '45 - TRLIG

Fonction '45 - RED
- Fonction '46 - BLACK

Fonction '47 - ECHO
.10 - Fonction '47 - STCP
.11 - Fonction '48 - NECHO
.12 - Fonction '48 - NSTOP

.13 - Fonction '49 - WDGF
.14 - Fonction '49 - SETTAB

.15 - Fonction '4A - CLEART
.16 - Fonction '4B - CLEARI
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' T T
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.17
18 -

19
20
21

22 -

23
24

25 -

26
27
28
29

30 -

31
32
33
34
35
36
37
38
39

Fonction
Fonction
Foncti on
Fonction
Fonction
Fonction
Fonction
Foncti on
Fonction
Fonction
Fonction
Fonction
Fonction
Foncti on
Fonction
Fonction
Fonction
Fonction
Fonction
Fonction
Fonction
Fonction
Fonction

"4C
"4D

'4E -

' AF
' 50
'51
'51
' 52
' 52
'53
'53
' 54
' 55
' 56
'57
' 58
' 59
' 5A
' 5B
'5C
' 5F
' 60
'61

LEFTM
R GTM
NHLF
HLF

| DPER
PDT
FPRI NT

BPRI NT

AHTAB
AVTAB

VWM

HM

TAB

NLF

GVOD
LPMOD
CTXCL
ACTMCD
MESCAP
WRI TE. CPL
READ. CPL

2-18
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2.3 - DESCRIPTION DES FONCTIONS SPECIALES

= DESCRIPTION GENERALE

Ces fonctions permettent soit :

- de modifier les parametres de génération

de récupérer des paramétres de génération

d*indiquer des traitements spéciaux sur différentes actions du Driver,

d actionner des signaux jonctions dans le cas d“un modem,

d"effectuer un échange spécial sur un périphérique.

Toutes ces fonctions peuvent étre faites en dynamique.
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2.3.1 - TYPES DE FONCTIONS SPECI ALES

Les fonctions spécial es peuvent étre inclues dans le Driver ou étre

appel ées par le Driver. Ce sont |es FONCTIONS |NTERNES (BULL-SEMS). L'utili-
sateur peut intégrer des nodul es hors standard. Ce sont |es FONCTI ONS
EXTERNES

2.3.1.1 - Fonctions internes

Selon la génération du Driver, certaines de ces fonctions ne sont pas
incluses en standard ; il est nécessaire de |es demander par la Macro
% FSP ASY (le tableau du paragraphe 3 indique ceux inclus en standard).

- Si des modul es externes SEMS sont link édités a |a génération réalisant

certaines fonctions spéciales (FSPHT2) et qu'il y a recouvrenent sur
le code, il y aura réalisation de la fonction externe ; par contre, s
cette fonction est inconnue par ce nodule, il y aura une recherche dans

les fonctions standards ou optionnelles (%SP ASY).
- Un seul module externe peut étre inclus ; ainsi, un nodule de transco-

dage ne peut cohabiter avec le nodule FSPHT2 et de méme avec un nodul e

externe client.

2.3.1.2 Fonctions externes utilisateurs

- Le nodule externe client doit se conporter comre un sur-ensenble DRI VER
et s'intégrer a celui-ci. Il est appelé par un branchenent dans tous |es
cas sauf en procédure HT2 et en sortie ou il sera appel é par un BSR

- Les codes réservés aux utilisateurs sont supérieurs a '60

- |"adjonction d' une ou des fonctions spéciales externes n'engage que

la responsabilité de |'utilisateur. Toutefois, BULL-SEMS reste a la
position de celui-ci pour toute assistance concernant |'écriture de
ces fonctions
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3.3.2 - UTILISATION DES FONCTI ONS SPECI ALES

L' I OCS des fonctions spéciales : 2 nots a 4 nots maxi num

N> DE FONCTI ON N° SU ou FU

PARAMVETRES

Par anet r es

Par anet r es

Le conpte rendu est dans le registre A

Dans | e paragraphe description détaillée 4 on mentionne les différents

conpt es- r endus.

Les défauts "6000" dans le registre A signifient un refus d' exécution
de la fonction par I 0OCS ou DRIVER (pour |QOCS se reporter au manuel de

réf érences).

Le conpte-rendu "0000" dans le registre A signifie la fin d exécution de

la fonction avec défaut ou non.
Le conpte-rendu "4XXX" n'est accessible que par la fonction RVDEF?

Certaines fonctions qui positionnent des constantes (WG, TRLIG etc..)
ou des adresses (|DP/FDP) peuvent étre effectuées plusieurs fois de
suite seule la derniére sera ménorisée
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2.3.3. TABLEAU DES FONCTIOMS SPECIALES

STANDARD FSPHT2 STANDARD FSPHT2 STANDARD
CODE CODE
N FONCTION FONCTIONS
CODE MODULE | MODULE FONCTIO o Tey
HEXA- INTERNE EXTERNE MODULE
ECIMAL REAL.ISEE REALISEE ~
o] MNEMONIGJEMNEMONIQU% INTERNE
DEMANDE DE DECONNEXION ‘ oul
40.XX ocNx - DU MCCEM EN 108.1 Si MODEM
| MODIFICATION OU |
4 TR M p— —— NON
41.XX I co l !uo*r DE COMMANDE |
! [ | ENVOIE DE LA _ i ow
12, XX ‘ PAGE [ - { COMMANDE PAGE .
i DEROUTEMENT SUR : out
13.XX FOP _ i
l ‘ - ‘{CHAQUE 1T EXCE pThaN |
- : ; OEROUTEMENT SUR
14.X% ‘ 0P | -— TOUTES LES ENTREES — NON
. DRIVER
l ;MOD‘F‘CAT'QN DES IMPRESSION EN out
! | FORMATS ET VITESSE
5. XX TRLIG ; RED | LIGNE AOUGE | s1 MODEM
®.XX i BLACK I IMPRESSION EN i
) i NOIR !
: lmse EN ECHO DE LA | out
7.xX EcHo ! - | Fu. RECEPTION !
! [ AR .
18.XX NECHO ; - | ARRET ECHO DE LA —_ P out
: i FU. RECEPTION :
X ¥OGF | ETTAB ' TIME OUT FIXE POUR INIT MARQUES DE i «oN
49.XX : | TOUS LES ECHANGES TABULATION NORMALE
i SUPRESSION DES ‘
1A XX I CLEART ! WARGUES DE TABULATIONS '
; ' . ' SUPRESSION INOIVIDUELLES _
|.xx - CLEARt ' - WARQUES TABULATION :
' . POSITIONNEMENT MARGE
6. XX | - . LEFTM - A GAUCHE -
; ' POSITIONNEMENT MARGE
40.XX ! -— RIGTM i - -
' A DROITE
Al %
LE.XX ! _ NHLF . — SAUT D'WNINTERLIGNE _
: VOITIE 2AS
SAUT O'UN INTERLIGNE
4F XX _— HLF - MOITIE -
) c PRELEVEMENT qu CODE _ oul
£0.XX IoPEA PEAIPHERICUE
SESINITICN O'UN PERIPHE- c ;
51.1X 20T EPRINT - SCAITURE 28 NCN
- AIQUE TYPE TERMINET SAUCHE A DROITE
2xx e apRINT _ INMIBITION OU TIMEQUT ECRITURE DE
52. N out
2 PENDANT ECHANGE DAt TE A GAUCHE u
53.xX eNx AMTAS DEMANDE DE CONNEXION TABULATION HORIZONTALS Ul
SU MODEM EN '08.1 ABSOLUE Si MODEM
TABULATION VEATICALZ
$3.XX - AVIAB _ —
) ABSOLUE
5. XX _ it _ DEFINITION YALZUR _
INTSRALIGNE
5. XX —_ ML . SEFINITICN VAL ZUR _
2AS. :NTEA. CARACTERE
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STANDARD FSPHT2 STANDARD FSPHT2 STANDARD
CODE MODUL E MODULE FONCTI ON FONCTI ON FONCTI ONS
HEXA- INTERNE | EXTERNE REALI SEE REALI| SEE | NCLUES
DECI MAL | MNEMONI QUE | MNEMONI QUE
_ - TABULATI ON NORMALE
. X TAB HORI ZONTALE -
NLE _ SAUT D'UN [NTERLI G\NE
58. XX - VERS LE BAS -
PASSAGE EN MODE
59, XX - GMOD - GRAPHI QUE -
_ PASSAGE EN MODE _
HA. XX - LPMOD | MPRI MANTE
5B, XX CTXCL ) FéeA;;?nZit :FLZS comutation de - non
5C. XX ACTMOD - Commande jonction modem - non
5D. XX - - - B B
5E. XX - - - i -
oo | MESOP | T e - ou
Ecriture coupleur .
50. XX VR TPL (CVF et MIX4U) oui
Lecture coupleur :
L. XX READCPL (OVF et N8X4U) RUEXT oul
62. XX RUEXT RUEXT
63. XX RUEXT RUEXT
654, XX RUEXT RUEXT
65. XX RUEXT RUEXT
66. XX RUEXT RUEXT
67. XX RUEXT RUEXT
68. XX RUEXT RUEXT
69. XX RUEXT RUEXT
6A. XX RUEXT RUEXT
6B. XX RUEXT RUEXT
6C. XX RUEXT RUEXT
6D. X RUEXT RUEXT
6E. XX RUEXT RUEXT

¥ RUEXT Réserve d'usage externe
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2.3.4 - DESCR PTI ON DETAI LLEE

Les fonctions '40, '45, '53, '5C sont des actions jonctions Mdem

Les fonctions "41, '47, '48 modifient le not de comande.

Les fonctions '42 et FSPHT2 sont des échanges.

La fonction '5B n'est qu'utilisable avec |es BACS COVMUTES.

La fonction '5F permet de positionner au niveau driver un mde spécial d'échange

Les fonctions '60 et '61 permettent d' initialiser les coupleurs CMF et MJX4U
Les fonctions supérieures a '62 inclus sont réservées a des fonctions externes.

.3.4.1 - Fonction '40 - DCNX

FORMAT "40 ‘ N° FU ou SU
SANS SI GNI FI CATI ON

FONCTI ON . permet la déconnexion (CPD) du Mddem en 108.i

RESTRICTIONS : - avoir le driver Mdem
- est transparente en 108.2 (connexion programme); en
FULL duplex la ligne doit étre HORS ECHANGE

COVPTE RENDU : - erreur "6000" |e DRIVER n'est pas configuré MODEM

- erreur "6000" si FULL et dual e occupée

- "0000" si fonction transparente ou réalisée.
REMARQUES : - cette fonction peut étre faite sur un FU émi ssion ou

réception.

2.3.4.2 - Fonction '41 - TRCOM

FORMAT ‘41 N" FU ou SU
MOT DE COMMANDE ——>

- Fonction . permet de nodifier le not de commande définit a |a génération
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RESTRICTION : il est nécessaire de |'inclure a la génération par la
MACRO % FSP ASY

COWTE RENDU : - erreur "6000" si non généré (% FSP ASY)
"0000" si la fonction est réalisée

REMARQUES : - le driver n'effectue aucun contr6le sur |es paranetres
du not de conmande.
- cette fonction peut étre faite sur une FU émi ssion ou
réception en HALF ou FULL dupl ex.
- PARAMETRE = CDE + SENS + FINDIC de |a génération

.3.4.3 Fonction '42 - PAGE

FORMAT 42 N FU ou SU
SANS SI GNI FI CATI ON
FONCTI ON . - permet |'envoie de |a cormande page
RESTRICTIONS : - cette fonction doit adresser la FU de sortie
COWPTE RENDU : - erreur "6000" FU entrée

- erreur "4XXX" si défaut d' échange (RVDEF)
- "0000" si la fonction est réalisée ou transparente

REMARQUES . - cette fonction n'est envoyée que si le BIT 6 du not de

commande est a 1

- |"échange de la fonction page s'effectue dans les critéres
définis a la génération ; il est considéré come un trans-
fert normal avec les nénes inpératifs (procédure ou pas
Modem etc...), ainsi que |les nménes contrdles.

- Le Driver énet la chalne de caracteéeres suivante :

" 8D. 0C. OA. 8D"
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2.3.4.4 - Fonction '43 - FDP

FORMAT I | N° FU ou SU
ADRESSE DE TRAI TEVENT

FONCTI ON . - pernet |le dérouterment vers un nodul e externe a

chaque I T EXCEPTION en échange ou HORS échange.

- RESTRICTIONS : - cette fonction doit étre faite par une tache s'exécutant en node
maitre
- les fonctions FDP et |IDP peuvent cohabiter sur une méne FU,
mais le point d entrée doit étre conmun.
- COMPTE RENDU : - erreur "6000" si la tache n'est pas maitre
- "0000" si la fonction est réalisée.

REMARQUES : - le driver n'effectue aucun contrdle sur |e recouvrenent
des fonctions FDP et |DP

- cette fonction peut étre effectuée sur une FU énission
ou/et récention en HALF ou FULL DUPLEX
- le point d entrée peut étre différent sur la FU d entrée

ou de sortie en FULL dupl ex.
- si cette fonction cohabite avec la fonction IDP elle

sera reéalisée en seconde position

- PARAVETRE . - = adresse de traitenent absol ue
2.3.4.4.1 - Interface d entrée
REA STRE A = MOT D ETAT FU

B = STATUS DE LA TUP

X ="3

Y = MOT D ETAT DU COUPLEUR
W = ADRESSE DE LA TUP
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3.4.4.2 - Interface de sortie pour |'utilisateur
Si CARRY = 1 séquence standard du DRI VER
Si CARRY = 0 séquence UTILI SATEUR (cas interdit AVEC DRVASY | E=00)

avec:

X = COVPTE-RENDU (0 £X £7) UTILI SATEUR (voir |QOCS)

MOT D ETAT UTI LI SATEUR (CR. | OCB)

- Dans les deux cas le DRIVER reprend |l e not d' état ou status dans la TUP

2.

3.4.4.3 - Programmtion du nodul e externe

Dans tous |es cas,

initiales.

['utilisateur doit restaurer les valeurs des registres

L'interface d Entrée Sortie est garantie dans tous les cas, par contre le

contenu de la TUP (sauf le status) et les autres registres ne sont en aucun

cas garantis.

- Voir paragraphe concernant |es fonctions externes page : 2.20.

2.3.4.5 -

Foncti on

‘44 - | DP

FORMAT

FONCTI ON

RESTRI CTI ONS

44 | N° FU ou SU
ADRESSE DE TRAI TEMENT

- permet le déroutenment vers un nodule externe sur |IT
EXCEPTION, INl ECHANGE, |T NORMALE (seul ement en pro-
gramme prioritaire) ; il est nécessaire de |'inclure
a la génération par la MACRO : % FSP ASY

- cette fonction doit étre faite par une tache
s' exécutant en node maitre

- les fonctions IDP et FDP peuvent cohabiter sur une FU
mais le point d entrée doit é&tre commun
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- COVPTE RENDU : - erreur "6000" si la tache n'est pas maitre
- erreur "6000" si la fonction n'est pas générée

"0000" si la fonction est reéalisée.

- REMARQUES : - le driver n'effectue aucun contrdle sur |e recouvrenent

des fonctions FDP, et |DP.
- Cette fonction peut étre effectuée sur une FU émi ssion

et/ou réception en HALF ou FULL DUPLEX.
- Le point d'entrée peut étre différent sur la FU d' entrée
ou de sortie en FULL DUPLEX
- Si cette fonction cohabite avec la fonction FDP, elle
sera réalisée en preniére position.
- Si cette fonction est effectuée sur une FU dont |e coupl eur
est cablé en canal, |e déroutenment sur |IT nornale,

n'existe plus par contre les autres sont naintenues.

- PARAMETRE . - = adresse de traitenent absol ue
2.3.4.5.1 - Interface d' entrée
Sur I Nl échange a= le status

X=1

W = adresse de |la TUP.

Sur IT normale (PP) : B = le status
X=0
W = adresse de la TUP.

Sur I T exception A= Mt d état FU
B = Status de la TUP
X=3

Y = Mt d'état du coupl eur
W = adresse de la TUP
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2.3.4.3.2 - Interface de sortie pour |'utilisateur

Sur I Nl échange o aucun

Sur IT nornmale (PP) : si carry = 0 pas d' échange effectué
si carry = 1 échange effectué

Dans tous les cas le driver reprend le status dans la TUP

2.3.4.5.3 - Programmation du nodul e externe

- Dans tous les cas |'utilisateur doit restaurer les valeurs des registres

initiales.

- L'interface d'entrée/sortie est garantie dans tous les cas, par contre le
contenu de la TUP (sauf le status) et les autres registres ne sont en aucun

cas garantis.

- Voir paragraphe concernant les fonctions externes page 2.20
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2.3.4.6 - Fonction '45 - TRLIG

FORMAT 45 N° FU ou SU
NOUVEAU MOT DE COWANDE || ( CVD)

- FONCTI ON : nmodification du format et vitesse caracteére

- RESTRICTIONS : avoir le driver npdem
En FULL duplex, la ligne doit étre HORS ECHANGE.

- COWTE RENDU : Erreur "'6000" si |le DRIVER n'est pas configuré MODEM
Erreur "'6000" si |la DUALE EST OCCUPEE En FULL
"0000" si la fonction est réalisée

- REMARQUES : Aucun contrdle n'est effectué par le driver sur le parametre.
Cette fonction peut étre faite sur une FU ém ssion ou

réception.

- La mise a jour du MOT de commande 2 en full Duplex
est faite par le driver donc une seule requéte suffit.
- PARAMVETRE . = CVMD de la génération

2.3.4.7 - Fonction '45 - RED

EFORMAT ‘45 N° FU ou SU
SANS S| GNI FI CATI ON

- FONCTI ON . inpression en rouge

- RESTRICTIONS : Cette fonction nécessite "FSPHT2", eT une TUP générée
"PROCEDURE DI ABLO'. Elle doit adresser la FU de sortie

- COWTE RENDU : Erreur "'6000" le mobdule FSPHT2 n'a pas été intégré et pas le
DRI VER MODEM
Erreur "'4XXX' si défaut d' échange. (RVDEF)
"4000" si la fonction est réalisée.
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- REMARQUES . Cette fonction posséde |e néne octet de fonction que
"TRLIG'.

L'envoi de la fonction "RED' s'effectue suivant |es

criteres définis a la génération. Il est considéré come un
transfert normal avec les nénes inpératifs (procédure

ou pas, nodem etc...), ainsi que les némes contrdles.

2.3.4.8 - Fonction '46 - BLACK

EORMAT “ 46 N° FU ou SU
SANS SI GNI FI CATI ON

- FONCTI ON . inpression en noir

RESTRICTIONS : Cette fonction nécessite "FSPHT2" et une TUP générée en

" PROCEDURE DI ABLQO'.
Elle doit adresser la FU de sortie.

- COWTE RENDU : Erreur "6000" si pas FSPHT2
Erreur "4xxx" si défaut d'échange. (RVDEF)
"0000" si la fonction est réalisée.

REMARQUES . L' envoi de la fonction "BLACK" s'effectue suivant

criteres définis a la génération. |l est considéré
comme un transfert normal avec les nénes inpératifs
(procédure ou pas, nodem etc..), ainsi que les nmémes

contr ol es.

2.3.4.9 - Fonction '47 - ECHO

FORMAT 47 N DU ou SU
SANS S| GNI FI CATI ON

- FONCTION : Mse en écho de la FU réception
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- RESTRI CTI ON

- COWTE RENDU

- REMARQUES

2.3.4.10 - Fonction

2-32

Aucune
"0000" |la fonction a été réalisée

Cette fonction doit adresser la FU d'entrée, elle posi-
tionne le BIT FINDIC de la génération a 1 donc un écho

per manent peut étre demandé sans avoir a utiliser

cette fonction. Aucun contréle n'est effectué par le
driver.

Le node écho est autorisé en full Duplex, cependant

la voie réception s'attribut la voie émssion (RQST)

Donc une réception avec écho en full duplex peut étre

mse en attente de libération de la voie ém ssion (échan-
ge en cours, attachement) et inversement pour une énission
lorsque la voie réception est en cours avec écho

'47 - STCP

FORNVAT

- FONCTI ON

- RESTRICTI ON

- COVPTE- RENDU

-  REMARQUES

" 47 N° FU ou SU
SANS SI GNI FI CATI ON

En FULL DUPLEX sur FU émission, tout BREAK recu sur
FU réception arréte |'énmission en cours

Aucune.
"0000" la fonction a été réalisée

Cette fonction n'a de sens qu'en full duplex et sur la
FU éni ssion
Aucun contréle n'est effectué par le Driver. Le code

est identique a "ECHO
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2.3.4.11 - Fonction '48 - NECHO

FORMAT

- FONCTI ON

- RESTRICTION

- COWTE RENDU

- REMARQUES

2.3.4.12 - Fonctio

‘48 N° FU ou SU
SANS SI GNI FI CATI ON
Pas d' Echo sur |a FU réception.
Aucune.
"0000" la fonction a été réalisée.
Cette fonction doit adresser la FU d' entrée. Elle positionne

a 0le BIT FINDIC de la génération, donc un non écho perna-
nent peut étre demandé sans avoir a utiliser cette fonction.

Aucun contrdle n'est effectué par le Driver.

n '48 - NSTOP

FORMAT

- FONCTI ON

- RESTRI CTI ON

- COWTE RENDU

- REMARQUES

‘48 N FU ou SU
SANS Sl GNI FI CATI ON

En full duplex sur FU émssion tout BREAK regu sur la

FU réception n'arréte pas |'émssion en cours.

: Aucune.

"0000" la fonction a été réalisée.

Cette fonction n'a de sens qu' en full duplex et que sur
la FU ém ssion.
Aucun contrdle n'est effectué par le driver. Le code

est identique a NECHO
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2.3.4.13 - Fonction '49 - WG
FORNVAT ‘49 N° FU ou SU
PARAMETRE

- FONCTI ON Permet de déterminer un tinme-out fixe pour tous |les

échanges sur cette FU
- RESTRI CTION Cette fonction nécessite a la génération %SPASY

Si le coupleur ne posséde pas de tine-out

transparente.
- COWPTE RENDU erreur "6000" si la fonction n'est pas générée

"0000" si la fonction est réalisée

- REMARQUE Cette fonction peut étre faite en HALF ou FULL DUPLEX

Elle ne nodifie pas les tinme-out internes et

du Driver.
- PARAMVETRE = valeur du time out échange (idem MOT 5 | CCB)
2.3.4.14 - Fonction '"49 - SETTAB

FORMAT “49 N° FU ou SU
SANS SI GNI FI CATI ON

- FONCTI ON I NI TI ALI SATI ON MARQUES DE TABULATI ON NORMALE
- RESTRI CTI ON Cette fonction nécessite "FSPHT2" et une TUP générée en

" PROCEDURE HT2. "

Elle doit adresser la FU de sortie
- COWPTE RENDU Erreur "6000" si le nodule FSPHT2 n'est pas intégré et si

DRI VER ne conprend pas |'option MODEM
Erreur "4XXX"' si défaut échange. (RVDEF)
"0000" si la fonction est réalisée

elle est

procédure

[ e
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L'envoi de la fonction SETTAB s'effectue suivant |es
criteres définis a la génération. Il est considéré com
me un transfert normal avec |es nménes inpératifs (pro-
cédure ou pas, nmodem etc...), les méres contro6les sont

ef f ect ués.

2.3.4.15 - Fonction '4A - CLEART

FORVAT

FONCTI ON

- RESTRICTI ON

- COWPTE RENDU

REMARQUES

C4A N FU ou SU
SANS S| GNI FI CATI ON

Suppression des marques de tabul ations.

Cette fonction nécessite "FSPHT2" et une TUP générée en
" PRCCEDURE HT2".

Elle doit adresser la FU de sortie.

Erreur "6000' si |e nodul e FSPHT2 n'est pas intégré
Erreur "4xxx" si défaut échange. (RVDEF)

"0000" si la fonction est réalisée.

L' envoi de la fonction CLEART s'effectue suivant |es

criteres définis a la génération. Il est considéré com
me un transfert normal avec |es nénes inpératifs (pro-
cédure QU pas, nodem etc...), les nménes contrdles sont

ef fect ués).

2.3.4.16 - Fonction '"4B - CLEARI

FORMAT

' 4B N° FU ou SU
SANS S| GNI FI CATI ON
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- FONCTI ON . Suppression individuelle des marques de tabul ations.

RESTRI CTI ON : Cette fonction nécessite "FSPHT2" et une TUP
générée en "PROCEDURE HT2".

Elle doit adresser la FU de sortie.

- COWPTE RENDU : Erreur "6000" si le nodule FSPHT2 n'a pas été intégré
Erreur "4XXX" si défaut échange. (RVDEF)
"3000" si la fonction est réalisée.

- REMARQUES . L"envoi de la fonction CLEAR s'effectue suivant |es
critéres définis a la génération. Il est considéré
comre un transfert nornmal avec |es mémes inpératifs
(procédure ou pas, nmodem etc...) ; les mémes controles

sont effectués.

2.3.4.17 - Fonction '4C - LEFTM

FORMAT '4C | N FU ou SU
SANS S| GNI FI CATI ON

- FONCTI ON . Positionnement nmarge a gauche.

- RESTRI CTI ON . Cette fonction nécessite "FSPHT2" et une TUP
générée en "PROCEDURE HT2".

Elle doit adresser la FU de sortie.

COVPTE RENDU : Erreur "6000" si le mobdule FSPHT2 n'a pas été intégré
Erreur "4XXX' si défaut échange. (RMDEF)
"0000" si la fonction est réalisée.

- REMARQUES . L'envoi de la fonction LEFTM s' effectue suivant |es
criteres définis a la génération. |l est considéré com
me un transfert normal avec |es némes inpératifs (pro-
cédure ou pas, nodem etc...), ainsi que les nménes
control es.
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Fonction '4D - R GIM

FORMVAT

FONCTI ON

RESTRI CTI ON

COVPTE RENDU :

REMARQUES

4D \ N° FU ou SU
SANS SI GNI FI CATI ON

Posi ti onnenent narge a droite

Cette fonction nécessite "FSPHT2" et une TUP
générée en "PROCEDURE' HT2".

Elle doit adresser la FU de sortie

Erreur "6000" si le nmodule FSPHT2 n'a pas été intégré
Erreur "4XXX" si défaut échange. (RVDEF)
"0000" si la fonction est réalisée

L' envoi de la fonction RIGIM s' effectue suivant |es
criteres définis a la génération. |l est considéré
conmme un transfert normal avec les nénes inpératifs
(procédure ou pas, nodem etc...) ; les

mémes contrdles sont effectués

.3.4.19 - Fonction '4E - NHLF

FORVAT

FONCTI ON

RESTRI CTI ON

"AE N> FU ou SU
SANS S| GNI FI CATI ON

Saut d'un d'interligne noitié.

Cette fonction nécessite "FSPHT2" et une TUP
générée en "PROCEDURE HT2".

Elle doit adresser |la FU de sortie
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Erreur "6000" si le nmodule FSPHT2 n'a pas été intégré
Erreur "4XXX" si défaut échange. (RVDSF)
"0000" si la fonction est réalisée

L' échange de la fonction NHLF s'effectue suivant |es
critéres définis a la génération. Il est considéré
conmme un transfert normal, avec les mérmes inpératifs
(procédure ou pas, nodem etc...) ; les

mémes control es sont effectués

Fonction '4F - HLF

FONCTI ON

RESTRI CTI ON

COVPTE RENDU

REMARQUES

FORMAT “4F N FU ou SU

SANS SI GNI FI CATI ON

Saut d'un interligne noitié

Cette fonction nécessite "FSPHT2" et une TUP
générée en "PROCEDURE HT2".

Elie doit adresser |la FU de sortie

Erreur "6000" si |le nmodule FSPHT2 n'a pas été intégré
Erreur "4xxx" si défaut échange. (RVDEF)
"2000" si la fonction est réalisée

L' envoi de la fonction HLF s'effectue suivant |es
critéres définis a la génération. Il est considéré
conmme un transfert normal, avec les némes inpératifs
(procédure ou pas, nodem etc...) ; les

mémes contrdl es sont effectués.
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2.3.4.21 - Fonction '50 - IDPER

FORNMAT '50 N° FU ou SU
PARAMVETRE
- FONCTI ON : Transm ssion du code périphérique
RESTRI CTI ON : Aucune
- COWTE RENDU : "xxxx" code périphérique
- PARAMETRE . = code périphérique

2.3.4.22 - Fonction '51 - PDT

FORMAT ‘51 N° FU ou SU
SANS S| GNI FI CATI ON

- FONCTI ON . Le périphérique est une tern net

- RESTRI CTI ON . Cette fonction nécessite a la génération % FSP ASY

- COWTE RENDU : "0000" la fonction a été réalisée

- REMARQUES : Si le driver ne conporte pas |es nodules de gestion NULLS

en PP ou canal, cette fonction est transparente.

2.3.4.23 - Fonction '51 - FPRINT

FORMVAT '51 N FU ou SU
SANS S| GNI FI CATI ON
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- FONCTI ON . Ecriture de gauche a droite.
- RESTRI CTI ON . Cette fonction nécessite "FSPHT2" et une TUP générée en
" PROCEDURE HT2".

Elle doit adresser la FU de sortie.

- COWPTE RENDU : Erreur "6000" si le nodule FSPHT2 n'a pas été intégré et si

| a génération ne conporte pas |'option % FSP ASY.
Erreur "4XXX' si défaut d'échange. (RVDEF)

"0000" si la fonction est réalisée.
- REMARQUES : Cette fonction posséde |e méne octet de fonction que

PDT.

L'envoi de la fonction FPRINT s'effectue suivant |es
Critéres définis a la génération. Il est considéré conme
un transfert normal, avec les ménes inpératifs (procédure
ou pas, nodem etc...), ainsi que |les nénmes contréles.

2.-3.4.24 - Fonction '52 - NWG

FORMAT '52 | \° FU ou SU
SANS I GNI FI CATI ON

- FONCTI ON : Inhibition du time-out échange

RESTRI CTI ON : Si le coupleur ne possede pas de tine-out, cette
fonction est transparente.

- COVPTE RENDU : "0000" la fonction a été réalisée.

- REMARQUES . Cette fonction peut étre faite en HALF ou FULL DUPLEX
Elle ne nodifie pas les time-out internes et procédure
du Driver.

En FULL-DUPLEX-L elle ne concerne que la FU ém ssion ou
réception.
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2.3.4.25 - Fonction '52 - BPRINT

FORMAT '52 N FU ou SU
SANS S| GNI FI CATI ON

FONCTI ON : Ecriture de droite a gauche.

RESTRI CTI ON : Cette fonction nécessite "FSPHT2" et une TUP
générée en "PROCEDURE HT2".

Elle doit adresser la FU de sortie.

- COWTE RENDU : Erreur "6000" si le nodule FSPHT2 n'a pas été intégré.
Erreur "4XXX' si défaut échange. (RVDEF)
"0000" si la fonction est réalisée.

- REMARQUES : Cette fonction possede |e nméne octet de fonction que NVDG
L'envoi de la fonction BPRINT s'effectue suivant |es
critéres définis a la génération. Il est considéré conme
un transfert nornal, avec les nménes inpératifs (procédure
ou pas, nmobdem etc...) ; les nménes contrdles sont effectués.

2.3.4.26 - Fonction '53 - CNX

FORMAT '53 N* FU ou SU
SANS SI GNI FI CATI ON

- FONCTI ON . Demande de connexion (CPD) en mdem en 108. 1.

- RESTRICTION : Avoir le driver MODEM
Est transparente en 108.2 (connexion progranmege).

- COWTE-RENDU : Erreur "6000" si pas le DRIVER ne comporte pas |'option MODEM

"0000" si la fonction est réalisée ou transparente.
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Cette fonction peut étre faite sur une FU émission ou
réception.

2.3.4.27 - Fonction '53 - AHTAB

FORMAT '53 N FU ou SU

- FONCTI ON

RESTRI CTI ON :

COVPTE RENDU

- REMARQUES

- PARAMETRE

CNX.

PARAMETRE

Tabul ati on horizontal e absol ue

Cette fonction nécessite "FSPHT2" et une TUP générée en
" PROCEDURE HT2".

Elle doit adresser la FU de sortie

Erreur "6000" si |le nodule FSPHT2 n'a pas été intégré
et le DRIVER ne conporte pas |'option MODEM
Erreur "~4XXX" si défaut d'échange

"0000" si la fonction est réalisée

Cette fonction posséde |e néne octet de fonction que

L' envoi de la fonction AHTAB s'effectue suivant |es
criteres définis a la génération. Il est considéré com
me un transfert normal avec |les nénes inpératifs (pro-
cédure ou pas, nodem etc...) ; les nménes contrdles sont

ef f ect ués.

= se reporter au document 1.159.312.00/-46

2.3.4.28 - Fonction '54 - AVIAB

FORMAT

'54 N° FU ou SU
PARAMETRE

- FONCTION : Tabulation vertical e absol ue.
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- RESTRI CTI ON

- COVPTE RENDU

- REMARQUES

- PARAMETRE

Cette fonction nécessite "FSPHT2" et une TUP générée
en "PROCEDURE HT2".

Elle doit adresser la FU de sortie

Erreur "6000" si |le nmodule FSPHT2 n'a pas été intégré.

Erreur "4xxx' si défaut échange. (RVDEF)
"0000" si la fonction est réalisée

L' envoi de la fonction AVIAB s' effectue suivant |es
critéres définis a la génération. |l est considéré come
un transfert nornmal avec |les némes inpératifs (pro-
cédure ou pas, nodem etc...) ; les ménes contrél es sont
ef fect ués.

= se reporter au document: 1.159.312.00-/46

2.3.4.29 - Fonction '55 -WM

- RESTRI CTI ON

- COWTE RENDU

- REMARQUES

- PARAMETRE

FORMAT '55 N* FU ou SU

PARAMETRE

Définition valeur interligne

Cette fonction nécessite "FSPHT2" et une TUP générée en
" PROCEDURE HT2".

Elle doit adresser la FU de sortie

Erreur "6000" si le nmodule FSPHT2 n'a pas été intégré
Erreur "4xxx" si défaut échange. (RVDEF)

"0000" si la fonction est réalisée

L'envoi de la fonction VM s'effectue suivant |es
criteres définis a la génération. |l est considéré conme

un transfert normal avec les méres inpératifs (procé-
dures ou pas, nodem etc...) ; les némes contrdl es sont

ef f ect ués.

= se reporter au docunent 1.159.312.00/-46
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2.3.4.30 - Fonction '56 - HM

FORMVAT 56 N FU Qu SU
PARAMETRE
- FONCTI ON . Définition valeur du pas inter caracteére.
- RESTRICTI ON . Cette fonction nécessite "FSPHT2" et une TUP

générée en "PROCEDURE HT2".

Elle doit adresser |la FU de sortie.

- COWPTE RENDU : Erreur "6000" si |e nodule FSPHT2 n'a pas été intégré
Erreur "4XXX' si défaut échange. (RMDEF)
"0000" si la fonction est réalisée.

- REMARQUES . L'envoi de la fonction HM s'effectue suivant |es
critéres définis a la génération. Il est considéré
comme un transfert normal avec les mérmes inpératifs
(procédure ou pas, nodem etc...) ; les mérmes contro6les

sont effectués.

- PARAMETRE : = se reporter au document 1.159.312.00/-46.
2.3.4.31 - Fonction '57 - TAB

FORMAT '57 N FU ou SU
SANS S| GNI FI CATI ON

- FONCTI ON . Tabul ation normale horizontal e.

- RESTRI CTI ON : Cette fonction nécessite "FSPHT2" et une TUP
générée en "PROCEDURE HT2".

Elle doit adresser la FU de sortie.
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- COWPTE RENDU
- REMARQUES

2.3.4.32 - Fonction

2-45

Erreur "6000" si le nmodule FSPHT2 n'a pas été intégré

Erreur "4XXX" si défaut échange. (RVDEF)
"0000" si la fonction est réalisée

L' envoi de la fonction TAB s'effectue suivant |es
critéres définis a la génération. Il est considéré
comme un transfert normal avec les mémes inpératifs

(procédure ou pas, nmodem etc...) ; les némes contrdles

sont effectués.

'58 - NLF

FORVAT

- FONCTI ON

RESTRI CTI ON

- COWTE RENDU

- REMARQUES

' 58 N° FU ou SU
SANS SI GNI FI CATI ON

Saut d'un interligne vers le bas.

Cette fonction nécessite "FSPHT2" et une TUF
générée en "PROCEDURE HT2".

Elle doit adresser la FU de sortie

Erreur "6000" si le module FSPHT2 n'a pas été intégré
Erreur "4xxx" si défaut échange. (RMVDEF)

"0000" si la fonction est réalisée

L' envoi de la fonction NLF s'effectue suivant |es
criteres définis a la génération. Il est considéré
comme un transfert normal, avec les nénes inpératifs
(procédure ou non, nodem etc...) ; les méres contréles

sont effectués.
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.3.4.34 -
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3.4.33 - Fonction '59 - GVOD

FORVAT

FONCTI ON

RESTRI CTI ON

COVPTE RENDU

REMARQUES

‘59 N FU ou SU
SANS Sl GNI FI CATI ON

Passage en node graphique.

Cette fonction nécessite "FSPHT2" et une TUP générée en
" PROCEDURE HT2".

Elle doit adresser la FU de sortie.

Erreur "6000" si |le nmodule FSPHT2 n'a pas été intégré
Erreur "4XXX' si défaut échange. (RMDEF)
"0000" si ?a fonction est réalisée.

L' envoi de la fonction GMOD s' effectue suivant |es

criteres définis a la génération. Il est considéré comme

un transfert nornal, avec |les ménes inpératifs (procé-

dure ou non, nodem etc... ) ; les némes contr6les sont effectués

Le caractére Retour Chariot provoque |le passage en node inpri-
mant e

Fonction '5A - LPMOD

FORMAT

FONCTI ON

RESTRI CTI ON

" 5A N FU ou SU
SANS SI GNI FI CATI ON

Passage en node inprimnte.

Cette fonction nécessite "FSPHT2" et une TUP générée en
" PROCEDURE HT2"

Elle doit adresser la FU de sortie.
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- COWPTE RENDU : Erreur "6000" si le nodule FSPHT2 n'a pas été intégré

Erreur "4XXX" si défaut échange (RVDEF)
"0000" si la fonction est réalisée

- REMARQUES . L'envoi de la fonction LPMXD s'effectue suivant |es
critéres définis a la génération. il est considéré come
un transfert normal avec les nénes inpératifs (procédure

ou pas, nodem etc...) ; les nénmes contrdl es sont effectués.

2.3.4.35 - Fonction '5B - CTXCL

FORMAT '58 N FU ou SU
PARAMVETRE
FONCTI ON : permet la connexion ou déconnexion des coupleurs sur
un BAC “EXTERNE® ENTREE/ SORTIE commutabl e en nmanuel ou
aut omat i que.
- RESTRI CTI ON . cette fonction nécessite a |la génération % FSP ASY
- COWPTE RENDU . Erreur "6000" si le nodule n'a pas été intégré

Erreur "6000" si la FU DUALE est occupée en FULL- DUPLEX-L
"0000" la fonction a été reéalisée ou transparente

REMARQUES . L'envoi de la fonction CTXCL doit étre faite HORS
ECHANGE

- Suite a cette fonction en "node déconnexion" tous |es
échanges seront refusés.

- Si le coupl eur posséde une jonction nodem |'ordre de
déconnexi on provoque |a retonbée de tous |es signaux
| a connexion provoque la réinitialisation selon le type
de jonction déclarée a la génération

- En full duplex une seule requéte suffit.

- Al'initialisation systéme, cette fonction n'est pas
obligatoire ; elle sera effectuée automatiquenent

- PARAMETRE : "0000" connexion

"0001" déconnexion
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2.3.4.36 - FONCTION '5C - ACTMOD

FORMAT '5C N° FU ou SU

- FONCTI ON

RESTRI CTI ON

COVPTE RENDU

- REMARQUE

PARAMETRE

PARAMETRE

commande générale de la jonction nodem sur coupl eur ASM
et MJUX4M

Cette fonction nécessite |e driver avec option nodem ains

que % FSP ASY a la génération

N est pas utilisable sur CMF ou MJX4U
Erreur "6000" si le driver ne conporte pas |'option nodem
Erreur "6000" si le nodule n'a pas été intégré
Erreur "6000" ordre inconpréhensible
"0000" la fonction est réalisée ou transparente

Dans tous les cas, |'utilisateur devra contrdler la
cohérence des actions, toutefois, pour éviter un
blocage |e DRIVER teste sa faisabilité

01 2 3 456 789 101112 13 1415
RUF RUF RUF MOD

Bit 0 & 11 = RUF

Bit 12 a 15 = commande jonction nmbdem

aucune action 8 : mse a0 de YYY
mse a 1 de CPD mse a 1 de SDB
mse a 0 de CPD mse a 0 de SDB
mse & 1 de DPE aucune action
mse & 0 de DPE
mse a 1 de XXX
mse a 0 de XXX
mse a 1 de YYY

aucune action
aucune action

aucune action

~N O o A 0w N -, O
Mmoo ® > ©

aucune action

NOTA :

RUF = Réservé a Usage Futur

que
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CODE : "1" : mse alde CPD
connexion du Signal CPD dans tous les cas 108.1, 108.2, 108.3

COobE : "2" : mse a 0 de CPD
déconnexi on du Signal C?D dans les cas 108.1 et 108.3

CCoE : "3 . retrait de la commande DPE.
Ceci pernet sur un MODEM FULL-M et dans les cas STD, CVS,
DPP, HTI, BFP pour une raison d exploitation, de provoquer
une coupure porteuse sur le distant au gré de |'utilisateur
quand elle est suivie d une méne fonction avec DPE = 1.

Sur un nodem HALF-M cette fonction est transparente.

CoDE : "4" . Mse a 1 de DPE dans le cas d' un nodem
HALF-M ceci permet d'anticiper |e bascul ement mdem sur
| * échange émi ssion suivant, et, dans tous |es nodes
de gestion jonction.

Elle a pour conséquence d'inhiber la voie réception
nmodem

Dans le cas d' un nodem FULL-M et HTC, elle permet de
présenter le DPE par anticipation. Elle peut étre
conpl énentaire avec DPE = 0 pour une coupure de
porteuse distante.

Si le DPE est déja établi, la fonction est transparente.

Tout échange en énission demandé qui aura été précédé de

cette fonction avec DPE = 0 sera accepté et provoquera la renise en
condition, ou |'attente du PAE sauf pour |e nmpbde DPP

ou il y aura rejet dans le cas du DP = 0O

CoDE @ "5 : mse a1l de XXX
boucl age jonction n'est utilisé que pour détecter ces
défauts de liaison (le nodem doit posséder |'option).
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CODE : "6" : mse a0 de XXX
retrait de la commande boucl age jonction

CODE : " 7" ; mise alde YYY
mse a |'essai du nodem (le nodem doit posséder |'option)

CODE : "8" : mse a0 de YYY
retrait de |la commnde essai npdem

CODE : "9" . mse a1 de SDB
le signal SDB est activé dans le sens inverse défini a la
génération, il restera positionné jusqu'a la prochaine
commande "A"' ou SCLEAR
| e driver change le débit ém ssion automatiquenent, il
effectue "V' Emission + 1, et "V' Réception + 1

CODE : "A" : mse a0 de SUB
retour a |'Etat initial, SDB = état de la génération

"V' Emission - 1, "V' Réception - 1

Pour les commandes de SDB : code 9 ou A il y a un basculenent de la
vitesse dans le parametre CVD (voir PARTIE 4 : GENERATION).

2.3.4.37 - Fonction '5F MESCAP

FORMAT ' 5F ‘ N> SU ou FU
PARAMETRE

FONCTION : permet d'indiquer a la FU que dans certains cas d' échange il y a

chai nage émission réception

RESTRICTION : cette fonction nécessite une PU générée en HALF(“—) et un
coupl eur céabl é en canal.

COWTE RENDU : Erreur "6000" node FULL@: coupl eur programmé prioritaire.
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Bull i}

*0000"

- PARAMETRE :

2.50 bis

la fonction est réalisée

12 34 56 78 91011 1213 1415

0 C

- Bits 0, 1 et 2:
HO

"1

"0

Si 100

Si 010

Si 011

annul ation de toutes fonctions

m se en node ESCAPE

m se en nmode entrée/sortie chainés avec conpte
d octet limté.

m se en node entrée/sortie chainés avec conpte

d' octet défini

C contient le caractére qui sera éms suite au

caract ere ESCAPE.

C est ignoré

C contient le conpte d' octet nodulo 16

Cette fonctionnalité n'est exploitable que sous

RTESD ou RTES16.
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2-50 (ter)

2.3.4.38 - Fonction '60 - WRITE CPL

' 60 N° FU ou SU

For mat

Parametre 1

Parametre 2

FONCTION : permet d' écrire la RAM du coupleur CVF ou MJX4U

RESTRI CTI ON

COMPTE RENDU

PARAMETRE 1

PARAMETRE 2

cette fonction doit adresser la FU ém ssion/
réception (SENS = 10 ou la FU énmission (SENS = 0)
Dans le cas du CW elle adresse la ligne O
(voie = 3) ou % CS et concerne |'ensenble du
coupl eur.

Dans |le cas du MJX4U, 2 fonctions '60 sont
nécessaires, une fonction '60 pour la ligne O
et 1 sur la FU ligne 0 et une fonction '60 pour
la ligne 2 et 3 sur la FU ligne 2.

Erreur '6000 I e coupleur n'est pas du type CM- ou MJX4U

"0000 la fonction est réalisée
Adresse nménoire du buffer a écrire

Conpte d'octets

Format du Buffer

80
Adresse RAM
Nonmbre d'octets a changer

S

Logiciel a charger
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2.3.4.39 : Fonction '61 - READ CPL

' 61 N° FU ou SU

Paranetre 1

Par anetre 2

Par anetre 3

- FONCTI ON . Permet de lire la RAM du coupl eur CMF ou MJUX4U
- RESTRICTION : ldema fonction '60
- COWTE RENDU : Erreur '6000 |le coupleur n'est pas du type CMF ou MJIX4U

'0000 la fonction est reéalisée

PARAMETRE 1 : Adresse du buffer de rangement en ménoire.

PARAMETRE 2 : Adresse de la RAM coupleur a lire

PARAMVETRE 3 . Conpte d'octets
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CHAPI TRE 4

" DESCRI PTI ON DES ORDRES D ECHANGE ET D ACTI ON'

SOWVAI RE

DESCRI PTI ON  GENERALE

PARAGRAPHE 1 : Echange standard

2.4.1.1 - FU non nodem
2.4.1.2 - FU npdem

PARAGRAPHE 2 : Echanges chal nés
PARAGRAPHE 3 : Action spécifiques
PARAGRAPHE 4 : UWilisation des fonctions échanges et action

2.4.4.1 - |10CB échange standard
2.4.4.2 - |1 0CB échange chainé
2.4.4.3 - 1 OCB action

PARAGRAPHE 5 : Tabl eau des fonctions échanges et action

2.4.5.1 - Tabl eau sans-npdem
2.4.3.2 - Tabl eau avec npdem

PARAGRAPHE 6 : Description détaillée

2.4.6.1 - Fonction échange standard jonction non nmdem
2.4.6.2 - Fonction échange standard sur jonction nmodem
2.4.6.3 - Fonction échange chalnes sur toute jonction
2.4.6.4 - Fonction action échange

2.4.6.5 - Fonction action jonction
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2.4 - DESCRIPTI ON DES FONCTI ONS ECHANGES ET ACTI ONS

+ DESCRI PTI ON GENERALE

Ces fonctions permettent
- d'effectuer un échange standard
- d'effectuer des échanges chalnés

- d'"indiquer une action spécifique

Tous les "I OCB" sont représentés avec OPTION SANS CDA
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2.4.1. ECHANGES STANDARDS

Les | OCB possédent 5 ou 6 nots
Deux cas peuvent se présenter
- |"échange s' adresse a une FU non nobdem

- |'"échange s'adresse a une FU nodem

2.4.1.1 FU NON MCDEM

L' OCB standard fait 5 nots

Si le bit "BF'" est positionné a "1" dans |'octet fonction, et que |la
fonction TIME-QUT IMPLICITE n'a pas été exécutée au préalable, |e not
de |'IOCB contient la valeur du time-out échange. Dans tous |les autres
cas, ce not "5" est ignoré. Voir paragraphe DESCRI PTION TI Me- QUT

2.4.1.2. FU MODEM

L'1OCB standard fait 6 nots

Si le bit "3" (paranetre CDE =) du not de commande de la fu EST 0 "1"
et que la fonction TIME-OUT IMPLICITE n'a pas été exécutée au préal able

le not "5" de |'IQOCB contient la valeur du time-out échange. Dans tous
les autres cas, ce not "5" est ignoré. Voir paragraphe "DESCRI PTION TI ME-

out™.

2.4.2 - ECHANGES CHAI NES

Les échanges chainés sont validés par la fonction '5F, ce qui entralne
une nodification de signification des bits BF et CS de |'octet de fonction
Le principe est |e suivant

- 'fonction '5F avec parangtre = '80XX

- Suite a cette fonction a chaque échange entrée si |'octet de
fonction est égal & '80 ou 'CO (ex : EMOXD), |'échange sera standard

- Suite a cette fonction a chaque échange entrée si |'octet de

fonction est égal a '88 ou 'C8 (ex : EMID), |a séquence suivante sera
déroul ée
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- mse en réception (code d arrét ou conpte d'octets)
- énmission de |a séquence ; ESCAPE, XX
- attente de la fin réception

- fonction '5F avec parametre = '4000

« Suite a cette fonction deux cas principaux

EMSSION - 10O=1bhit CA=0oul
BI TS BF (O]

0 0 . ém ssion standard

0 1 ém ssion buffer - réception dans |'extension
1 O : réception extension - énission buffer

1 1 ém ssion extension - réception buffer

RECEPTION - 10 = 0 bit CA=0ou 1

BI TS BF Cs
0 0 = réception standard
0 1 = réception buffer - énission extension
1 O = réception buffer - réception extension
1 1 = énission extension - réception buffer
- Fonction '6F avec paranetre = '60YY

» Suite a cette fonction :

EMSSION 10=1 bhit CA=0oul

BITS BF CS
0 0
0 1 Signification standard
1 0
1 1

RECEPTION IO =0 bit CA=0oul

BITS BF CS
0 0 = Signification standard
0 1 = Signification standard
1 0 = Signification standard
1 1 = Emssion de |'extension avec un conpte d' octet

pris dans YY - réception buffer



Réseaux
et systémes
d'information

2-55

2.4.3 - ACTIONS SPECI FI QUES

Ces actions sont des |OCB "format échange" et provoquent une fonction
spéciale au niveau du DRIVER L'avantage de ce type d'|1OCB réside dans
le fait qu'il puisse étre EMOD, IMID, IBMOD alors que |les fonctions
spéci ales ne sont que |MD

Les hits CA, BF, CS n'ont pas la signification standard, mais codifient
un numéro d'action. Le bit 10 doit correspondre au type de FU (10 =0 =
FU entrée ; 10=1 = FU sortie)

2.4.4 - UTILI SATI ON DES FONCTI ONS ECHANGE ET ACTI ON

2.4.4.1 - 1QCB échange standard

Val abl e sur tous les types d'échange

olz [C]" [B[C [xxx NFU | NPSU
A]JlO|F |S
| Adresse du tanpon
5 Conpte d'octets ou adresse table
des codes d'arrét

3 Conpt e rendu échange
4 Aeéserve // //

/ e Y4 /. // - -
5 Conpte tinme out

Format standard : voir paragraphe 2.2.1.

- représenté sans CDA

- avec cet 1 0CB on ne peut qu'effectuer ces échanges ou |'envoi d'un
si gnal BREAK
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2.55 bis

2.4.4.2 - 10CB Echanges chaines

N est val able que si

la fonction '5F a été initialisée

CCTET DE FONCTION

N RN SU

Adresse du tampon

Compte d'octets ou adresse table
des codes d'arrét

Conpte rendu échange

T s I,

Buffer d'extension

[/

77

Buf f er 1
énission ou réception -

Dans le cas d'une réception extension |le conpte d' octets est

prem er octet du buffer extension I.

donné par le

Dans | e cas d'une émission extension |le conpte d' octets est déterm né par

| e parametre de la fonction

(paranetre '4000).

ex.

Compte d' octet nax =8
Caractére d' élimnateur = '00
N B
C

'5F (paranetre = '60xx) ou par le buffer lui méne

= Conpte d' octet
éms =5
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2.4.4.3 - | OCB action

Format standard, voir paragraphe 2.2.1.
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) 2.4.5 - TABLEAU DES FONCTI ONS ECHANGES ET ACTI ONS

2.4.5.1 - Tableau sans MODEM

JONCTION SANS MOQDEM
OCTET OE TYPE DE
FONCTION FCNCTION RESTRICTICNS cYYINSION SF JFONCTION
CODE
Entree ;: sans coae d'arret Aucune . en ormgremme P
80 xx sans time out En CANAL : (gem 2 "88 STANDARD ECHANGE
Fvec upOTressiOn ua rulls
Satree : sans code o'arret . _
*88xx sans time out Aucune PRE EMISSION ECHANGE
. SRS SUDQErESS ONn de MUl EXTENSION FIXE
Eatres : sans code a'arret Simux 4P R igem a0 .
"90xx avec time out En CANAL : igem 2 '38 rosT receprion | ECHANGE
Ivec sSuCOMESSIOoN Gw Mmulle EXTENSION
Entree : sans code g'arrét Si mux 4 P’ R idem a "38 . CHANGE
"9B8xx avec time out _ = _ PRE EMISSION &
sanssuppression de EXTENS 10N
nuils
Sortie : sans code a'arret .
* ADxx sans lime out Aucune. STANCAA2 ECHANGE
Sontie : POST RECEPTION
"A8xx non atfecte EXTENSION
s : 5 iP.R - AQ ,
ortie . smn3 Coge 7' amed i mux +Raaem PRE RECEPTION . _
"80xx avec lime oul EXTENSION SCHANGE
rtie : ou signai Sreax Contoc I0C8 = I minimum . -
"Baxx sur CPOP = erreur “°SQ00"° $OST RECEPTION ACTION
. EXTENSION
Snites . 2veC COOw o' arvel €a PO : aslusieurs coges _
“Clxx fans ume Jut 3" amet, ) ah ECHANGE
avecsuooression ce wilspe Tn CANAL 1 coge d'arret el
et idem 3'C3 20
Sntree | dvec toae 3'3rrel €1 PP : piysieurs coaes _ _
Canx sans Lime oul FR LI 1oEM A ECHANGE
sans suooression e tuils WS CANAL 1 coae ':g
I
Zniren avec copae g’ arret _Ei wyx I P A gem 3 22 "PEM A P _
Cax Ivec Lime out %:n CANAL gem 1 '8 ':'-D‘ l ZIHANGE
IveC 3upOresSion Se s : |
= . - i
Iatree  dvec :dae 3 arret Zn PP siysiesrs soaes st Y I
C8xx dvec Lime Hul 3 2rret (7] } 2ZmaNnGE
$ans syooression Je nuils peIn TANAL ° coce |
5 muz 49 2 aem 3 C3 !
fortie’ 3vac Ioge 1'3rred CANAL 1 zo0e Tseu ) . o
‘€012 sans ime Jut 3" Arret [ SIMANCE
art:e ! ‘- .
| et 2 -3
e [
=3 =an Jriec'e toag
' 1
! ] - R
seftia YwsC tIoe I el SANAL. ' 220 iy
%Y1 Jvec “.me Sut 1 smet, 3 mya 4 2 R SLHANGE
! l zem 3 ZI2
} l iartra 0 RSt i
l Tyga ' ', :
t an Jyiters:e
! 1 | !
. !

Restriction générale : si la fonction '5F est utilisée le coupleur doit étre sur
une seule PU en canal

+ Si coupleur MUX4U et CVF il est possible d utiliser une table de codes d' arrét
en entrée.



2-58

Réseaux
et systéemes
d'information
2.4.4.2 - Tabl eau avec MODEM
Bull &
JONCTION MODEM
OCTET OE - TYPE DE
FCONCTION FONCTION RESTRICTILNS EXTENSION SF FONCTION
CODE
Entrees : sans code da'arreét Ea PP : Jucune .
"30xx Ivee suopression oe nullsl En CANAL : idem 2 '88 3TANDARD ECHANGE
Entrees : sans coda a’arret . e
‘88xx sans suporession oe nuils | Aucune. pre enission [SCHANGE
EXTINSION FIXE
Action entree : demande de Doil agresseria FU entree ACTION
: ie ¢ fin . :
90xx connexion avec conltrole POST RECEPTION
EXTENSION
Actlon eniree : demande G’ allen-| Dol aaresse 1a FU entree ACTION
) 2 y .
98xx te |A avec contrdle ae lin PRE EMISSIOW
EXTENSION
Sortie : sans code a'arret _
‘A0xx - débit modemy Aucune STANOARD ECHANGE
‘"haute densila”
. Sortie POST RECEPTION
A8xx non atfecte EXTENSION
Sortie : sans coow @' arrét .
‘S0xx débil modem "‘basse densiti’’ | Aucune PRE RECEPTION ECHANGE
EXTENSION
Sortie : du signal SREAK Contoe (GCB = 3 minimum ACTION
"8axx é ' i’ .
deédit modem ‘'haute densile P0ST EMISSICN
EXTEMSION
. Eatres : avec coge 3'arrét En CANAL : 1gem A 'CD
Caxx avec suwooression oe rulls | En PP : piusicurs code d'arrét 10EM A SZHANGE
‘80
Eatree | avec zdde 3°Irrét E:\ PP - stusieurs coces J°3rred 1DEN A .
"Caxx sas sucoression ae muls [Ea CANAL [ 1 cogs o' arrés Yag ECHANGE
y
. Sntree | [OEM A
S0xx “on iltecte '50 !
‘Caix Satree ;
Ton Jffecte (OEM A "
I?e t
‘Eaxx Sortie . Jvec 120e 373l €n PP zanal = 1 seul coaw . ewancE |
depil moaem ““haute densile’"| ‘g yrret . :g;n A ~ |
i * .
— ————{ —- ;
e inrie iCEN & !
=3n <Qn lecie ‘a8 ;
|
. . - 15€% A = !
“Fara nrtie  Avec code 3 ammet Sn PP gqucana = ) seul o008 | 4,40 ELHANGE |
‘ seDil mocam "hasse Jensile| atirret :
| ) :
| | inn | L
€d1: | R l ! '
‘ TAA itTam g [ i

Restriction générale

si la fonction '5F est utilisée le coupleur doit étre sur
une seule PU en canal.

+ Si coupleur MJX4U et CMWF il
en entrée.

est possible d utiliser une table de codes d'arrét
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2.4.6 - DESCRI PTI ON DETAI LLEE

Cing groupes

- les fonctions échange sur jonction non nodem
- les fonctions échange sur jonction nodem

- les fonctions échange sur toutes jonctions

- les fonctions action échange

- les fonctions action jonction

2.4.6.1 - Fonction échange standard jonction non nodem

Tous |l es ordres sont réalisables dans la limte des restrictions inposées
par |e tableau du paragraphe 2.4.5

- La demande de TIMe-QUT ne concerne que |'échange, les TIMe-OUT internes
du driver ou procédure n'ont pas a étre inclus dans celui-ci

- La notion de procédure n'apparait pas au niveau de |'IOCB, elle n'existe
gu' au niveau du driver et a la génération, seul le conpte-rendu fera
apparaitre celle-ci dans le cas d'un défaut

Format :

0 Ordre N° FU ou SU

1 Adresse du tanpon

2 Conpte d'octets ou adresse table CA

3 Conpte rendu (CR)

N A L s
5 Conpteur time-out

FONCTI ON : Echange émission/réception

RESTRI CTION : voir tableau paragraphe 2.4.5.
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2-60

COVPTE RENDU : - nonbre d'octets réellement échangés
- défaut périphérique, échange ou procédure
- défaut coupleur ou KILL échange
- erreur 10OCB "6000"

REVARQUE : Le not 5 n'est interprété que si le BIT BF dans |'octet
de fonction est positionné

En réception, FULL-DUPLEX-L avec ECHO (FINDIC = 1)
voir fonction ECHO (2.3.4.9).

2.4.6.2 - Fonction échange standard sur jonction nbdem

Tous les ordres sont réalisables dans la limte des restrictions inposées

par |e tableau du paragraphe 2.4.5

La demande de time-out ne concerne que |'échange. Les tine-out, interne
ou procédure n'ont pas a étre inclus dans cel ui-ci

La notion de procédure n'apparait pas au niveau de |'IOCB, elle n'existe
gu' au niveau du driver et a la génération, seul le conpte-rendu fera

apparaitre celle-ci dans le cas d' un défaut

For mat
0 Ordre N> FU ou SU
1 Adresse du tanpon
2 Conpte d'octets ou adresse table CA
3 Conpte rendu (CR)
4 LSS S
5 Conpt eur ti me-out
FONCTI ON : Echange énission/réception

RESTRI CTI ON . Voir tableau paragraphe 2.4.5.
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COWPTE RENDU :

REMARQUE

2-60 (bis)

- nonbre d'octets réellenment échangés

- défaut périphérique, échange, procédure ou jonction
- défaut coupleur ou KILL échange

- erreur |OCB

Le not 5 de 1'IOCB n'est pas interprété si une fonction
inhibition du time-out inplicite a été réalisée, ou si
le time-out échange est invalidé (bit 3 du not de
commande CDE=0) en réception si full duplex-L avec ECHO
(FINDI C=1) voir fonction ECHO (2.3.4.9).
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2.46.3 - Fonction échanges chainés (toutes jonctions)

Tous les ordres sont réalisables dans la linmte des conditions inposées

par |es tableaux du paragraphe 2.4.

Aucune denande de tinme-out n'est possible

Aucune procédure n'est possible

Format :
OCTET DE FONCTI ON NFUT N SU
Adresse du tanpon
Compte d'octets ou adresse table
des codes d arrét
Conpte rendu échange
/ 757
/S /
Buffer d'extension
\L Buf f er )‘,
“~ énission ou réception T
FONCTI ON . Echange émi ssion/réception
RESTRI CTI ON . Voir tableau paragraphe 2.4.5

Une seul e PU générée

Le coupleur doit fonctionner en node cana
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COVPTE- RENDU : - nonbre d'octets réellenent échangés
- défaut périphérique, échange ou procédure
- défaut coupleur ou KILL échange,
- erreur |QCB.

2.4.6.4 - Fonction action échange

Un seul ORDRE actuellenent renplit cette condition, il s'agit de |'envoi
d'un BREAK. Pas de time-out possible.

For mat

1 Adresse d'un BUFFER

2 Conpte d' oct et

3 Conpte rendu (CR)
PP/l /s

* B8 = ordre BREAK en EMOD

FONCTI ON . Envoi d'un BREAK
RESTRI CTI ON . Voir paragraphe 2.4.5.
COVPTE- RENDU : Nonbre d'octets réellement échangés

Défaut périphérique, échange ou procédure
Déf aut coupleur ou KILL échange
Erreur | OCB
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Bull {#
REMARQUE . Le conpte d' octets doit étre mininum= 3.
Ce parametre n'est pas contrdlé par |e DRIVER
Le contenu au BUFFER doit étre celui-c

00 00
\ 00 00

ex: 0=9 ¢ 00 00
/ 00 00
__\ OODE

Le caractere CODE est un octet qui sera émis sur la ligne
suite au BREAK, en canal sauf sur coupleur CVMF et MJX4U et

en progranmé prioritaire que sur MJX4M ASM (FL. FC
Ex : CODE = STX 0 = 4

-

f o [

Remarque : le caractére CODE est inclus dans le conpte

d' octets.

2.4.6.5 - Fonction action jonction

Elle ne concerne que |es coupleurs nodem

La demande de time-out concerne |e tenps maximum alloué a la durée de
['action, il a le néne format que pour un échange.

Actuel | ement deux |1OCB sont possibles :

- denmande de connexi on effective
- demande d'attente | A ou PDF avec connexion effective
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Fonction '90 -

For mat

FONCTI ON

RESTRI CTI ON

COVPTE RENDU

REMARQUE

2-63
CNXVAI T
0 90 N FU ou SU
1 0
2
3 Compte rendu (CR)
4 S S
5 Conpteur time-out

Demande de connexi on effective

Voir tableau paragraphe 2.4.4

"0000" si la fonction a été réalisée (dans MOT 3)

- défaut jonction, time-out etc..
- défaut coupleur ou KILL
- erreur 10CB "6000"

Si la connexion est déja effective, elle sera transparente
Si le modem est déclaré en CA il y aura conversion de
|"ordre en attente I A avec connexion ('98)

Si la valeur du time-out est nulle, la constante par
défaut sera de 6 secondes.

Dans le cas d' une fonction '5F active, |'ordre est transformé
(voir tableau page 2-50).
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2-64

Fonction : '98 - |AWAIT
Format
0 ‘98 N° FU ou SU
1 0
2 1
3 Conpte rendu (CR)
S S S S
5 Conpteur de time-out
FONCTI ON Demande d'attente | A avec connexion effective
RESTRI CTI ONS Voir tabl eau paragraphe 2.4.5
COVPTE- RENDU "0000" si la fonction a été réalisée (dans MOT 3)
- défaut jonction, time-out etc..
- défaut coupleur, KILL,
- erreur 10OCB "6000"
REMARQUE Si la connexion est déja effective, elle sera transparente.

Si le nodem est déclaré en OP, il y aura conversion de
|'ordre en attente de connexion effective ('90)

Le time-out englobe |"arrivée | A+PDP
Si la aleur du time-out est nulle, la constante par

déf aut sera de 6 secondes.

Dans |e cas d' une fonction '5F active, |'ordre est transforme

(voir tableau page 2.58).
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CHAPI TRE V

“ DESCRI PTI ON DES FONCTI ONS MONI TEUR!

SOVWAI RE

DESCRI PTI ON GENERALE

PARAGRAPHE 1 - Tableau des fonctions noniteur -Driver
PARAGRAPHE 2 - Description détaillée

2.5.2.1 Fonction CLEAR

2.3.2.2 - Fonction PUSI

2.5.2.3 - Fonction KILL
2.5.2.4 Foncti on SCLEAR
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2.5 - DESCRIPTION DES FONCTI ONS MONI TEURS

» DESCRI PTI ON GENERALE

L' ensenbl e de ces fonctions posséde un 1OCB d'un seul not.

CRDRE N° FU ou SU
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2.5.1 - TABLEAU DES

2-68

FONCTI ONS  MONI TEUR- DRI VERS

FONCTI ONS SPECI ALES ADRESSEES AU MONI TEUR

Code Code , T
: . : F
Hexadéci mal Mhénoni que onction réalisée

0000 CLEAR Réinitialisation du systeme
(uni quenment en nmode nmaitre)

0100 PUSI Lecture du not d'état (phy-
sical unit status input)

0200 PUA Attachenent d' une unité phy-
si que (physical unit attach)

' 0300 PUD Dét achenent d'une unité phy-
si que (physical unit detach)

0500 Kl LL Mettre fin & un échange

0700 SCLEAR Réinitialisation d une unité
physi que.

Les fonctions PUA, PUD ne concernent

ce sont des fonctions noniteur (voir

pas directement le Driver,
manuel de référence |CCS).
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2-69

Elles ne font pas |'objet de ce document, donc non décrites, mais
toutefois, elles peuvent avoir une incidence en réception avec ECHO
en procédure, en FULL-DUPLEX-L seulement (voir 2.3.4.9)

Les fonctions CLEAR, KILL, PUSI, SCLEAR concernent |e driver.

2.5.2 - DESCRI PTI ON DETAI LLEE

2.5.2.1 - Fonction '0000 - CLEAR

Format
00 00

FONCTI ON c réinitialisation du systene

RESTRI CTI ON : étre en node naitre

COVPTE  RENDU . A="0"

REMARQUE . cette fonction effectue |'équivalent sur le DRIVER

d' un SCLEAR, et réinitialise la TUP.

2.5.2.2 - Fonction '01 - PUSI

For mat

01 N FU ou SU

FONCTI ON : permet la lecture de |'état physique de la FU

avec rangement dans le registre A

RESTRI CTI ON aucune
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Dans A "xxxx" = état PU

COWPTE RENDU : Dans X

= STATUS de la TUP (Mt 0)
REMARQUE : Si un échange est en cours sur la FU ou |a DUALE en
FULL- DUPLEX-L :

- sur coupleur non nodem

(A) CR = '8000 (échange en cours)
(A) CR = '0001 (coupleur présent)
(A) CR = '0000 (coupleur absent)

- sur coupl eur nodem

(A) CR = ‘0000 (coupleur absent)
(A) CR = "xxxx (mot d'état physique)

Il est possible de nmoduler le conpte-rendu de la fonction "PUSI"

A la génération il sera nécessaire de déclarer la macro
% TUP - 19 = ' XXxx

XXXx Bit 0 = 0 standard
1 validation du bit 1

Bit 1

0 e contenu des bits 3 & 15 sera rendu dans le registre A
conme conpte rendu

= 1 Le contenu des bits 3 & 15 sert de nmasque au conpte rendu
standard, masque = 0 démasquer =1

Bit 3 a 15 masque sélectif ou conpte rendu selon le sens du bit 1.



2.71
Réseaux
et systémes
d'information

2.5.2.3 - Fonction '06 - KILL

Format :
' 06 N FU ou SU

FONCTI ON : arrét d'un échange

RESTRI CTI ON © aucune

COVPTE- RENDU : "4800" pour la tache qui était en cours d' échange si le
bit 4 du not de commande (CDE=) est a 0
"4801" pour la téache qui était en cours d' échange si le
bit 4 du not de commande (CDE=) est a 1.

REMARQUE : Cette fonction réinitialise la TUP échange dans |e néne

état que sur une fin d' échange nornale.

2.5.2.4 - Fonction '07 - SCLEAR

Format :
' 07 N° FU ou SU
FONCTI ON : réinitialisation d une TUP
RESTRI CTI ON . aucune
COVPTE- RENDU : "4800" pour la tache qui était en cours d' échange si le

bit 4 du not de commande (CDE=) est a 0
"4801" pour la téache qui était en cours d' échange si le
bit 4 du nmot de commande (CDE=) est a 1.
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REMARQUE . Cette fonction peut étre faite en cours d' échange

elle effectue un KILL au préalable
- fait la RAZ de toutes les fonctions spéciales
- réinitialise le sémaphore d'attachenent

super attachenent, ainsi que celui des téaches
en attente d' échange

- sur jonction modemil y a remise a |'état initia
du signal SDB, ou SFE

Dans tous les cas, il est fortenent reconmmandé
dutiliser cette fonction suite a une avarie le

| "application, ou d un redénarrage
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CHAPI TRE 6

" EXEMPLE DE PROGRAMVATI ON "

SOVMAI RE

DESCRI PTI ON  GENERALE
PARAGRAPHE 1 : Sur coupleur non nodem

2.6.1 - Programmation utilisateur sur coupleur non nodem

2.6.1.1 - Emission/réception

PARAGRAPHE 2 : Sur coupl eur mdem

2.3.2 - Programmation utilisateur sur coupleur nodem
2.6.2.1 - Emission/réception

2.6.2.2 - Emission/réception avec contr6le de connexion
2.6.2.3 - Emission avec changement de débit binaire
2.6.2.4 - Emission/réception sur ligne HALF-M et FU FULL-L

2.6.2.5 - Uilisation des fonctions de connexion et déconnexion

BACS EXTERNES
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2.6 - "EXEMPLE DE PROGRAMVATI ON'

» DESCRI PTI ON GENERALE

Ce chapitre ne nmontre que quel ques exenples d'utilisation

Le Driver DRVASY utilise dans la pile de ['utilisateur au maxi mum :

- 18 MOTS
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2.6.1 - PROGRAMMATI ON UTI LI SATEUR SUR COUPLEUR NON MODEM

2.6.1.1 - Emssion/réception

Exenple en | MXD

)
[__.. PERIPHERIQUE OFF, LINE
L4D locs SORTIE DEF AU Teeemeeeeee——te COUPL EUR ABSENT
SVC 1oCs INI, ECHANGE I e ERREUR 10C3
i
Ecn
ki, | Schange
! accepte
PUSt
l )
/ SCLEAR | — KILL ¢change
/ ! bt défaut procedure
AD 10C8 et 4 4 -
L o SORTIS CEFAUT. _de_taut .Hrnc out ecnhange
SVC WEIQ = qéfaut pRysique pendant ¢change
e

|
! Fin d'echange
7 CR = CD echange - i
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2.6.2 - PROCGRAMVATI ON UTI LI SATEUR SUR COUPLEUR MODEM

2.6.2.1 - Enission/réception

Exenple en | MDD

etat jonction incompatibie

X

coupteur absent
SORTIE DEFAU T ————————s———s= errour {0C3

LAD 10C3

SVC [0CS
ligne non conneclee

peripherique OFF-LINE

1

Controie jonction

]
|
Kitl Il
//’ .
PUS |
SC‘..EAH : échange ~——a KiLL échange
L———- defaut procedure (en émission)
LAD 10 - défaut lime-out échange
SORTIE DEFAUT . A .
SVC WwEIO = gefaut time-out jonciion
= défaut pRysique pendant echange
e

' defaut jonction avant echange
\ fin a'échange

YCR = CO echange

L' I OCB de connexion n'est nullenment obligatoire, ceci étant traité par le
DRI VER

2.6.2.2 - Emission/réception avec contrdle de connexion

Exenple en | MDD

LAD CNXWAIT ~——e= Zgupleur 1Dsent

— SCRTIE CEFAUT e arreyr 10C3

SVC 10CS

B

W\
o

<l :
LAD SNXwAIT —— <l 2Change

N - \:: - N
< ve SCRTIE CEFAUT e .igne 10n zonneciee
3VC YEiC
o
Iuitz 3 2302

-
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2.6.2.3 - Emission avec changement de débit binaire

Exemple en IMOD (pour échange)

{changement de LAD TRLUIG .

vitesse -Emission) defauts
SvC 10Cs
LAD IQCSE

(BIT BF = 1} defaut identiaue a 2-5-2-1
SVvC 10CS

Kit.L

’,/42;’/)' PUS
r///”SCL ZAR

2l

ioce
defautl identique a2 2-5-2-1
WEIQ

‘e(c

1

1

Iretour au aedil
Hm!lau

Changement de LAD TRL!G
vitesse emission) sve 10Cs Jefaut

8IT 3F =

\

\
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Em ssion/réception sur ligne HALF-M et FU FULL-L

Ce node pernet de se prémunir des tenps de retournenment |ogiciel et

mat éri el .

Y
RECEPTION LAD [OC3R —
Sortie détaut —_— -
EN 114C0D sve 1ocs :
|
|
Pus |
/ KILL :
% SCLEAR |
LAD 1OCBE
ENMISSION qefaut 1dentique 3 25.2.1
Sv
400 C 10Cs
i
1
l
!
i
!
1
Sur 1QC3 LAD I0C3R
RECEPTION defaut 1gentique a 2.5.2.!

SVC WE!C

coupl eur absent
erreur |OCB

ligne non
connect ée
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2.6.2.5 - Wilisation des fonctions de connexion et déconnexion
BACS EXTERNES

uct uc2

INI SYSTEME
BAC DECONNECTE y

INt SYSTEME
BAC DECONN ECTEY

connexion

commulation (Manue{ ou automatique|
uct

FSP CTXCL
connexion

TOUS LES FSP,
TXCL SONT
SANS EFFETS MAIS

ACCEPTEES

i
|
|

Remar que :

Au dénmarrage systeme s

TOUS LES ECHANGES
SONT ACCEPTES S
LE COUPLEUR ES5T
PRESENT DANS
LE BAC

FSP CTXCL

deconnexion

|
|
[

deconnexion 2AC

TOUS LES SCHANGES

SONT IEFUSES

le driver valide |es échanges automati quenent
dans | e BAC EXTERNE

TOUS LES ECHANGES
SONT REFUSES

_z

prise en compte
commutation
ucz

|
|

TCUS LES ECHANGES
SONT REFUSES

cannexion

TCUSLES ECHANGES
SCNT ACZEPTES 31
L8 COUPLEUR E3T
PREIENT JANS
-2 3AC

| e coul eur

| e BAC EXTERNE est dans |a position connect ée,

est présent
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PARTIE |11

“UTI LI SATION ET TRAI TEMENTS DES DEFAUTS"
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PARTIE |11

“UTI LI SATI ON ET TRAI TEMENT DES DEFAUTS'

SOVVAI RE
| NTRODUCTI ON
CHAPI TRE | - Types de conpte rendu
CHAPITRE Il - Formatage du conpte rendu

CHAPITRE 11l - Traitement des défauts par le driver
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| NTRODUCTI ON

Dans cette partie seront traités dans |'ordre

- la structure du conpte rendu

- le traitement du conpte rendu par le driver
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3-4

CHAPI TRE |

"TYPES DE COVPTE RENDU'

SOVWAI RE

DESCRI PTI ON. GENERALE

PARAGRAPHE 1 - Format général du conpte rendu

PARAGRAPHE 2 - Liste des défauts

i el el e R T S
DN NN NN NN NN

© O ~N O 0 AN W N
1 1

.10 -
211 -
L12 -

Déf aut break BRK

Déf aut de cadence CAD

Compte rendu physi que COP

Défaut tine out ou de cadence : DCT
Détection porteuse DP

Détection indicateur d appel IA
Détection prét a énettre PAE

Défaut parité : PAR

Détection poste de donné prét : PDP
Défaut "procédure erreur" PER

Péri phéri que non opérationnel "RDY"
Défaut time-out : WG
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3.1 - "TYPE DE COMPTE RENDU'
DESCRI PTI ON GENERALE

Le conpte rendu est donné a |'utilisateur

- soit dans 1OCB (not 3) dans le cas d' un échange ou action

échange.

- soit dans le registre "A" dans le cas d' une fonction spéciale.

Dans le premer cas ce conpte rendu pourra étre le conpte d' octets échan-
gés ou la transmssion d un défaut détecté a I'initialisation ou pendant
| ' échange.

Dans | e deuxieéne cas, ce conpte rendu pourra étre un acquitterment tradui-
sant la prise en conpte de cette fonction ou un passage de parametre

Au cas ou la fonction a entrainé un échange ou un défaut, |'utilisateur
n'est pas averti du défaut.

Deux groupes de conptes-rendus sur défauts :

|/ GROUPE DES DEFAUTS DE COWVPATI BI LI TE
2/ CGROUPE DES DEFAUTS FORMAT UNI QUE DRVASY

GROUPE DES DEFAUTS DE COVPATIBILITE

Le conmpte-rendu a le méne formatage que les autres Drivers :
STANDARD ou XDEFOS SANS MODEM COVPATI BLE DRWT
STANDARD ou XDEFOS AVEC MODEM COVPATI BLE DRVASM
STANDARD ou XON SANS MODEM —~—e COWVPATI BLE DRWT
STANDARD ou XON AVEC MCDEM — COVWPATI BLE DRVASM
PROCEDURE LX1/LX2 SANS MODEM ——e COVPATI BLE DRVLX
PROCEDURE HT2 SANS MODEM — COWVPATI BLE DRVWVT/ DRVHT2/ P16
PROCEDURE TTY-TER SANS MODEM ——e COVPATI BLE DRWT

PROCEDURE LX1/LX2 AVEC MODEM ——e COVPATI BLE DRVLXM
PROCEDURE HT2 AVEC MODEM ——e COVPATI BLE DRVASY

PROCEDURE TTY-TER AVEC MODEM ____ COVPATI BLE DRVASM

Dans |l e cas d' une consol e opérateur sur M-l et anciennement gérée par
TTY, le conpte-rendu sera conpatible DRVVT.

Dans le cas d' une Diablo sur nodem Ie conpte-rendu sera compatible DRVASY.
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3.1.1 - FORVAT GENERAL DU COVPTE RENDU

La conposition de ce not est la suivante :

o
11
.!d

bi t échange en cours, le reste est sans signification
bit 0 = 0, échange ternmné

bit 1 = 1, échange term né anormal enent
bit 1 = 0, échange terniné nornalement. Les bits 2 a 15 indiquent
alors le conpte d' octets effectivenent échangé.

bit 2 = 1, indique que |la demande d'échange était incorrecte
bit 2 = 0, indique que |'échange s'est terniné anornal ement par
une cause physique.

Les bits 3 a 15 donnent un code de défaut propre a chaque périphérique
| orsque |'échange s'est termné anormal enent pour une cause physique.
Dou les 4 types de conpte-rendu possibl es.

+ ECHANGE EN COURS

bit 0 1 2 3

—

0|0

i
L L' échange est en cours, le reste du mot sans signification

+ ECHANGE TERM NE NORMALEMENT

0
i

Conpte d'octets effectivement échangés

0
i
L— Nor mal enent

Echange terniné

Dans |l e cas des entrées ou sorties avec arrét sur code, |le conpte d' octets
ef fectivenent échangés pernmet de savoir sur quel code |'échange s'est

term né.
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« PARAMETRES DE L'I OCB | NCORRECTS

bit 0 1 2 3

0 111 Sans signification

Parametres transms dans |'1QOCB incorrects

———— Fin anonal e

Echange terniné

| OCS refuse une demande en déclarant |es paramétres incorrects dans |les

cas suivants :

- échange inconpatible avec |'unité fonctionnelle,

- unité fonctionnelle/synbolique n'existe pas ou n'est pas gérée

- demande de sortie avec utilisation du pool buffer telle que le conpte
d' octets a échanger dépasse la taille des buffers du pool

- demande de sortie avec utilisation du pool buffers alors que celui-c
n'en conporte aucun

- conpte d' octets supérieur a la valeur nmaxinmum fixée par le driver

- tables de données ou de codes d' arrét dépassant les limtes de |la
zone esclave (cas d'une demande provenant d'une téache esclave) ou
les limtes de la nénoire

- ordres inconnus du DRI VER, ou inconpatibles.

* DEFAUT PHYSI QUE

bit O 1 2 3 4
0 10 Mot d'état de |'unité physique
i 4 i

t
| l ‘——————— Fin pour une raison physique
Fin anornale

Echange terniné

L'interprétation du not d' état de |'unité physique dépend du périphérique

sur lequel s'est déroul é |'échange.
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Dans |le chanp MOT d'état de |'unité physique, deux bits sont normalisés

Le BIT 3 = DCL = défaut canal : - pas de réponse a IP

- erreur "parité canal"

- erreur ménoire inexistante
Le BIT 4 = DCP = défaut coupleur : - coupleur absent

- défaut DRI VER

3.1.2 - LISTES DES DEFAUTS

Les défauts sont définis par ordre al phabétique, |eur disposition

dépend du choi x de conpte rendu et éventuellement d' une conpatibilité qu
est a assurer en fonction du type de connexion

3.1.2.1 - Défaut break BRK

BRK =1

Détection d' une coupure de ligne ou d' une erreur de format "caractéres"

ayant été provoquée par un incident ligne ou volontairenent par un
opérateur sur la voie exception

Ce défaut ne concerne que la voie d entrée, par contre, il peut avoir une
incidence sur la voie de sortie (voir FINDIC de génération PARTIE 4 en
FULL-L).

En procédure et en sortie, ce bit est positionné lors d' un défaut
sur le caractére recu (format ou parité).

3.1.2.2 - Défaut de cadence CAD

CAD = 1
Détection d' une erreur ce cadence en entrée sur la voie réception

Un caractére présent dans |e tanpon coupleur n'a pas été pris en conpte
(SIO DATA-IN) par |'unité de traitenent, alors que |l e caracteéere suivant
va étre stocké dans ce méne tanpon (phénongéne de recouvrenent).
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3.1.2.3 - Conpte rendu physique COP

coP =1

Le défaut donné dans les bits 3 a 14 est un défaut physique di a la

ligne ou autre.

coP =0

Réservé a usage futur (RUF)

3.1.2.4 - Défaut tinme-out ou de cadence : DCT

DCT =1

Le défaut provient soit d une erreur de cadence ou de tine-out (WG

DCT =-1

VDG = 0 = erreur de cadence
ber =1 = erreur de tine-out
WG = 1

En fait, ce bit permet d'effectuer la conpatibilité entre certains drivers.

3.1.2.5 - Détection porteuse DP

DP =1
La porteuse est présente sur la jonction nodem

3.1.2.6 - Détection indicateur d' appel IA

A =1

L'indicateur d' appel est présent sur la jonction
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3.1.2.7 - Détection prét a émettre PAE

PAE = 1

Le ternminal ou nobdem autorise le "driver" a énettre.

3.1.2.8 - Défaut parité : PAR

PAR = 1
Détection d' une erreur de parité en entrée sur la voie de réception.

Le caractére regu présente les caractéristiques d une parité inverse
par rapport au terminal, ou une erreur en ligne a provoqué une détection
d'un "nonent parité" inverse par rapport a |'énetteur. Dans certains

cas de figure, cela peut intervenir sur une erreur de cablage "nonents
dinfo + nonent parité + nmonent(s) de stop".

"Attention au paranmetre CVMD de |a génération" (PARTIE 4)

3.1.2.9 - Détection poste de donnée prét : PDP

PDP =1

Le poste de données pouvant étre un terminal ou un nodem est sous tension
et prét a fonctionner.

3.1.2.10 - Défaut "procédure erreur" PER

PER = 1

L' échange s'est effectué avec une procédure. Celle-ci a entrainé un défaut

HT2/LX1 : réponse NACK du terninal
HT2/LX2 : réponse NACK apres 4 tentatives de retransmission du nénme bloc

3.1.2.11 - Périphérique non opérationnel "RDY"

XDy =1
Le périphérique est devenu non "ready" avant ou pendant transfert

RDS = 1 avec ASX format |ong
XOFF = 1 avec procédure XON XOFF
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Le périphérique est devenu non "ready" pendant transfert.

CAN ou XOFF = avec procédure HT2, LX1, LX2

3.1.2.12 - Défaut tine-out WG

WG =1

Ce bit détermine qu'une action, un échange, ou une procédure n'a pas

abouti dans le tenps déterm né.

- soit dans |'1QCB
- soit dans le MOT de commande,
- soit par le driver (time-out interne)
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CHAPI TRE 2

" FORVATAGE DU COVPTE- RENDU'

SOWAI RE

DESCRI PTI ON GENERALE

PARAGRAPHE 1 : FORVATAGE COWPATI BLE NON MODEM

PARAGRAPHE 2 : FORVATAGE COVPATI BLE MODEM

PARAGRAPHE 3 : FORMATAGE UNIQUE - - -
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3-2 - FORMATAGE DU COVPTE RENDU

« DESCRI PTI ON GENERALE

Le formatage dépend du groupe de conpte rendu denandé :

- la conpatibilité,

- le conpte rendu unique.
La conmpatibilité est assurée par le driver pour |'enplacement des bits.
Le conpte rendu est conpatible avec celui des Drivers :

DRWT

DRVASM

DRVLX

DRVLXM

DRVTTY

DRVMC1 (sans SIM
DRVHT2/ VT
DRVP16/ VT

Le conpte rendu unique pernmet d' obtenir un seul fornatage i ndépendamment

du coupl eur géré.
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3.2.1 - FORVATAGE COWPATI BLE NON MODEM

* DRWT - Option STD - TER - TTY - NULLS.

0 1 2 3 4 5 8 7 8 9 10 1 12 13 14 15
724 %l
OEFo{DEF 1 [DEF2| DCL {OCP [ = [BRK | — | — | OCT | PAR | — [WOG] — [ RDY] COP
/s /. V0
|
! ! \
| ¢
\— STANDARD 10CS SPECIFIQUE DRIVER' '
! |
La définition des bits est donnée au chapitre 3.1. WDG et RDY ont été
aj out és.
* DRWIT/HT2 - Option HI2
0 1 2 3 4 5 § 7 8 3 1 11 12 13 14 15
- 7///,1V SIS
DEF9 |DEF1{OEF2| OCL |OCP | — [BAK | — | — | OCT | PAR | — [ ¥DG ¥ PER YROY/] COP
i rr 20008070
\ ] .
' ; i
1
~a— STANDARDS (OCS SPECIFIQUE DRIVER
1
La définition des bits est donnée au chapitre 3.1. WDG RDY, PER ont été
aj out és.
* DRVP16/VT - Option STD
p] 1 2 3 L) 3 3 h 3 3 *0 b 2 '3 "4 <
' | 1
DE=s |DEF .« |DES2 | DCL {:c: caD| 3AK | PaR| — ‘ —_ ! —_ l —_ ' —_ ‘ —-) ——-’ zzP |
» |

SPEZIFICUE DRIVER

La définition des bits est données au chapitre 3.1
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* DRVP16/ HT2/ VT

Q 1 2 3 3 3 8 7 8 9 10 11 12 13 14 15
SIS NS S,

DEFo |[DEF1|DEF2| DCL | OCP —— | BRK | = — DCT | PAR | == ,'#DG‘,PER‘,RDY/‘ coP
VAT L 72222

re— STANDARD 10CS

 DRVLX - Option LX1, LX2

SPECIFIQUE DRIVER

Q 1 2 3 2 S 6 7 3 9 10 11 12 13 14 15
L/ ] L7 222
nEFo |0EF 1| DEF2| DCL | pep| — | — | woG| PeR [ Ca0.{ PaR| 3Rk | — | — [ROY coe
7 Y, 2%
; l
| ] -
;__ STANDARD' 10CS ; SPECIFIQUE DRIVER' '
i !
La définition des bits est donnée au chapitre 3.1. CAD, PAR RDY ont été
aj out és.
« DRVYMCL - Option STD
3 1 2 3 4 3 5 7 3 9 1q 11 2 3 3 ‘e
DE=a |0EF-|cEF2f ocL | ocP| — | 3RK | — ‘ — | nc7 | PaR| — ‘E'vom — I —_ ‘ 2P|
v L
—~e— STANDARD 10CS ‘ SPECIFIQUE JRIVER

La définition des bits est donnée au chapitre 3.1. WDG a été ajouté.




3-18

Réseaux
et systémes
d'information

* DRVTTY - Option STD - TER _ NULL

i} 1 2 3 a 5 5 7 8 9 10 11 12 13 14 15

' 7
DEF0{DEF1 OEF:' peL| ocPp{ — | 8RX| =~— | — | OCT | PAR| — FWOG] — | — | COP
220

f

L—-— STANDARD 10CS - SPECIFIQUE DRIVER.

La définition des bits est donnée au chapitre 3.1. WG a été ajouté.

3.2.2 - FORVATAGE COWVPATI BLE MODEM

 DRVASM - Option STD - PER - TTY - HT2 - NUL

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15

Y, s s A
”
DEFe|DEF1{DEF2| DCL| OCP | PAE oP | POP 1A WDG | BAK | CAD | PAR ;/P/ER,ER/E/Y; coP

{
{ 1
|L.—— STANDARD 10CS - SPECIFIQUE DRIVER ‘

La définition des bits est donnée au chapitre 3.1. PER et RDY ont été

aj out és pour supporter la procédure HT2.

* DRVLXM - Option LX1, LX2

o] 1 2 3 4 3 3 7 3 E 0 1 12 3 a3 S
GEF+| DEF-{0EE:2 | DCcL | ocp | — | — | #0G | Pea |Pag | — | 3RK 'pop — {;apv‘ zop
'w— STANCARD 1CCS SPECIFICUE DRIVER

La définition des bits est donnée au chapitre 3.1. RDY a été ajouté.
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ATTENTI ON :
Les bits PAE, et PDP ont une val eur inversée :

donc : PAE = 1 absence du PAE
PDP = 1 absence du PDP

3.2.3 - FORVATAGE UN QUE

Q 1 2 3 4 S 8 7 8 9 10 11 12 13 14 15

T
DEFo{DEF1|{DEF2| OCL} DCP | PAE| OP | POP IA | WOG|{ BRK | CAD j PAR | PER| RDY| COP

}-.—- STANDARD - 10CS

- o -

SPECIFIQUE DRIVER

-k . .

La définition de ces bits est donnée au chapitre 3.1.

Quel que soit le type de coupleur, la position des bits est assurée.

Sur des Coupleurs non nodem |e "DRIVER' positionne a "1" les hits
PAE, DP, PDP.

Cette possibilité est demandé a la génération par la macro % OPTION .
CRASY=Y.
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CHAPITRE 3

"TRAITEMENT DES DEFAUTS PAR LE DRIVER"

SOMMAIRE

DESCRIPTION GENERALE

PARAGRAPHE 1 : Traitement hors échange en surveillance BREAK

PARAGRAPHE 2 : TUP hors échange "en surveillance permanente"

PARAGRAPHE 3 : TUP hors échange "en surveillance procédure"

PARAGRAPHE 4 : TUP en échange réception

PARAGRAPHE 5 : TUP en échange émission
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3-3 - TRAI TEMENT DES DEFAUTS PAR LE DRI VER

+ DESCRI PTI ON GENERALE

Le fonctionnement du DRI VER en interne est toujours FULL- DUPLE?K
par contre celui-ci dispose d'une TUP ou deux TUP FULL- DUPLEX(-L)

dans le premer cas un basculement de |'ITN canal sera nécessaire.
Par contre en programme prioritaire, il n'y aura aucune action.

Pl usi eurs cas peuvent étre rencontrés :

- la "TUP" est hors échange énission et/ou réception
- la "TUP" est hors échange émission et/ou réception acconpagnée

d' une surveillance
- la "TUP" est en échange émission acconpagnée d'une surveillance

la "TUP" est en réception.
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3.3.1 - "TUP" HORS ECHANGE "EN SURVEI LLANCE BREAK"

- Aucun échange n'est en cours.

A la génération on n'a défini aucune procédure
XON/ XOFF
- Onn'utilise pas |l e node "RDS" suspension d' échange avec |e coupl eur

ASX (FL).

+ TRAI TEMENT RECEPTI ON SANS MODEM

- La voie d'entrée est validée pour la réception de caractéres,

- Tous les caractéres regus ne sont pas interprétés par le DRIVER qu'ils

soi ent valides ou non.

- Seule la détection de BREAK provoquera éventuel | ement une action
(voir 3.3.1.1).

- Toute autre cause d'erreur ne sera pas interprétée.

+ TRAI TEMENT RECEPTI ON AVEC MODEM

- Tous les incidents jonction sont traités par |e DRI VER mais ne sont

jamais transms au systeéne.

- La réception d'un ou des caractéres échangés est identique au traite-
ment RECEPTI ON SANS MODEM a condition que |'état de la jonction soit
conpati bl e.

« TRAI TEMENT EM SSI ON SANS MCDEM

- Ce cas nest possible qu en FULL-DUPLEX-L (en HALF-L le driver est

toujours en réception).

- Dans ce cas, le driver n'interpréte pas les causes d'IT.
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« TRAI TEMENT EM SSI ON AVEC MODEM

- Ce cas n'est possible qu en FULL DUPLEX-L (en HALF-L le driver est

toujours en réception).

Le driver n'interpréte que les causes d'IT venant de |la jonction,

| es autres cas sont ignorés.

3.3.1.1 - Action break

En régle générale, la coupure de ligne ou BREAK provoque |'inpression d' un nessage
opérateur "appel 1 coup ou 4 coups". Ce nessage peut étre inhibé par le
positionnenent du bit "4" de CDE a la génération.

Le BREAK peut avoir une action sur |'ém ssion en cours si |'on est en

FULL DUPLEX@, cette action est conditionnée par le type d' énission.

- Emission STD, TTY-TER-NUL

si le bit FINDIC = "1" a la génération de la FU émssion, il y
a arrét de cette émssion avec |'indication BRK recue dans le

conpte rendu "émission".

dans le cas contraire, il n'y a aucune action.

- Emission LX1, LX2, HT2

le bit FINDIC est toujours considéré a "1".

3.3.2 - TUP HORS ECHANGE "EN SURVEI LLANCE PERMANENTE"

- Aucun échange n'est en cours.

- Ala génération on a défini une procédure :

XON/ XOFF
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- Onutilise |l e node RDS "suspension d' échange" avec |e coupl eur ASX (FL)

« TRAI TEMENT RECEPTI ON SANS MCODEM

Dans le cas d'utilisation "Mbde RDS', |a voie d' entrée est validée

pour |la réception avec interprétation du signal "RDS"

Tous | es caractéres sont ignorés ainsi que tous |es défauts sur ce

caractére y conpris |le BREAK

L' apparition du signal RDS est ménorisée par |le driver, ainsi que sa
di sparition.

Un échange initialisé, alors que le signal RDS est présent, est
refusé (périphérique OFF-LINE "RDY") jusqu'a sa disparition, si le BIT 7
dans paranétre CDE. Dans le cas contraire |'échange est suspendu

Dans le cas de |'utilisation de la procédure XON XOFF
la voie d'entrée est validée pour la réception de caractéres

Tous les caractéres recus valides sont conparés a "XON' ou " XOFF"

Dans le cas d' un "XOFF" recu on ménorise que |le périphérique est OFF line
Dans le cas d' un "XON' recu, on ménorise que |le périphérique est ON |ine
Pl usi eurs XON ou XOFF successifs peuvent étre recgus

Exenple : XON...XON...XOFF. ...... XOFF. . ... XON. .. XON. .. ..

OFF line ON |ine

Si un échange est initialisé alors qu' un XOFF n'a pas été annul é par
un XON, celui-ci est refusé "périphérique OFF-LINE "RDY"", et cec

jusqu'a | 'apparition d un "XON', si le BIT 7 = 0 dans |le parametre CDE. Dans
le cas contraire |'échange est suspendu

La détection d' un BREAK (BRK) provoque |le méne traitement que la
" SURVEI LLANCE BREAK" (voir ACTION BRK paragraphe 3.3.1.1.), et annule
' éventuel | e ménorisation "périphérique OFF-LINE".
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m TRAITEMENT RECEPTION AVEC MODEM

- Tous les incidents jonction sont trajtés bar le DRIVER, mais jamais
transmis au systéme.

- La réception d'un ou des caractéres est identigque au traitement
RECEPTION SANS MODEM a condition que 1'état de la jonction soit compa-
tible.

B TRAITEMENT EMISSION SANS MDDEM

—

- Identique & hors é&change en “surveillance BREAK"

®m TRAITEMENT EMISSION AVEC MODEM

- Identique & hors échange en "surveillance BREAK".

3.3.3 - TUP_HORS ECHANGE "EN SURVEILLANCE PROCEDURE™
- Ce cas n'est utilisé qu'en FULL-L,

- Aucun échange en cours,

- A la génération avoir déclaré une procaddure LX1, LX2, HT2, XON.

o TRAITEMENT RECZPTION SANS MODEM

La voie d'entrée est validés pour la rédcantion de caractares.

Tous les caractéres valides sont comparés i "ACK", "MACK", "CAN", "“XON', “XOFF"

Las actions de cas caraciéres, sont décri<es dans le chapisre cancarnancz

les procadures , ou suspension d'échanges.

TOUt caractdre recu ayant une errsur de jsaritéd, ou cacenca, provoquera
un Gétaut "3RK" dans 1a procddure, sur la FU ce sortie.

on d'un 3REAK [SRK; arovocue le méme ztriitament zue la
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+ TRAI TEMENT RECEPTI ON AVEC MODEM

Tous les incidents jonction sont traités par |le DRIVER mais jamais
transm s au systene.

La réception d' un ou des caractéres échangés ainsi qu'un éventuel défaut
est identique au traitement RECEPTI ON SANS MODEM a condition que |'état
de la jonction soit conpatible

+ TRAITEMENT EM SSI ON SANS MODEM

- ldentique a hors échange "en surveillance BREAK

+ TRAI TEMENT EM SSI ON AVEC MODEM

- ldentique a hors échange "en surveillance BREAK'.

3.3.4 - TUP EN ECHANGE RECEPTI ON

+ RECEPTI ON SANS MCDEM

Les causes de défauts : cadence, parité, break sont fatales. La cause
time-out n'est fatale que si le conpteur de tenps est épuisé

Si une procédure "RDS' est utilisée il est inpossible de distinguer une
erreur time out échange et tine out non retonbée du RDS pour cet
échange (ASX-FL).

Sur le CPDP, le premer time-out (30 secondes) est toujours fatal, si dans
['"1OCB le bit "BF" n'est pas positionné

+ RECEPTI ON AVEC MCDEM

- La chute de PDP est toujours fatale
- Les chutes de "DP" sont traitées selon |a gestion jonction

- Si "écho" la chute "PAE" est fatale.

- Le traitement en cours d'échange des caractéres regus est identique au
cas RECEPTION SANS MODEM a condition que |'état de la jonction soit
conpati bl e.
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3.3.5 - TUP _EN ECHANGE EM SSI ON

- En FULL-DUPLEX-L ou HALF-L
- Sur MODEM ou non

- Avec procédure ou pas.

« HALF-L SANS MODEM SANS PROCEDURE

- La voie de sortie est en échange
- La voie d' entrée est en "surveillance BREAK" (voir paragraphe 3.3.1.1).
- Les causes de défaut traitées sont |les suivantes :

time-out si le conpteur de tenps est épuisé
BREAK recu en entrée

« HALF-L SANS MODEM AVEC PROCEDURE

- La voie de sortie est en échange
- La voie d' entrée est en "surveillance PROCEDURE" (voir paragraphe 3.3.3).
- Les causes de défauts traitées, sont |es suivantes :

time-out si le conpteur de tenps est épuisé pour |'échange

ou la procédure
BREAK recu en entrée, ou défaut caractéres de procédure

erreur procédures REP, RDY.

« HALF-L AVEC MCDEM SANS PROCEDURE

La chute de "PDP" est toujours fatale
- Les chutes de "PAE" sont traitées selon |la gestion jonction.
- Les chutes de "DP" sont ignoreées.

Le traitement des caractéres en sortie ou en entrée est identique au
cas EM SSI ON SANS MODEM
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+ HALF-L AVEC MODEM AVEC PROCEDURE

- La chute de "PDP" est toujours fatale

- Les chutes de PAE sont fatales sauf sur nodem HALF- DUPLEX-M dans
| a phase de retournenent.

- Les causes de défauts d' échanges traitées sont |es suivantes

time-out si le conpteur de tenps est épuisé pour |'échange
ou la procédure

BREAK recu en entrée, ou défaut caractéres de procédure
erreur de procédure REP, RDY.

 FULL-L SANS MODEM SANS PROCEDURE

- La voie de sortie est en échange
- La voie d entrée est en "surveillance BREAK".

- Les causes de défauts traitées sont |es suivantes :

time-out et le conpteur de tenps est épuisé
BREAK recu en entrée, si FINDIC = 1 sur la FU émi ssion

 FULL-L SANS MODEM AVEC PROCEDURE

- La voie de sortie est en échange
- La voie d'entrée est en "surveillance procédure"
- Les causes de défauts traitées sont |les suivantes :

time-out si le conpteur de tenps est épuisé pour |'échange
ou la procédure

BREAK recu en entrée, ou défaut caractéres de procédure

erreur ce procédure REP, RDY
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FULL-L AVEC MODEM SANS PROCEDURE

La voie de sortie est en échange.

La voie d entrée est en "surveillance BREAK'.

La chute de "PDP" est toujours fatale.

Les chutes de "PAE" sont traitées selon la gestion fonction.

Les chutes de "DP" sont ignorées.

Le traitement des caractéres en sortie est identique au cas EM SSI ON

SANS MODEM

FULL-L AVEC MODEM AVEC PROCEDURE

Pour la jonction le cas est identique a FULL-L AVEC MODEM SANS PROCEDURE.

Pour les échanges, le cas est identique a FULL-L SANS MODEM AVEC PROCEDURE.
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PARTIE IV
" GENERATI ON'
SOMMVAI RE
| NTRODUCTI ON
CHAPI TRE | . Présentation
CHAPI TRE || . Caractéristiques d'utilisation
CHAPITRE Il : Description de la bibliotheque de macro-instruction

CHAPITRE |V : Mse en oeuvre
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PARTIE IV - "GENERATI ON'

| NTRODUCTI ON

Dans cette partie, seront exposées dans |'ordre :

- la description schémati que de |a phase de pré-génération sur game
16- 30/ 16- 40/ 16- 65/ 16- 75/ 16- 85
- les caractéristiques d'utilisation.

| a description de I a bibliotheque des macro-instructions avec

des exenpl es.

la nise en oeuvre sous les différents systenes
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CHAPI TRE 1

" PRESENTATI ON'

SOWAI RE

DESCRI PTI ON  GENERALE

PARAGRAPHE 1 : Schéma de principe
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4.1. - Présentation

« DESCRI PTI ON GENERAL

La génération utilise un pré-générateur inclus ou non a GENNO d 016, GENASY QU
GASY16, qui a |'aide d' un ensenble de macro-instructions |CCS :

- facilite ["utilisation,

- délivre, par assenblage conditionnel, un binaire du driver

propre a la périphérie.

Le pré-générateur n'est pas inclus au fichier de commande de |a génération
sur la gamre SOLAR 16-30/ 40/ 65/ 75/ 85.

Le pré-générateur est inclus au fichier de conmandes de |a génération sur la
gamme SOLAR 16- 35/ 70/ 90.
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Prise en conpte du fichier

Recherche des différents nodul es nécessaires et

fichiers contenant

MACRO- | OCS

a) les "IF" d'assenblage pour le source du DRI VER

b) le jeu de MACRO ICCS interprétable par GENIO

Assenbl age du Driver

Génération standard

et systémes 4-6
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4.1.1 - Schéma de principe sur la game 16-30/40/ 65/ 75/ 855
PRE-GENERATION _’
UTILISA=
TEUR TRADUCTION ASSEMBLAGE CONDITIONNEL GENERATION STANDARD
.\ DRvasY
symbaiiqu
DAVASY
ASM _
Binaire
Fichier
GENASY Interm= GENIOQ
TETASY
MACP MACP
Jeu de Jeu de
macros macros i
SENASY GENIO .‘

création de deux

P
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CHAPI TRE 2

" CARACTERI STI QUES"

SOWAI RE

DESCRI PTI ON GENERALE
PARAGRAPHE 1 : La pré-génération

1.1 - Traduction
1.2 - Assenbl age conditionnel
PARAGRAPHE 2 : Les nmessages d'erreurs

2.1 - Message énmis par MACP

2.2 - Message énis directement par GENASY ou GASY16
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4.2 - CARACTERI STI QUES

+ DESCRI PTI ON GENERALE

(Rédaction ultérieure).
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4.2.1 - La génération ou pré-génération

El l e comporte deux phases :

- traduction,
- assenbl age conditionnel

4.2.1.1 - Traduction
Il s'agit de la traduction, par |e processeur MACP, d'un jeu de nacro-

instructions | OCS pour CENASY ou GASY16 en un jeu de macro-instructions |CCS
équi val ent pour CEN O

4.2.1.2 - Assenblage conditionne

[l produit un binaire du driver ne regroupant que |es nodul es nécessaires

a |l'utilisateur.
Ces nodul es sont choisis parm

- modul e gestion des échanges

- modul e gestion des nodens

- modul e gestion des procédures

- nodul e programmé prioritaire

- modul e fonction spéciale driver

- nodul e émission de nuls aprés RC en nobde cana
- nodul e gestion XON XOFF

- modul e des entrées/sorties chainées

- modul e des options échanges nodem

- nodul e des options échanges non nodem

- modul e des gestions écrans
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4.2.2 - Les nessages d'erreurs

Les nessages d'erreurs sont de deux sortes :

4.2.2.1 - Messages énmis par MACP : ERM n

Se reporter au manuel de références MACP

Les erreurs sont en général corrigeables tout de suite au clavier sur EC

4.2.2.2 - Messages éms directenment par GENASY ou GASY16

Il's sont de la forne : ...ERREUR/Libellé de nessage..
Il's indiquent en clair la cause de |'erreur

Ces erreurs sont corrigeabl es i médi atement par une entrée au clavier
sur EC
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CHAPI TRE 3

" DESCRI PTI ON DE LA BI BLI OTHEQUE DE MACRO- | NSTRUCTI ONS"

SOMMAI RE

DESCRI PTI ON  GENERALE

PARAGRAPHE 1 : Notation

PARAGRAPHE 2 : Structure d' un jeu de macro-instructions GENASY ou GASY16.

PARAGRAPHE 3 : Les nmmcro-instructions

PARAGRAPHE 4 : Exenples d'utilisation des nmacro-instructions

4.1 - Coupl eur NI

4.2 - Coupleur ASX en PP ou CNL avec RDS
4.3 - Coupleurs ASX et MJX4 en PP

4.4 - Coupleurs ASM et MJX4M en PP

4.5 - Coupleurs ASX et MJX4 en canal

4.6 - Coupleur ASM et MJX4M en canal

4.7 - Coupleur MJIX16/8

4.8 - Exenple d'intégration des externes

4.9 - Coupleur CMF ou MJX4U
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4.3 - DESCRIPTION DE LA BIBLI OTHEQUE DE NMACRO- | NSTRUCTI ONS

» DESCRI PTI ON GENERALE

Les macro-instructions décrites ci-apres sont définies pour GENASY ou
GASY16 | E 06.

Pour CGENASY ou GASY16, il est nécessaires que |'ensenble des MACRO I NSTRUCTI O
se termne par



Réseaux
et systéemes
d'information 4 - 1 6

Bull i}
4_.3.1 - Notations

999 ChaiTne de caracteres de type "décimal”™ dont le nombre de caractéeres
est limité au nombre de "9".

FFF Chaine de caractéres de type "hexadécimal' dont le nombre de caractéeres
est limité au nombre de "F".

.......... indique un choix entre plusieurs possibilités

[] indique un paramétre qui peut étre omis.
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4.3.2 - Structure d un jeu de macro-instructi ons GENASY QU GASY16

Le jeu de macro-instructions GENASY ou GASY16 se présente sous la fornme d' un jeu de
macro-instructions GENIO (1) dans |equel on a renplacé ou ajouté certaines
macro-instructions pour |'utilisation de DRVASY

Pour un coupleur M, on aura : Pour un coupleur CMF ligne console
syst énme
OVFl  ASY.....
{{OPT ASY! Optionnelle % CS
uWu. . ...
%-u. . ...

Pour un coupleur MJX4 ou ASYV1, on aura :

YCPMUXG. . . . .
UPUMUIXA ASY. .. ..

{90PT ASY} Optionnelle P fois
WU . ...

%, .. .. n fois

Pour un coupl eur MJX16/08, on aura :

YCPVPX ML6

YPUNPX ASY.. ...

%U. . ... n fais P fois
YPUNPX ASY..... |

%wU..... J

n = nonbre de voies P = nonbre de MJX8 ou 16

Les macro-instructions soulignées sont celles définies uniquenent dans

CENASY ou GASY16. En fin de jeu de macro, ajouter la macro %SP ASY pour
|"intégration des fonctions spéciales optionnelles du driver.

(1) Voir nanuel d'utilisation d' IQCS
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4.3.3 - Les nmcro-instructions

Les macro-instructions décrites dans ce paragraphe, sont soit celles
défini es uniquenent dans GENASY ou GASY16, soit celles utilisées de fagon parti-
culiére. Pour les autres macro-instructions, voir |le nanuel d'utilisation
| OCsS.

STD
HT2
TTY
TER
LX1
LX2
- NUL
XON

9VFI  ASY

Cette macro-instruction pernet de définir le type du périphérique géré
par DRVASY sur |e coupleur standard MFI

Les types de périphériques possibles sont

STD type standard (visus par exenple)

HT2 type Diablo

TTY type TTY (ASR ou KSR)

TER type TER 30 ou KI T 30

LX1 type |ogabax en procédure N° 1

LX1 type |ogabax en procédure N° 2

NUL type envoi de NUL aprés un RC

XON type gestion de la procédure XON XOFF

Attention, cette macro-instruction nécessite a la suite, la déclaration

de/des FU correspondante(s), donc elle n'est pas équivalente a %TY

Le coupleur "MFI" standard est égal a :

ADR = "17TF3
SNV =0
Nl VEAU = 14
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NOTA : L'utilisateur de Logabax ou Centronix sur |le coupleur M-I, ne

peut s'entendre qu'avec un clavier [:entrée des commndes].

[ sm

TTY
%CS [MFI :[ TER 1 NOTI MEQUT

< LX1

LX2
NUL
XON

VIS
VAS ?
T12
T15

Cette nacro instruction pernmet de définir le type de périphérique.
géré par DRVASY sur la ligne O du coupleur nultifonction CMF ou sur

| e coupl eur MFI.

[MFI] = | e choix du coupleur se fait a |'aide de ce parametre,
sa présence détermne un coupleur M-I, son absence

détermine un coupl eur CM-.

Les types de périphériques possible sur Ml sont

STD, HT2, TTY, TER LX1, LX2, NUL, XON.

Les types de périphériques possible sur CMF sont

STD, Mr2, TTY, TER LX1, LX2, NUL, XON, VIS, VAS, T12, T15

NOTI MEQUT : ce paranetre détermine le non traitement du tinme-out

Le coupleur MFl en standard : ADR = "17F8 SNIV = 0

Le coupleur CMF en standard : ADR = "17F8 - SNIV1 = 10 - SNIV2
ITNR = 10 - ITNE = 14 - N VEAU

SUR PO

14
8
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o STD ]
LX1 0
LX2
(1 2 1
‘ T - - - VOIE =
4PUMUX4 ASY %{2 SNIVI = 99 SNIvz =[99] ITN =[99] :
NUL § - )
XON, cPP
T15) STD
T12 " P F .
(21 yas ¢ |[{mooem = ¢V %C; ,% g CMD ='FFFF
VIS HTC CA H
HTT
BFP

(1) : Ces déclarations sont utilisables en progranmé prioritaire et canal.

(2) : Ces déclarations sont utilisables en canal seul enent.

Cette macro-instruction renplace la nmacro-PUMUX4 de GENIO dans le cas de
["utilisation de DRVASY. Elle permet a |'utilisateur, en plus des paranetres
cl assiques, de définir :

- le type du périphérique connecté,
- le type de nodenms utilisés, si connexion par nodem

- le mot de commande du coupleur utilisé.

- Parangtre type de périphérique :

STD. . ... type standard (Visus par exenple, liaison, réseaux, etc...
LX1..... type Logabax / Centronix procédure N 1

LX2..... type Logabax / Centronix procédure N 2

HT2..... type Diablo

TTY. ... type TTY (ASR ou KSR)

TER . ... type TER 30 ou KIT 30

NUL. . ... type envoi de NULL aprés un RC

XON. . ... type gestion de la procédure XON XOFF

T15...... visu DT15, en node XON 3, avec code BELL HORS ECHANGE
T12...... visu DT12, en npde XON 3, avec code BELL HORS ECHANGE

VAS. ..... visu DATA MEDIA, en node XON 3, avec code BELL HORS ECHANGE

VIS ..... visu indéfinie, en node canal XON 3, avec Choix de |'utilisateur
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Pour STD, TTY, TER, NULL |e nmpbde FULL @ (2PU) ou HALF -L

(1PU) est indifférent.
Pour LX1, LX2, HT2, le node HALF est conseillé (1PU)

Pour T15, T12, VAS, VIS, XON 1.2.3.4 le node HALF @ est obligatoire
(1PU) ainsi que la lére FU déclarée qui suit la PU doit étre de type

SENS = 10 ou SENS = 0. Les indications T15, T12, VAS, générent automatique-
ment le code BELL (% TUP-22 ='0087), le paranetre CDE = '0300 (XON.3), le

type de visu (% TUP - 3 =" XXXX).

Les indications VIS ne génére que le paranetre CDE = 0300, le reste est

a la charge de |'utilisateur.
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- Parametre SN V2

Ce paranmetre est facultatif. Il n'est utile que dans le cas d' un périphérique
fonctionnant en Half Duplex ; il fournit alors |le sous niveau des interruptions
émssion. Il doit toujours étre tel que SNIV2 > SN V1.

- Parametre | TN

Ce parametre est facultatif. Il n'est utile que dans |e cas d' un périphérique
fonctionnant en node canal ; il fournit alors |le niveau des interruptions nor-
males. Il est inférieur a 64 en node LDC, 8 en HDC, 16 en MDC. En fonctionne-

ment Half Duplex Canal, il correspond alors aux niveaux des interruptions nor-

mal es Em ssi on.

- Parametre VOE.

C est un nonbre décinmal inférieur a 4 qui précise sur quelle voie du coupleur

est connecté le périphérique

- Paranmetre MODEM *

Ce parenmetre est facultatif. La nention modem (bit 7 = 1 dans code) est généré

automatiquenent. Il ne faut |le nmentionner que dans le cas d une utilisation
d' un coupleur nodem Il définit alors I e node de fonctionnement du nodem ou

du céabl age jonction :
STD. . ... fonctionnenent standard

Cvs. . ... fonctionnement conversationnel (la porteuse peut chuter a chaque
caractere en cours de réception sans provoquer d'erreur).
HTC. .. .. fonctionnenent Halt transmitter cutting
- en Em ssion
Suspension de |'échange sur chute de PAE avec
| ancenent d'un time-out ; reprise de |'échange
au retour de PAE

- en Réception
Arrét de |'échange sur chute de DP sans provoquer

d erreur.
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HTI..... fonctionnenent halt transmitter interrup
- en émssion ;
La porteuse est émise en permanence, excepté en fin

d' échange ou elle retonbe pendant une période de

150 a 300 ns.

- en réception :

Initialisation de |a réception que si |la porteuse est
présente et arrét de |'échange sur une éventuelle chute

de porteuse.
DPP. . ... fonctionnenent detect-path pretested
- en énmission :

Initialisation de |'émission que si PAE et DP sont présents

- en réception
Initialisation de la réception, que si la porteuse est
présente.
BFP. . ... fonctionnenent buffer fault protect
- en émnission
Toute chute de PAE pourra entrainer une suspension d' échan-
ge.
- en réception

Inutilisé (RUF)

CpP...... connexi on progranmge
Envoi du CPD (circuit 108) a I|'initialisation du systene
(clear 10QCS).

CA ..... connexi on automati que

Mse en attente du signal |A ou PDP et envoi du CPD.

Fo.o..... Modem autorisant |e node Full Duplex.

H...... Modem n' autorisant que |e node Hal f Duplex.

NOTA : |le paranmetre MODEM = CMD = XXXX

équi vaut a MODEM = STD, F, CP CMD = XXXX

En Full - L (2PU) le paranmetre MODEM = CVMD = XXXX doit étre identique sauf
pour la définition jonction (STD, HTC, BFP, HTI, CVS, DPP) .
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- Parametre CMD

Ce paranetre est facultatif.

I
nodens ASM et MJX4M coupl eur

4-22

et

n'est utile que dans | e cas des coupleurs

asynchrone format MUX16/ 8.

Le format de ce MOT est identique a la SIO conmande 2 décrit dans |es
manuel s d' exploitation des différents nodul es, sauf pour |le MUX16/8, mais
la translation est effectuée par |e DRIVER donc dans tous |les cas se

conformer au tableau ci-joint

Le choix du format

page 4.23.

caracteére est défini

pour la ligne (ém ssion réception)

Si I'on utilise la fonction "'5C'" ACTMID | a déclaration du chanp vitesse
(bit 0 a 5) est définie come suit.:

V. récep- | V. énission
tinn
0. 1.|2.| 3. 4. |5.
0O 0,0 O 0O o de vi . V-1 |Vitesse
oupe de vitesse
0 0/ 1 0 o0 |1 P Vil
0 1) 00 111 G oupe de vitesse 2 V-1 Mtesse
0O 1 1, 0 1 |1 V+1
o 1 0 . -
G oupe de vitesse 3 V-1 Vitesse
1 V+1
1 1) 00 1 1 |0 , V-1 Vitesse
101 1 1 111 G oupe de vitesse 4 V41

initiale

initiale

initiale

initiale
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VALEUR DU PARAMETRE CMD

Bits |0 |1 |2 |3 |4 5|6 7]8 9 | 10|11 |12 |13 |14 |15
0,00 Hor | oge Réception 1
1/0/0 " " 2
0/1|0 " " 3
11/0 " " 4
0/0 1 " " 5
1101 " " 6
0/1 1 " " 7
1111 " " 8
0jo o0 Horl oge Emission 1
1100 " " 2
01]11|0 " " 3
111 0 " " 4
0jo |1 " " 5
1101 " " 6
o111 " " 7
1111 " " 8
0|0 5 bits/caracteres
110 6 bits/caractéres
01 7 bits/caracteres
11 8 bits/caracteres
0 1 bit "STOP"
1 2 bits "STOP"
0|0 [nparité
01 Parite
10 Pas de parité
0/1 Sens du SFE initial
Bits inutilisés dans inutilisés dans
| es coupl eurs asyn- | es coupl eurs non nodem
chrone 1 voie fornat Coupl eurs nodem : O = SFE ou SDB=0 a |'initialisation

court et MJX 16/8 1 SFE ou SDB=1 a |'initialisation
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Y
Y%OPT ASY NBNULS = 99 CRASY = ; i

N

Cette macro-instruction est optionnelle.

Si elle existe, elle doit suivre la macro PUMUX4 ASY ou MFI ASY et précéder

la macro %-U.

- Paranetre NBNULS

Ce paranetre pernet de nodifier le nonbre de nuls éms suite a un RC
dans |le cas des périphériques TTY, TER ou NUL, suite a un Break dans le

cas des périphériques HT2.

Il a une valeur conprise entre 0 et 30.

Par défaut, la valeur standard est conservée, a savoir

2 pour TTY
8 pour TER
8 pour NUL
30 pour HT2

- Parametre CRASY

Ce paranetre pernmet, si on lui donne la valeur Y, d obtenir un conpte-
rendu | OCS unique, type nodem quel que soit le coupleur utilisé

Sur les coupleurs non nodens, les bits PAE, DP et PDP sont forcés a 1

: 0
%U 99 CDE = FFFF SENS}Z! FINDIC-{}
Ly -

i

Cette macro-instruction est la méne que dans GENIO Seuls les paranetres

CDE et FINDIC prennent un sens particulier.
Si la PU utilisée est de type T15, T12, VAS, VIS et que deux FU sont décl arées

la preméere doit étre de sens = 0.
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4-25

Ce paranetre est |le not de conmande FU. || est de type hexadéci mal

Les bits significatifs sont

bit 3

bit 4*

bit 5
bit 6/7
bit 8/15

Les bits 5, 8 a 15

Paranmeétre FIND C

Val idation du time-out échange, en entrée, en sortie,
ou en entrée et en sortie suivant |e parametre SENS
Pas de menorisation des défauts.

Le positionnenent de ce bit au niveau de |a FU pernet
de ne pas inpriner le nessage d' erreur systéene
sur les défauts PU rencontrés par le driver.
Validation de la fonction spéciale PAGE '42.

réservé aux différentes procédures (voir page 4-25.1)
Val eur du time-out attente de réponse dans |es procédures

LX1, LX2 et HT2, XON, HIC, BFP
Cette val eur correspond au nonbre d' unité de tenps défini

par le tableau PARTIE 1 - chapitre 6

ne concernent que la FU de sortie

En utilisation Half duplex

En utilisation Ful

Sur FU entrée ou entrée/sortie

0 pas d' échopl ex
1 échopl ex

Sur FU sortie

pas de signification

dupl ex

Sur FU entrée

0 pas d' échopl ex
1 échopl ex

Sur FU sortie

= 0 les réceptions de break sur la voie d entrée associée

sont ignorées ; sauf en procédure LX, HT2
= 1 . en cours d échange, abandon de |'émission et
transm ssion du défaut

hors échange, le break est ignoré sur cette FU

*

Not a :

a ne pas utiliser sur la console de service systeéne
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PROCEDURE BIT 6 BIT 7| OBSERVATI ONS ACTI ON REALI SEE
STD 0 0 UTI LI SATI ON STANDARD
y .
WY, o= = s
/ 1 /o LES COPLELRS PASSAGE EN MODE XDEFOS
SAUF CPOP
/'/V’/" : | NTERDI T
AN, N s
XON 0 0 INI. ECHANGE SANS ATTENTE XON 1
UTI LI SATI ON
INI. ECHANGE AVEC ATTENTE XON 2
0 L SR TAS (OBLI GATO RE POUR TKW 60)
COUPLEURS
1 0 SAUF MUX16/ 8 XON 4
1 1 SUSPENSI ON  ECHANGE DI FFEREE XON3
LX1/ LX2 0 0 STANDARD
1 0 UTI LI SATI ON SUPPRESSI ON QU TI ME- QUT PROCEDURE
L QUE SUR TIME-QUT FAIT PAR DES NULLS
0 (CENTRONI X OBLI GATO RE)
MUX4. P/ R
1 | | NTERDI T
HT2 0 0 STANDARD
. . UTILESATION SUPPRESSI ON DU TI VE- OUT
QUE SR PROCEDURE
1
0 MUX4. P/ R | NTERDI T
1 | | NTERDI T
NULL 0 0 STANDARD
UTI LI SATI ON
TER 0 | SUR TOUS SUPPRESSI ON DES NULLS EN SORTIE
- 1 0 LES COUPLEURS SUPPRESSI ON DES NULLS EN ENTREE
EN CANAL
1 1 ineffectif en PP | INTERDIT
RDS 0 0
0 1 | DENTI QUE | DENTI QUE
1 0 A A
1 1 XON XON

* Cas trés intéressant sous MES ou TSM sur console n'utilisant pas SIMSIR

Ce node de fonctionnenent

VAS, VIS.

est

forcé si

| a déclaration du termnal

est de type T15, T12,
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9%-SP ASY

Cette macro, optionnelle, a placer en fin du jeu de nacros | CCS, correspond
a la demande d'intégration du nodul e de gestion des fonctions spécial es

optionnelles du driver.

Elle inclue les fonctions suivantes :

- TRCOM = nodification du not de conmande
- I1DP = fonction IDP

- WG = tine-out fixe

- PDT = déclaration d' une TERM NET

- CTXCL = connexi on/ déconnexi on |ogique sur BAC EXTERNE

- ACTMOD

fonction d' action jonction sur nmdem
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4.3.4 - Exenples d'utilisation des macro-instructions

4.3.4.1 - Coupleur M

(
9N VEAU 15 KSTOR=

S/NFI ASY TTY

%0OPT ASY NBNULLS=3 CRASY=N

%U 2 CDE=' 0000 SENS=O FI NDI C=0
%U 3 CDE=' 1000 SENS=I FIND C=1

(

Le périphérique utilisé est une TTY, bit tinme-out échange positionné sur
la FU d'entrée. Mdification du nonbre de nuls standards :

- de 2 nuls aprées chague RC on passe a 3

4.3.4.2 - Coupleur ASX format |ong avec utilisation du signal RDS

<<COUPLEUR ASX FORMAT LONG

UCPMUX4 MODE=LDC ADR=' 1100 |1 OP = CONNEX=ASYV1
%UMUX4 ASY STD SNI V=10 SN V2=11 | TN=11 VO E=0
%-U 084 CDE='" 1C5F SENS=0 FI NDI C=0

Coupl eur asynchrone 1 voie utilisé avec RDS (attention a |a génération
il n'y a aucune indication de gestion "RDS", le driver fera le traitenent

automati quement a sa réception)

La logique doit étre HALF-L

La gestion ne peut étre que standard STD, ou nul apres RC (STD.NUL. TTY. TER)

- validation on du time-out échange,

- tine-out d attente RDS='5F (9 secondes),

- pas de transm ssion de défaut sur la console de service
- Fonction page validée

En progranme prioritaire MODE = PP, ITN =
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4.3.4.3 - Cornlanurs ASX et MUX4 en PP

<< COUPLEUR ASX FORMAT LONG

%CPMUX4 MODE=PP ADR='1100 I0OP= E€ONNEX=ASYV1 <:>
%PUMUX4 ASY LX2 SNIV1=10 SNIV2=11 ITN= VOIE=0
@ FU 028 CDE='1410 SENS=g FINDIC=0

<

COUPLEUR MXR04- : <:>

%CPMUX4 MODE=PP ADR='1300 IOP= CONNEX=MUX4

%PUMUX4 ASY STD SNIV1=00 SNIV2= ITN= VOIE=0

%FU 029 CDE='0000 SENS=I FINDIC=1

@«PUMUX4 ASY STD SNIV1=04 SNIV2= ITN= VOIE=0

%FU 030 CDE='0000 SENS=g FINDIC=1

©“PUMUX4 ASY LX2 SNIV1=01 SNIV2=05 ITN= VOIE=1

©FU 058 CDE='14FF SENS=Id FINDIC=1

PUMUX4 ASY TER SNIV1=02 SNIV2=06 ITN= VOIE=2 e
%FU 059 CDE='1400 SENS=IZ FINDIC=1 foh
@PUMUX4 ASY HT2 SNIV1=03 SNIV2=07 ITN= VOIE=3 el
%FU 060 CDE='140A SENS=1d FINDIC=1

<

CE) Coupleur ASX format long
Imprimante logabax sans clavier en procédure N°2 )
Time - out - échange positionné.
Time - out procédure = '10 (15 secondes)
Fonction page validée
<:> Coupleur MUX4

Voie 0 Périphérique standard en mode FULL DUPLEX
Mode échoplex en entréas

Traitement du break en sortie
Aucune fonction validée dans le mot de commande.
‘Joie 1 Logabax 2n procédure 2 avec clavier en Hdaif dublex
Time - out échange validé
Time - out procddure = 'FF (15 secondes & 9600 3d)
Fonction page validée
Voie 2 Terminet 20 en Half dubplex
Mode écho en entrse
Time - out échange validé
Fonction page validée

Yoie 3 Ciaolio an dalf dunlex

Moce dcno 2n entrie

Time-out &change valiagé
Tonction ocace valigée

Time out procadaure ='0A 3 seconces i OI270 2.
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4.3.4.4 - Coupnleurs ASM at MUX4M an PO

<< COUPLEUR ASM FORMAT COURT )
%CPMUX4 MODE=PP ADR='0080 I0P= CONNEX=ASYVI
%PUMUX4 ASY LX2 SNTV1=00 SNIV2=01 ITN= VOIE=0 MODEM=STD,CP.H CMD='0120
%FU 020 CDE='0430 SENS=Z FINDIC=0

<

<< COUPLEUR ASM FORMAT FLONG
~CPMUX4 MODE=PP ADR='1000 IOP= CONNEX=ASYV1
%PUMUX4 ASY HT2 SNIV1=02 SNIV2=03 ITN= VOIE=0 MODEM=STD,CA,H CMD='0360
#FU 021 CDE='1430 SENS=I@ FINDIC=1

<

<< COUPLEUR MUX4M
%CPMUX4 MODE=PP ADR='1200 IOP= CONNEX=MUX4 (;)
~PUMUX4 ASY STD SNIV1=08 SNIV2= ITN= VOIE=0 MODEM=STD,CP.F CMD='0360
%FU 022 CDE='1000 SENS=I FINDIC=0

%PUMUX4 ASY STD SNIV1=12 SNIV2= ITN= VOIE=0 MODEM=BFP ,CP,F CMD='0360
=FU 023 CDE='0018 SENS=# FINDIC=0

wPUMUX4 ASY LX1 SNIV1=09 SNIV2=13 ITN= VOIE=1 MODEM=STD,CA,F CMD='0360
wFU 024 CDE='1030 SENS=IZ FINDIC=1

«PUMUX4 ASY HT2 SNIV1=10 SNIV2=14 ITN= VOIE=2 MODEM-CVS,CP,H CMD='0360
@FU 025 CDE='1430 SENS=IQ FINDIC=1

«@PUMUX4 ASY STD SNIV1=11 SNIV2=15 ITN= VOIE=3 MODEM=HTC,CA,F CMD='0360
oFU 025 CDE='1830 SENS=Ig FINDIC=1

<:> Coupleur ASM format court.
. Imprimante logabax en procidure N°2
. Mode de fonctionnement du modem : STD
Standard; connexion programmée; Half dupiex.

" Pas de time - out échange validé
*Time =- out prociddure = '30 (14,4 sacondes)
*Fonction page validée

CET Coupleur ASM Format long.
»Diablo en Half duplex.
*Mode de fonctionnement du modem : STD
Standara; connexion automatique sur IA; Half duplex.
» Mcde écho an entrée.
« Time - out 3change valids .
*Time - out orocddure = '30 (14,3 secondes)

- Fonczion page validée.
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@ Coupl eur MUX4 Mddem
Voie 0 Périphérique standard ; utilisation Full duplex ;
Mode de fonctionnenent du nodem: STD (entrée) BFP (sortie)
Standard ; connexion programee ; Full duplex ;
Tinme-out - échange positionné sur la FU réception
Tinme-out d attente = '18 (7,2 secondes)
Pas écho en réception.
Voie 1 Logabax procédure Nol avec clavier en Half Duplex
échopl ex.
Mbde de fonctionnement du nodem : STD
Standard ; connexion automatique sur |A,  Full Duplex.
Ti me- out échange vali dé.
Time-out procédure = '30 (14,4 secondes)
Fonction page invalidée.
Voie 2 Diablo en Half Duplex
Mode de fonctionnenent du nodem : CVS
Conversationnel; connexion programmée; Half Duplex.
Ti me-out - échange vali dé.
Tinme-out procédure = '30. (14,4 secondes)
Fonction page validée
Voie 3 Périphérique standard ; utilisation Half Duplex avec
échopl ex
Mode de fonctionnement du modem : HTC
Halt échange; connexion automatique sur I|A; Full Duplex.
Ti me-out - échange positionné.
Pas de défaut sur la console opérateur.
Time-out d'attente = '30 (14,4 secondes)

D autres cas peuvent étre envisagés XON, NUL avec DPP, etc...
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4.3.4.5 - Conunleurs ASY et MUX4 en canal

WNIVEAU 07 KSTOR=

<
<
<
<

<< COUPLEUR MXR04-1 :
%CPMUX4 MODE=LDC ADR='1304 IOP=0 CONNEX=MUX4
%ZPUMUX4 ASY STD SNIV1=24 SNIV2= ITN=40 VOIE=0
%FU 065 CDE='0000. SENS=I FINDIC=1
%PUMUX4 ASY STD SNIV1=28 SNIV2= ITN=44 VOIE=0
%FU 066 CDE='0000 SENS=0 FINDIC=1

©

%PUMUX4 ASY STD SNIV1=25 SNIV2= ITN=41 YOIE=1
%FU 067 CDE='1000 SENS=I FINDIC=0

%PUMUX4 ASY STD SNIV1=29 SNIV2= ITN=45 VOIE=1
%FU 068 CDE='1000 SENS=# FINDIC=0

wPUMUX4 ASY LX2 SNIV1=26 SNIV2=30 ITN=46 VOIE=2
“FU 069 CDE='0C4F SENS=IF FINDIC=1

©PUMUX4 ASY HT2 SNIV1=27 SNIV2=31 ITN=47 VOIE=3
%FU 070 CDF= '000C SENS=IF FINDIC=1

<< COUPLEUR ASX FORMAT COURT
<CPMUX4 MODE=LDC ADR='00F0 IOP= CONNEX=ASYV1
“PUMUX4 ASY TTY SNIV1=08 SNIV2=09 ITN=0S VOIE=0 CMD='0120
gFu 083 CDE='1000 SENS=IZ FINDIC=1

<< COUPLEUR ASX FORMAT LONG
%CPMUX4 MODE=LDC ADR='1104 I0P= CONNEX=ASYV1 <:>
%PUMUX4 ASY LX2 SNIV1=10 SNIV2=11 ITN=l1 VOIE=0
%FU 084 CDE= '1410 SENS=¢ FINDIC=1

<

© Coupleur MUX4.
Voie O Périphérigue standard Full Duplex avec 3choplex

an entrée, et traitement du break an sortie.

VYoie 1 Périphérique standard Full Duplex sans acnhoplex.
Time-out échange validée (mais sera ignorés par le
driver).

Voie 2 Logabax procadure n°2 avec clavier.
tchopiex 2n 2antrée,

Time - out schance invaiicé . <z>
Time - out procsdure = '4F, (8 seccnces & 18CC 2d)
-onczion cage valiaé .

°3as age 2éTaut sur la console Jpérataur.
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Voie 3 Diablo en Half Duplex.
Echopl ex en entrée.
Ti me-out échange invalidé.
Ti me-out procédure = '0C (6 Secondes a 1200 Bds)
Fonction page invalidée.

@ Coupl eur Asynchrone 1 voie format court. TTY en utilisation Half

Dupl ex.
Ti me-out échange vali dé.

@ Coupl eur Asynchrone 1 voie format |ong. |Inprimante | ogabax
en procédure N°2.
Ti me-out échange vali dé.
Ti me-out procédure ='10 (15 secondes)
Fonction page validée.

D autres cas peuvent étre envisagés NUL, XON, etc...

"COUPLEUR ASX. FORMAT. LONG en "XON3" (console TSF) avec BELL

UCPMUX MODE=LDC ADR=' 1000 I0OP=1 CONNEX=ASYV1
WPUMUX4 ASY XON SNIV1=08 SNIV2=09 |TN=09 VO E=0
%TUP- 22 =' 0087

%-U 040 CDE='0300 SENS=IO FINDI C=1

Si XON1, CDE ='003F

Si XON2, CDE ='013F

Voir pour XON le chapitre 5 partie |

"COUPLEUR ASY. FORMAT. LONG AVEC CONSOLE Dr15

YCPMUX MODE=LDC ADR='1000 |OP=1 CONNEX=ASYV1
YPUMUX4 ASY T15 SNIV1=08 SN V2=09 | TN=09 VO E=0

%U 40 CDE=' 0000 SENS=I O FI NDI C-1
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4.3.4.6 - Coupleurs ASM et MUX4M en canal

<

“NIVEAU 06 KSTOR=

<

A A A

<< COUPLEUR MXMO4-1 :
“CPMUX4 MODE=LDC ADR='1220 10P=0 CONNEX=MUX4 1
%PUMUX4 ASY STD SNIV1=12 SNIV2= ITN=28 VOIE=0 MODEM=NTT,CP,F CMD='4920
%FU 033 CDE='0 SENS=@& FINDIC=0 :
%PUMUX4 ASY STD SNIV1=08 SNIV2= ITN=24 VOIE=0 MODEM=HTI,CP,F CMD='4920
%FU 034 CDE='0 SENS=I FINDIC=0
%PUMUX4 ASY LX2 SNIV1=13 SNIV2= ITN=29 VOIE=1 MODEM=OPP,CP,F CMD='4920
%FU 037 CDE='0430 SENS=d FINDIC=0
%PUMUX4 ASY LX2 SNIV1=09 SNIV2= [TN=25 VOIE=1 MODEM=0PP,CP,F CMD='4920
“FU 038 CDE='0430 SENS=I FINDIC=0
SPUMUX4 ASY STD SNIV1=10 SNIV2=14 [TN=30 VOIE=2 MODEM=STD,CP,H CMD='FF50
%FU 039 CDE='1000 SENS=IF FINDIC=1
PUMUX4 ASY TER SNIVI=11 SAIV2=15 ITN=31 VOIE=3 MODEM=STD,CA,F CMD='FF50
%FU 040 CDE='1400 SENS=I@ FINDIC=1

<

<
<

<< COUPLEUR ASM FORMAT LONG @
ZCPMUX4 MODE=LOC ADR='1010 I0P= CONNEX=ASVY]
PUMUX4 ASY HT2 SNIV1=18 SNIV2=19 [TN=19 VOIE=0 MODEM=STD,CA.4 CMD='0260
%FU 032 CDE='1430 SENS=1p FINDIC=1

(1) coupleur MUX4 Hodem.
Yoie O Péripnérique standard; utilisation full duplex.

. Mode de fonctionnement du modem : HTI
Conversationnel; connexion programmés;
Full duplex.

Yoie 1 Imprimante logabax avec clavier en procédure N°2;

utilisation Full duplex.

. lode de Toncticnnement du modem : JPP
Stanaard; connexion programmée;
Full duplex.

. Jime-out orocadure = 20 (14,3 saconces)
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Voie 2 Périphérique standard; utilisation Half duplex.
. Mode de fonctionnement du modem : STD

Standard; connexion programmée;
Half duplex.

-Time - out échange validé .
Voie 3 Terminet 30; utilisation Half duplex et échoplex.
. Mode de fonctionnement du modem : STD '

Standard; connexion automatique sur IA;
Full duplex.

~ .Time - out é&change validé .

« Pas de défaut sur 1a console opérateur.

<:> Coupleur ASM Format long.
’ Diablo en utilisation Half duplex, échoplex.
. Mode de fonctionnement du modem : STD

. Standard; connexion automatique sur IA;
Half duplex.

out échange valids,

- out procédure = '30.(14,4 secondes)
Jage validée.

D'autre cas peuvent étre envisagés NUL, XON avec DPP, etc...

“Coupleur ASH Format LOng en "XON 3" (console TSF)" en connexion
automatique

v~

»CPMUX4 MODE=EDC ADR='1100 I0P=2 CONNEX=ASYY !

L
4PUMUX4 ASY XON SNIV1=08 SNIV2=09 [TN=Q9 YOIE=0
MODEM = CYS, CA, F CMD ='0340

SFYU 040 CDE ='0300 SENS=1g FINpIC=!

Yoir pour XON ie chapitre § Partie I

“COUPLEUR ASiM FORMAT LONG AVEC DTS £7 CONNEXION PR0GRAMMEZ

CPMUX4 MODE=LDC ADR='1100 ICP=2 CONNEX=ASYY i1 -

-

PUMUX4 ASY Ti3 SNIV1=08 SMIV2=08 ITN=09 YOIZ=Q MCCEM= CMD='0240
U 10 CDE='0000 SENS=13 FINCIC=1

[
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4.3.4.7 - Coupleur MUX16/8 (DRYM16)

B Pour un MXP16/8

«2CPMPX M16 SNIV=13 MODE=PP ADR='16C0 ITN= CONNEX=%UX16 10P= NBV=16
««PUMPX ASY TTY VOIE=0 (MD='02C0
@FU 21 CDE='0000 SENS=Ig FINDIC=1
“PUMPX ASY TER VOIE=1 CMD='03CO
%FU 22 CDE='0000 SENS=I0 FINDIC=1
sPUMPX ASY HT2 VOIE=2 CMD='0120
°FU 23 CDE='0C10 SENS=Ig FINDIC=1
PUMPX ASY STD VOIE=3 CMD='0120
%FU 24 CDE='0400 SENS=IF FINDIC=1
PUMPX ASY NUL VOIE=4 CMD='0120
“0PT ASY NBNULS=10 CRASY=Y

FU 25 CDE=0800 SENS=IZ4 FINDIC=1
“PUMPX ASY LX1 VOIE=5 CMD='0000
%FU 26 CDE='0000 SENS=Ig FINDIC=0
ete...

Le paramétre NBV doit étre agal & 8 ou 16 selon MUX8 ou 16 méme si le
nombre de voies géréss est inférieur.

La déclaration des voies doit &tre dans 1'ordre O & n.

Voie 0 = TTY, en 8 bits + 2 stops + mode écho entrée
foie 1 = TER, en 8 bits + 2 stops + mode &cho entrée
Voie 2 = HTZ, en 7 bits + 1 stop + parité paire + fonc*tion page

validé, pas de compte-rendu sur machine de sarvice +

mode écho en entrée

Time-out procddure = '10 (8 secondes & 1200
Voie 3 = STD, en 7 bits + 1 stop + parité paire + fonction page

validé, mode &cho en antrée
/oie 4 = NUL, en 8 bits + 1 stop + parité paire + pas de compta-
rendu sur machine de service + mode ichg an antrée -

compte-rendu type ASY

n
1]

Yoie LX1, en 2 bits + 2 s+top + pas d'&cho en entrée.
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4.3.4.8 - Exemples d'intégratinn d'extarnec

L'adresse du module externe se déclare dansTUP-2 quel que soit le type

de module.

Le paramétre TUP-2 se situe entre la déclaration %PU et %FU.
La déclaration de 1'externe se situe avant ZNIVEAU.

Par : %ZSYMBEXT  EXTERN

EXTERN  module de transcodage, fonction spéciale etc...

SSYMBEXT APLEXT

%CPMUX4 MODE=LDC ADR='1010 IOP=CONNEX=ASYV1
“PUMUX4 ASY HT2 SNIV1=18 SNIV2=19 ITN= 19 YOIE=0
aTUP-2=APLEXT

WFU ... etc...

%SYMBEXT EXTERN
SNIVEAU 13 KSTOR=
@CPMPX M1 SNIV=13 MODE=PP ADR= 16C0 ITN= CONNEX=MUX8 IQP= NBV=3

“PUMPX ASY VOIE=0 CMD='2CO

2TUP-2=EXTERN

%FU 22 CDE=10 SENS=I@ FINDIC=1
. oPUMPYX ASY .....

atc
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4.3.4.9

4-36 (bis)

Coupl eur CMF ou MJIX4U

Pour un QW

Ligne 0 (console systene)
% N VEAU 8 KSTOR =

% CS

Ligne 1 (si ligne non noden)
% CPMJUX4 MODE = LDC ADR = '17C8 1 0OP=0 CONNEX = CMF

% PUMJUX4 ASY STD SN V1=11 SN V2=15 |TN=15 VO E=2

% FU etc...

Pour un coupleur CMF la ligne console systene est
considérée come la voie n° 3 dun MJX4 donc VA E=3

et la ligne 1 est considérée comme la voie n° 2 d'un

MJX4 donc VOE = 2

Le paranmetre ADR doit contenir ADR='"17C8

Pour un coupl eur MJX4U

La génération est identique a un coupleur MJX4P ou
MUX4M selon la jonction utilisée seul |e paranetre
CONNEX= doit étre égal a CONNEX=MJUX4U.
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CHAPI TRE 4

"M SE EN CEWRE"

SOMMAI RE

DESCRI PTI ON GENERALE

PARAGRAPHE 1 : Sous BOS-D sur 16/ 30/40/ 65/ 75

PARAGRAPHE 2 : Sous BOS16 sur 16/ 35/ 70/ 90
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4.4 - MSE EN CEURE

Les produits de DRVASY et |le générateur sont livrés sur CARTOUCHE
DISQUE MOBILE BOS-G Il se situe sur la E2.

Ne pas onettre en fin des MACRO |NSTRUCTION | QCS

*EOT quelle que soit |la game SOLAR

Le fichier de commande devra conporter

YORV ON DRVASY- BT

et/ ou
%ORV ON DRVML6-BT (cas du M._X16/8)

- Il est inutile de déclarer une nmacro %YWEFPU

- Le générateur GENASY est associé a Il'indice (IE) du DRI VER
donc toute conbinaison est interdite.

- Si un systene tenps partagé est généré, la nacro-instruction
FUDI AL doit étre de type VT.
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4.4.1 - Sous BOS-D sur 16-30/40/65/75

Intégrer les deux fichiers
GENASY-CC Fichier de

DRVASY-SY Fichier source du

conmande,
driver

sur la FU de génération, puis faire CC GENASY- CC, FU.

Par exemple, si FU = D3

*CC GENASY-CC, D3

*/U3 ZE

*U4 LP

*/Us CC

*/ MBG *** GENERATI ON DES MACROS ASY ET DE DRVASY ***
*/ M6G FRAPPER UNE COWANDE JOB AVEC FU DE GENERATI ON
*/ M6G AFFECTER Ul AUX MACROS-I NSTRUCTI ONS ASY

*/ M6G AFFECTER U2 POUR LA SORTIE DES MACROS | OCS

*/ M6G AFFECTER U3 POUR LA SORTIE DU LISTING DE DRVASY
*/ M6G AFFECTER W POUR LA SORTIE DU LISTING DE GENERATI ON
*PAUSE ... PUS FA RE RETURN

*JOB ASYGEN, , D3

*Ul MACASY- SY, D3 entrée des nmcros CENASY

*U2  MACI OC SY, D3 sortie des macros GEN O

*RETU

*/LL U4

En fin de génération,
sous le

génération

IL ne
propr enment

dit,

reste plus alors qu'a
RTESM  RTESD,

( BOSD,

le binaire du driver se
nom DRVASY- BT.

trouve sur la FU de

|lancer la génération du systene

MPES, . . . .. ).
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4.4.2 - Sous BOS16 sur 16/35/70/90

Lancer directement la génération du systeéene,
DRVASY étant automatiquenent généré par la procédure
st andard

SI MACGEN- BD

CC GBOsle-CC
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VOS REMARQUES SUR CE DOCUMENT

Tl TRE
DRVASY/ DRVML6
N> De REFERENCE — ] DATE
Bul | » 1164 219 03 036 07 Mai 1985
ERREURS DETECTEES

AMEL| ORATI ONS  SUGGEREES

*-> Vos remarques et suggestions seront attentivenent exaninées.
si vous désirez une réponse écrite, veuillez indiquer ci-aprés
votre adresse postale conpléte.

*-> Renettez cet inprimé a un responsable Bull-Sems ou envoyez le
directement a

Bul |

Met hodes G 1.

Rue de Provence

38 130 - ECH ROLLES




