SHUGART  SA RD0/801
BULL SEMS utilise le floppy shugart format IBM 3740, c.2.d simple face simple densité.

appelation Shugart SA4 800.
référence SEMS : 020 221 727

SPECIFICATIONS PHYSIQUES

Longueur: 362mm Largeur: 241,3mm Hauteur: 117,5mm

Poids : 5,%91kg

Température de fonctionmemert: 5 3 46°C.

Humidité relative de 20% 3 80% sans condensation.

Condition d'environmement: non corrosif, non poussiéreux, ambiance bureau.

SPRCIFICATION TECHNIQUES

MIBF 8000 heures

MTTR 3C mn

Vitesse de rotation du moteur: 3600 t/mn
Densité d'enreaistrement : 3200 bpi
Densite de flux : 6400 fci

Densité radiale : 4B tpi

nombre de pistes : 77

nombre de pistes d'enregistrement utilisées : 74
nombre de pistes de réserve : 2 (pistes 75 et 76)
Une piste d'index: piste 00 (lsbels...)

Méthode d'encodage : FM

Vitesse de trarsfert : 250 Kbits/s

Temps d'acceés pas 3 pas : }10ms

Temps accés moyen : 380ms

Temps de stabilisation : 15ms

Temps de chargement de téte : 35ms

Taux d'erreur récupérable : 10'9 12
Taux d'erreur non récupérable : 107 6
Taux d'erreur de positionnement : 10

Capacité utile : 118 Kmots de 16 bits

GESTION DES INDICES

SHUGART définit par le MLC (Manufactured Level Code) 1'indice global de l'unité.

Ce numéro d'indice est visible sur une étigquette aluminium 3 1'intérieur de 1'unité,
Toute modification importante apportée & l'un des sous-ensembles entraine 1'évolution
du MLC. Par contre, une modification mineure (rajout d'un condensateur par exemple),
ntaffecte pas le MLC.

NB. Les sous-ensembles sont interchangeables méme avec un changement de MLC.

(la compatibilité des connecteurs étant assurée).
Cepandant, l'échange d'une carte 3 l'autre implique un indice minimum du C.I.

TABLEAU DE CORRESPONDANCE DES INDICES

MLC Ne C.I. et indice indice global SEMS
5 25176-Y IT 03 (c)
6 25136-3 1T 03 (c)
7 25229-0 1T 03 (C)

ALIMENTATION MOTEUR

secteur 0,4A/180v-253v Sth:O,S
- o 220v (phase)
© ® 0 ©
©) 220v(neutre)
connecteur J4(220v)
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ALIMEATATIONS CONTINUES S—

. retour bruits
. Tensions tensions courants maxi.

@ LJf(::> O iy | Q o 1,3A 100mvpp
i . ® -y | O o 0,54 50mvpp
i ® ® G oy | @ o 0,84 50mupp
i
connecteur J5

{tensions continues)
\B i 1'indice  MLCS, le =5volts est obligatoire. Pour les indices supérieurs,
on peut utiliser une tension comprise entre -7v et -l6v en positionnant le strap L.

(utilisation SEMS; alimentation sous -12v).

VERIFICATION DES CAVALIERS
- Les cavaliers suivants doivent étre présents sur toutes les unités.

T2 Condition chargement de téte
Selection unité.

DS1 a DS4 Drive select (position DSl pour unité a)

S Validation head load sur drive select. N
[o - commande head load par 1'interface.

Y validation de la LED sur signal head load, ready et porte fermée.

DS Stépper powéf from drive select.

oc Disk change : sur perte de ready lors d'une déselection.

800 fonct ionnement en Soft secteur IBM34.

- Les cavaliers suivants doivent étre présents sur la derniére unité chainée.

T1 adaptation de la ligne head load.

T3 adaptation de la ligne direction select
T4 adaptation de la ligne step

T5 adaptation de la ligne wyrite data

T6 adaptation de la ligne write gate.

Floppy SF-SD

Document . Date ‘Page A

SPS 5 71 F7 31MS 547 H.12.2




18 TERFACE UNITE SHUGART 7 COUPLEUR

(cable plat 3m maxi)

COUPLEUR SOLAR SAB00/801
DISK CHANGE* 12 5 "
S
IN USE* e 15
/—— 1
MEAD LOAD"

18 e § T cssssssmmmey

INDEX
0 f [T ]
READY = ”
SE 1 ONLY
CTOR (801 ONLY) 2 » I
connecteur JI ORIVE SELECT 1 " »
DRIVE SELECT 2 7
SELECT 2 /.—-21._...._1.
ORIVE SELECT J
30 /— F e D ]
DRIVE SELECT 4 = . |
DIRECTION SELECT " d 5
P
=T 38 //————:S———_u,
WRITE DATA
= /—--.37 ——)
WRITE GATE
&40 /—3—_0
TRACK 00
42 e 83, semm—inl)
T IONA
WRITE PROTECT (OPTIONAL) « - |
READ DATA
48 e § s
L SEP DATA - o |
SEP CLOCK
oC " "
5
. 5 VDC .
5 [ Jm—.
& S
connecteur J5 i o =5 VDC {7 10 - 16 VDC) R p 2
- s
OC GND 124 VDC LT

Y +24 V RETURN ! / 22

AC INPUT -
FRAME GROUND ;
connecteur J&° i AC INPUT 3
AC GND FRAME GND

z Paire torsadée

J3-1 + Read / Write (1)
connecteur J3 J3-2 Ov (TPS,6,7)
(signaux de lect/ecrit) 33-3 + Ersse DRV (3)
B3-4  Ov (TPS5,6,7)
J3-5 + Read / Write (2)

Bl
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connecteur 16 :

connecteur JZ.
‘signaux de controle
et puissance.)

J6~1 Ov
J6-2 +LED in use
J6-3 Ov

J2-R7 Cellule d'index/secteur.
J2-L9 +5v index/secteur.

12-R6 . Cellule Track 00.

J2-R9 +5y cellule track 00.

JZ L& Cellule Write Protect.

J2 R8 +5v cellule Write Protect.

J2 L8 01 Moteur pas & pas.
J2 LS 02 Moteur pas 2 pas.
J2 L2 03 Moteur pas & pas.
J2 L10  -24v Moteur pas 2 pas.

J2 L7 8obine Head Load.
J2 R10  +24v Electro. Head Load.

J2 RS LED Write protect.

J2 L3 Oy LED Write Protect.
J2 R4 LED Index

Jz Ll Ov LED Index.

J2 R3 LED Track QO.

J2 R1 Ov LED Track 00,

J2 L6 Switch Door Closed.

J2 R2 Ov Retour Switch Door Closed.

TPl  Read Data Signal

TP2  Read Data Signal

TP3  Read Data (aprés différentiel’
TP4  Read Data (aprés différentiel)
PS5  Masse Ov

TPe  Masse Ov

TP7  Masgse Ov

P10 -Index

TP1l +Head Load

TP12 -Index{ et tops secteurs si 301)
TP16 +Read Data

P21 -Data séparator

TP24 -Data séparator

TP25 +Write Protect

P26 +Detect Track 00

TP27 +Gated Step Pulses
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CARTE P/N 25229

Sur ce modéle, vérifier la présence d'un stap
entre les broches 2 et 6 du connecteur J5.
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CARTE P/N 2510X et 2517X

Le cavalier "L" est présent uniquement sur ces cartes.

nCe'Ansa

Vérifier l'éxistence d'un strap sur le condensateur C37,
reliant le Ov logique et la masse mécanique.
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MAINTENANCE

Avant tout réglage du Floppy Shugert, s'sseurer de 1'état de le disquette utilisde.
S'asaurer également d'un problame matériel en utilissnt le Boot Maintenance & travers
une disquette SA 125 ou une disquette banale.

(voir fiches vademecum coupleur , folic 8)

v

RCGLAGE OC LA CELLULE PROTECTION ECRITURE

- Insérer une disquette protégée en écriture (encoche visible). .
- Megurer & 1'side d'un oscilloscope, su point test 1P25 une tension de 4qvolts-1,5v.
- Le réglage s'sffectue en déplagant le capteur.

TIMING DU HEAD LOAD

- Insérer la disquette étalon SA120.
~ Brancher 1'oscilloscope comme suit:
voie 1 sur TPl , voie 2 sur TPZ ,100mv/div , ADD INVERT
Synchro extérieure , positive en TP1l (signal Heed Load), 10msec/div.
- Attention, il sers necessaire ,en fonction de 1'oscilloscope ,de pousser
I'intensité au maximum,
- Se positionner sur le Track 00, puis éxiter le Head Load.
- Le signal observé doit etre & 50% de son emplitude su bout de 35ms.

ALIGNEMENT TETE (yeux de chat)

NB: l'slignement de la téte doit etre vérifié evant le réglage d'index,

- Insérer la disquette étalon SA120.
- Brancher l'oscilloscope comme suit:
voie 1 sur TPl , voie 2 sur TP2 ,100mv:div ,ADD INVERT.
Synchro extérieure , négstive en TP12 (-Index), Z0msec/div..
~-Se positionner sur ls piste 38,
- Observer les lobes & 70% d'amplitude minimum, 1'un par rapport & 1'autre.

FLOPPY SF - SD

N: Document Date

Page

71 F7 31MS 806 H

.12.8




- Le réglege des yeux de chat a'effectue comme puit:

edosserer les vis de réglege
"positionnement moteur",

efaire pivoter le moteur dans
un sens ol dens l'autre afin
d'obtenir les lobes comme
décrits précédemment,
(on tourners le moteur sur la
droite si le lobe de droite
est le plus petit),

//

=

| Motor
capacitor

Vis de
réglage
positionnement

fl@q—— carte PCB

moteur pas b pas { B
- sfof]
moteur d'entrainement s -_—j
‘spindle. 1
— T —
vue arridre du SHUGART
REGLAGE DE L'AMPLITUDE D'INDEX
- Insérer la disquette étalon SA120.
-~ Brancher l'oscilloscope comme suit:
voie 1 en TP12 (-Index) , 2v/div

Synchro interne négative , base de temps sur 0,2ms/div
- Le signal observé doit mesurer 1,7ms # O,5ms,
-Le réglage s'effectue par l'intermédisire du potentiomdtre Pl situé sur le capteur
d'Index , coté poulie, (il sera necesssire de sortir l'unité du Rack.

REGLAGE DE POSITIONNEMENT D*INDEX

- Insérer la disquette étalon SA120.
- Brancher 1'oscilloscope comme suit:
voie 1 en TPl , voie 2 en TP2 ,10 mv/div , AC ADD INVERT,
Synchro extérieure négative, en TP12 (-Index) , base de temps sur SOps/div.

- Attention, il sera necessaire ,en fonction de l'oscilloscope, de pousser 1'intensité

au maximum,
- Se positionner en piste 1,
- Mesurer entre le strobe de synchro et les datas pulse, 200ps *100us.
- Le réglage se fait en désserant le transducer et en 1'ajustant.
- Vérifier cette mesure en piste 76 et reprendrele réglage si necessaire.
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VERIFICATION DE L'AMPLITUDE OU SIGNAL DE LECTURE.

- Avantde procéder & cette vérification, s'assurer de la propretée de 1a tate.
- Inserer une disquette banale.
- Brancher 1'oscilloscope comme suit:
voie 1 en TPl , voie 2 en TP2 , SOmv/div » AC ADD INVERT
Synchro extérieure positive , en TP12 (Index) , base de temps sur
- Se positiocnner sur la piste 76 et écrire des "]®
- éxecuter une lecture et cbserver un signal pic pic d'au moins 110mv,
- Si l'amplitude n'est pas suffisante méme avec d'sutres disquettes, la téte
magnétique est déffectueuse: procéder 3 un échange de 1'unité floppy SHUGART.

gy
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