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SYIATYQ IVI3.P SIOH

MOT IYETAT TELETYPE, LECTEUR RAPIDE, PERFORATEUR RAPIDE

bit 0
bit ¢
bit 2
bit 3
bit 4
bit 5
bit 6
bit 7
bit 8
b ®
bt 10
bn 11
bit 12
bit 13
bit 14
bit 15

Mot d'4tat de I'unité physigue

Mot d'étar périphérique

Erreur de cadence (TTY)
Erreur de lormat (TTY)

Time-out (TTY et HP)
Erreur de parité/Break (TTY)

Voie opérationnelle

Somme des délfauts
Erreur de cad‘ence (TTY})
Erreur de format (TTY]

Tine-out {TTY et HP)
Erreur de parité/Break (TTY)

Voie opéiationnelle

MOT D'ETAT DE L'IMPRIMANTE RAPIDE

bit 0
bit 1
bit 2
bit3
bit 4
bit &
bit @

bit?

bit 8
bit ©
bit 10
bit 11
bit 12
bit 13
bit 14
bit 15

Mot d é1at unité physique , Mot o duat périphédrique
Somme das défauts
Défaut du'canal
Détaut du coupleur
Machine non opérationnelle Time-out
Time-out
i
Fin de bloc

Voie opérationnelle

MOT D’ETAT DU LECTEUR DE CARTES

bit 0
bit 1
bit 2
bit 3
bit 4
bit 6
bit 8
bit 7
bt 8
bt @
bit 10
bit 11
bit 12
bit 13

‘bt 14

bit 18

Mot d'état unité physique

Mot d'état périphérique

Défaut du canal
Défaut du coupleur

Défaut magasin

Hollerith check error
Time-out

Erreur de cadence
Fin de bloc

Machine opérationnelle

Somime des détauts
Erceur de cadence
Hollerith check error

Time-out

Défaut magasin

Fin de bloc

Ready

MOT D'ETAT DU DEROULEUR DE BANDE MAGNETIQUE

bt 0
bit t
bkt 2
bit 3
bit 4
bit &

. bit®

bit7
bit 8
bit
bit 10
bh 11
bit 12
bit 13
bit 14
bht 16

Mot d état unité physique Mot d'état péripbérique
Somme des délauts
Erreur de cadence
Erreur de parité
Détaut du canal Bande protégés
Détaut coupleur Formateur occupé
Tentative de vio! Commende ui:iec
Erreur de cadence Fin de tichier
Détection de fin de fichier Début de bande
Fin do bande Fin de bande
'Déburt do bandse :
Bloc meuvais
Formateur occupd numéro du
{'unité
sélectionnée
tocal Fin de bloc
Validité caractére
Ready
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MOT D'ETAT DU DISQUE A TETE MOBILE

o0
ioa d
bit 2
bl
bit 4
bit &
bin 6
bu?
b8
bud
bt W
b 11
b 12
bt 13
bit 14
bu 16
bit 16
bit 17
bit 18
bt 19
bit 20
bt 21
b 22
bu 23
pit 24
bit 26
bit 26
bit 17
bu 28
bit 29
biz 30
bit 31
bit 32
bit 33
bit 34
bn 35
bit 36
b 37
bit 38
bi1 39
b 40
bit 41
bit 42
bit 43
bit 44
bit 45
bit 46
bit 47

Mot d'é1at physique

Mot d'état périphénique

Défaut canal

Délaut coupleur disque
Disque protégé !
Erreur de checksum

Eeraur de cadence

Ercaur d'adressage

Disque non prét

Disque oceupé

Erreur en déplacement

Erreur d'adressage ou time-out

Somma del défauts
Esteur de cadence
Erreur de checksum
Tentative de viol

Time-out ou erreur d adiessage
Fin de cylindre

Bras immobile i

sur les 2

unités 3

4

Index

Protection éariture

fin d’échange

Data valid

Périphérique opérationnal

Occupation du coupleur
Somine des défauts

Unité sélectée

& 3P =

1sque en délaut
Disque non prét
Disque en déplacement
Errour an déplacemant

Adressag courante
pine + couiante

Plateau

¢ Numéro de cylindie

Piste

Numéro de sectaus

MOT O'ETAT DU DISQUE A TETES FIXES

o G
mt Y
on 2
on 3
ot é
ond
on é
ot 7
8
019
o 10

0115
bit 16
bt 1?7
b 18
b 19
bit 20
ba 21
bu 22
L 23
but 24
bit 25
bt 26
e 27
bu 28
bu 29
tht 30
b 3

Mot d'etat unité pnysique

Mo d'eral periphenique

Défaut canal
Détaus coupleus

Ertour de checksum
Erreur ae caaence
Erreur d'adressage
Dusque non pre!
Disque accupe

Timea-out

Somme des délauts
Erreur de cadence

Erreur oe checksum
Défaut en cours d'échange
Erreur d'adiessage
Tims-out

Adresse secteur
courant

Niveau logique "1
Coupleur occupé
Fin d'échange

Data vahd

Périphérique opéranonnel

Somme des detauls

Etreur de cadence

Ecrews de checksum
Détaut en cows d'échanyge
Enreur d’adresse

Tine-out

Adresse piste cowrante






